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Wprowadzenie

Zastosowanie
Sterownik EKE 400 marki Danfoss steruje pracą zaworów  
i wentylatorów chłodnic powietrza w przemysłowych instalacjach 
chłodniczych, optymalizując tryb chłodzenia i sekwencję 
odszraniania. Dzięki temu chłodnice pracują efektywnie, 
bezpiecznie i bezproblemowo, przy spełnieniu zaleceń 
bezpieczeństwa IIAR1 w zakresie odszraniania gorącymi parami.

Sterownik EKE 400 przeznaczono do współpracy z chłodnicami 
typowo wykorzystywanymi w przemysłowych urządzeniach 
chłodniczych. Regulator ten jest zdolny do kompleksowej obsługi 
trybu chłodzenia i odszraniania. 

Oznacza to, że:
• Steruje pracą zaworów i wentylatorów zainstalowanych przy 

każdym parowniku  
• Reguluje i optymalizuje sekwencję odszraniania i jego 

skuteczność
• Nadaje się do odszraniania parowników zalanych,  

w tym pracujących z amoniakiem lub CO2

• Realizuje różne metody odszraniania: gorącymi parami  
z regulacją ciśnienia lub odprowadzania skroplin, odszranianie 
medium pośrednim bądź grzałkami elektrycznymi

• Panele HMI2 oraz powiązana literatura posługują się 
terminologią przemysłową (przewód powrotny pary mokrej, 
przewód zasilania cieczą itp.)

Sterownik EKE 400 występuje w wariantach z panelem HMI lub 
bez. Panel zawiera wyświetlacz graficzny i sześć przycisków 
umożliwiających obsługę i poruszanie się w menu sterownika. 
Kreator menu eliminuje nieadekwatne parametry i skraca czas 
uruchomienia EKE 400.

Ponieważ sterownik EKE 400 zaprojektowano dla chłodnictwa 
przemysłowego, może on sterować pełną gamą zaworów marki 
Danfoss przeznaczonych dla tego sektora3. Są to:
• Stacje zaworowe ICF
• Zawory silnikowe ICM
• Serwotłokowe zawory ICS z pilotowymi zaworami stałego 
  ciśnienia typu CVP
• Zawory upustowe OFV
• 2-stopniowe zawory elektromagnetyczne ICLX
• 2-stopniowe zawory elektromagnetyczne ICSH
• Moduły odszraniania ICFD
• Różnorodne zawory elektromagnetyczne; EVRA, EVRAT, EVRS,  
  EVRST, ICS z EVM, ICF z ICFE

1 International Institute of Ammonia Refrigeration – Międzynarodowy Instytut Chłodnictwa Amoniakalnego
2 Human Machine Interface – interfejs użytkownika
3 Sterownik EKE 400 obsługuje też zawory innych producentów
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Cechy produktu
•  Zatwierdzony i dopuszczony do wykorzystania w chłodnictwie 
   przez firmę Danfoss
•  Jeden sterownik dla wielu konfiguracji zaworów
•  Panel sterowniczy (HMI) wyposażony w kreator dla ułatwienia  
   wprowadzania nastaw
•  Możliwość transmisji danych między wieloma jednostkami EKE  
   400 dzięki zintegrowanemu interfejsowi CANBUS (koordynacja  
   odszraniania, udostępnianie wartości temperatury itp.) 
•  Łatwość podłączenia do sterowników programowalnych innych  
   marek dzięki wbudowanemu interfejsowi MODBUS
•  Dostępna wersja tańsza, bez panelu sterowniczego
•  Możliwość komunikacji z wieloma sterownikami EKE 400  
   za pomocą jednego zdalnego panelu sterowniczego HMI
•  Regulator EKE 400 dostosowany do napięcia 24 V AC  
   oraz 24 V DC
•  Szeroki zakres napięcia i częstotliwości; 85 – 265 V AC, 50/60 Hz
•  Elastyczne wejścia analogowe – obsługują czujniki temperatury  
   Pt 1000 / obsługują czujniki temperatury Pt 1000 / NTC  
   jak i przetworniki ciśnienia z sygnałami 4-20 mA / 1-5 V
•  2 spośród 8 wyjść cyfrowych są półprzewodnikowe  
   i dostosowane do zaworów impulsowych PWM4
•  Sterownik EKE 400 z panelem sterowniczym obsługuje różne  
   języki (angielski, chiński, portugalski, hiszpański)
•  Międzynarodowe systemy jednostek – metryczny i brytyjski
•  Panel sterowniczy w takcie konfiguracji eliminuje nieadekwatne 
   parametry i odwrotnie – ukazuje parametry odpowiednie  
   dla wcześniejszych wyborów 

Funkcje sterownika
•  Możliwe dostosowanie do innej temperatury medium / zasilania
  ciśnieniowego5

•  Odszranianie
•  Realizacja różnych metod odszraniania

•  Gorącymi parami z regulacją ciśnienia
•  Gorącymi parami z regulacją odprowadzania skroplin
•  Medium pośrednim
•  Odrębne harmonogramy odszraniania dla dni powszednich,  
   sobót i niedziel 

•  Inicjacja odszraniania
•  Sygnałem z nadrzędnego sterownikaprogramowalnego  
   z wykorzystaniem MODBUS lub wejścia cyfrowego
•  Według czasu (po upływie nastawionego czasu od początku
   poprzedniego cyklu odszraniania)
•  Według sumarycznego czasu pracy wtrybie chłodzenia
•  Zgodnie z harmonogramem i wedługzegara czasu  
   rzeczywistego
•  Wymuszeniem ręcznym z panelu sterowniczego lub 
   sterownika nadrzędnego przez MODBUS

•  Koniec odszraniania
•  Według czasu trwania
•  Według temperatury

•  Oddzielne sterowanie dla tacy ociekowej (poza głównym 
   zaworem gorących par)

•  Awaryjny tryb chłodzenia – praca po awarii
•  Bezpieczny rozruch po zaniku zasilania
•  Opcja alarmu temperatury urządzenia
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Przy każdym ekranie wciśnięcie ENTER 
na 2 sekundy spowoduje przejście  
do menu głównego

Przycisk ESCAPE 
umożliwia powrót  
o jeden poziom

Hasło 
Szczegóły na temat poziomów dostępu zamieszczono na liście 
parametrów kreatora sterownika EKE 400

Powrót do statusu przyciskiem ESCAPE
Obniżenie wartości przyciskiem W GÓRĘ
Zwiększenie wartości przyciskiem W DÓŁ

Logowanie przyciskiem ENTER

W przypadku nieprawidłowej konfiguracji wejść/wyjść (I/O),  
po zakończeniu pracy z kreatorem ukaże się ostrzeżenie

Przejdź do ekranu konfiguracji IO lub statusu IO oraz wybierz 
wyjścia/wejścia cyfrowe (Digital) i analogowe

Znajdź wejście lub wyjście oznaczone wykrzyknikiem „!”  
i powtórnie je skonfiguruj

Przyciski LWEO/PRAWO kierują do kolejnej/poprzedniej cyfry

Podstawowa obsługa
Konfiguracji i codziennej obsługi sterownika EKE 400 dokonuje się 
za pomocą wbudowanego lub zdalnego panelu sterującego (HMI). 
Obsługuje on różne języki i jednostki.

Ekrany statusu  
Oto zobrazowanie pracy układu na ekranach statusu.  
Do poszczególnych ekranów przechodzi się za pomocą  
przycisków LEWO / PRAWO.

Hasło poziomu 0 Poziom dostępu 0 umożliwia  
jedynie podgląd ekranów: „Status 1”,  
„Aktywne alarmy”, „Historia alarmów”  
i „Informacja o sterowniku”.

G07 Hasło poziomu 1 Poziom 1 uprawnia do podglądu
wszystkich parametrów i podmenu, 
jednak bez możliwości wprowadzania 
zmian.

G08 Hasło poziomu 2 Poziom 2 uprawnia do podglądu
wszystkich parametrów i podmenu 
oraz daje możliwość zmian niektórych 
nastaw.

G09 Hasło poziomu 3 Poziom 3 uprawnia do podglądu
wszystkich parametrów i podmenu 
oraz daje możliwość wprowadzania 
wszelkich zmian.

Ekran początkowy Aktywne alarmy Historia alarmów Informacja o sterowniku
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Przegląd nastaw
Sterownik można nastawić na dwa sposoby. 
•  Z wykorzystaniem kreatora (wizard)

• Kreator prowadzi użytkownika przez szereg wybranych  
parametrów, które zwykle są potrzebne do każdego rozruchu. 
Jest to szybszy sposób konfiguracji dla wielu zastosowań.

• Należy pamiętać, że być może trzeba nastawić pewne  
parametry pominięte przez kreator. Trzeba tego dokonać  
na kompletnej liście parametrów.

• Na liście parametrów
• Znajduje się tu kompletny wykaz wszystkich parametrów

Ekran początkowy  
nowego sterownika

Domyślne hasło nowego sterownika 
to 300. Ustaw tę wartość za pomocą 
przycisków ze strzałkami
i naciśnij „Enter” 

Wciśnij klawisz „Enter”  
na 2 sekundy i wprowadź 
hasło

Wybierz metodę  
konfiguracji i naciśnij
„Enter” 

Zasady obsługi
1. Pozycję wybiera się przyciskami  
    ze strzałkami
2. Przycisk „Enter”  zatwierdza 
wybór
3. Przycisk „X” umożliwia powrót
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EKE 400 Wizard

Symbol Nazwa parametru Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabryczna

P01 Jednostki Jednostki wyświetlanych wartości 
 
0:MET: Metryczne – stopnie Celsjusza (°C) i kelwiny (K)
1:IMP: Brytyjskie – stopnie Fahrenheita (°F) i stopnie Rankine’a (°R)

0 1 0=MET

R01 Parownik Tryb regulacji pracy parownika 
-1: Brak
0: Parownik zalany On/Off

-1 0 0=Flood. evap. On/
Off;

D1A Odszranianie Wybór metody odszraniania 
 
0:No defrost: Brak funkcji odszraniania
1:Hot gas: Odszranianie gorącymi parami
2: Odszranianie elektryczne lub wodą

0 1 1=Hot gas

R02 Zawór
zasilający

Wybór typu zaworów w rurociągu zasilania cieczą 
1:Solenoid (ICFE): Zawór elektromagnetyczny odcinający
w stacji zaworowej ICF 20
2:Solenoid (ICS): Zawór elektromagnetyczny odcinający
typu ICS z pilotem EVM
3:Solenoid (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli zaworu odcinającego  
z powolnym otwarciem/zamknięciem – 1 wyjście cyfrowe

1 3 1=Solenoid (ICFE)

D3A Zawór
powrotny

Wybór typu zaworu w rurociągu ssawnym pary mokrej 
 
0:No valve: Brak zaworu
1:Soft (ICS+EVRST): Dwustopniowy zawór elektromagnetyczny  
– 2 wyjścia cyfrowe
2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawór elektromagnetyczny – 2 wyjścia cyfrowe
3:Soft (ICLX): Dwustopniowy zawór elektromagnetyczny – 1 wyjście cyfrowe
4:Solenoid (ICS): Zawór elektromagnetyczny odcinający typu ICS  
z pilotem EVM
5: Solenoid (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli zaworu odcinającego  
z powolnym otwarciem/zamknięciem – 1 wyjście cyfrowe
6:Slow (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli zaworu modulowanego  
z powolnym otwarciem/zamknięciem – 1 wyjście analogowe

0 1 Soft (ICLX)

D2A Zawór
gorących par

Wybór typu zaworu w rurociągu gorących par do odszraniania 
 
0:No valve: Brak zaworu
1:Soft (ICS+EVRST): Dwustopniowy zawór elektromagnetyczny – 2 wyjścia 
cyfrowe
2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawór elektromagnetyczny – 2 wyjścia cyfrowe
3:Solenoid (ICFE): Zawór elektromagnetyczny odcinający w stacji zaworowej 
ICF 20
4:Solenoid (ICS): Zawór elektromagnetyczny odcinający typu ICS z pilotem 
EVM
5: Solenoid (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli zaworu odcinającego z powol-
nym otwarciem/zamknięciem – 1 wyjście cyfrowe
6:Slow (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli zaworu modulowanego z powolnym 
otwarciem/zamknięciem – 1 wyjście analogowe

0 6 2=Soft (ICSH)

D1B Zawór
drenażowy

Wybór typu zaworu na rurociagu odprowadzania skroplin z odtajania 
 
0:Pressure (ICS+CVP): Regulator ciśnienia. Ciśnienie nastawiane na pilocie CVP
1:Pressure (OFV): Regulator ciśnienia. Ciśnienie nastawiane na zaworze OFV
2:Liquid drain (ICFD): Regulator odprowadzania skroplin

0 2 1=Pressure 
(ICS+CVP)

D4A Elektromagnes
drenażowy

Czy na rurociągu odprowadzania skroplin znajduje się
zawór elektromagnetyczny 
 
Nie 
Tak

0=Nie 1=Tak 1=Tak

D4B Szybki
drenaż?

Czy na rurociągu odprowadzania skroplin znajduje się
zawór elektromagnetyczny 
 
Nie 
Tak

0=Nie 1=Tak 0=Nie
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T04 Nastawa temp. Temperatura nastawiona na termostacie -50.0 50.0 2.0

T05 Strefa martwa Szerokość strefy nieczułości termostatu 
Różnica start/stop względem nastawy termostatu „T04”

0.1 20.0 2.0

B02 Alarm wysokiej
temp.

Alarm wysokiej temperatury 
Próg alarmowy dla funkcji alarmu wysokiej temperatury w komorze. 
Nastawiany jako wartość bezwzględna

-50.0 50.0 6.0

B03 Alarm niskiej
temp.

Alarm niskiej temperatury 
Próg alarmowy dla funkcji alarmu niskiej temperatury w komorze. 
Nastawiany jako wartość bezwzględna

-50.0 50.0 -30.0

B04 Zwłoka alarmu Zwłoka alarmu  
Zwłoka alarmu wysokiej bądź niskiej temperatury w komorze podczas 
normalnej pracy

0 240 120

D11 Interwał
odszraniania

Czas do początku kolejnego odszraniania  
Jest to funkcja awaryjna w przypadku, gdy inna metoda inicjacji odszraniania 
zawiedzie.
Odszranianie rozpocznie się, gdy od inicjacji poprzedniego cyklu upłynie 
czas nastawiony w tym parametrze.
Po inicjacji odszraniania rozpoczyna się ponowne naliczanie czasu od zera.
Czas ten jest zerowany przy każdym rozpoczęciu odszraniania.
Jeśli parametr „Main switch” ma wartość OFF, naliczanie czasu do kolejnego 
odtajania jest zawieszone.
Parametr widoczny na ekranie statusu 1.
Przypisanie wartości 0 wyłącza funkcję odszraniania według czasu od ostat-
niej inicjacji

0 240 0

D12 Czas pracy do
odszraniania

Odszranianie po upływie sumarycznego czasu chłodzenia 
 
Również może być awaryjną metodą na wypadek niezadziałania innej funkcji 
inicjującej cykl odszraniania.
Odszranianie rozpocznie się, gdy sumaryczny czas pracy parownika w trybie 
chłodzenia przekroczy wartość nastawioną tym parametrem.
Czas ten ulega wyzerowaniu przy każdym rozpoczęciu odszraniania.

0 240 0

D13 Przesunięcie
odszraniania

Czas przesunięcia początku odszraniania 
Odszranianie zostanie odłożone w czasie tylko w przypadku:
- Odcięcia zasilania.
- Inicjacji odszraniania parametrem D11 (po czasie od poprzedniego 
początku) – Wtedy cykl odszraniania rozpocznie się po czasie = D11 + D13
- Inicjacji odszraniania parametrem D12 (po sumarycznym czasie chłodzenia) 
– Wtedy cykl odszraniania rozpocznie się po czasie = D12 + D13
Kolejne odszranianie rozpocznie się po upływie czasu D11 lub D12

0 240 0

D14 Odszranianie
przez DI

Inicjacja odszraniania sygnałem na wejściu cyfrowym 
Jest to opcja wymuszenia odszraniania przez podanie cyfrowego sygnału 
wejściowego. Typowo jest to sygnał ze sterownika nadrzędnego lub użycie 
ręcznego przycisku. Jeśli ta funkcja jest aktywna, to odszranianie rozpocznie 
się po zmianie wartości sygnału wejściowego z OFF na ON. Zmiany sygnału  
w trakcie odszraniania są ignorowane.

0:NO: Funkcja nieaktywna
1:Yes: Funkcja aktywna

0=Nie 1=Tak 0=Nie

D15 Harmonogram
odszraniania

Harmonogram odszraniania 
Opcja ta powoduje inicjację cyklu odszraniania według lokalnego  
harmonogramu zakodowanego w sterowniku EKE 400. Można ustanowić trzy 
harmonogramy (dni powszednie, sobota, niedziela) po 6 cykli odszraniania.

0:NO: Funkcja nieaktywna
1:Yes: Funkcja aktywna

0=Nie 1=Tak 0=Nie

Symbol Nazwa parametru Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabryczna
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D40 Koniec
odszraniania

Koniec odszraniania 
Select method for stop of defrost 
 
Wybór metody zakończenia cyklu odszraniania
1:Stop on time: Według czasu – odszranianie kończy się po upływie czasu 
nastawionego parametrem D58
2:Stop on temp: Według temperatury – odszranianie zarejestruje  
wartość powyżej nastawy parametru D43. Jeśli jednak wcześniej upłynie  
czas odszraniania nastawiony parametrem D58, to załączy się alarm  
przekroczenia dopuszczalnego czasu odszraniania i proces się zakończy. 
Stanie się tak również w przypadku awarii czujnika temperatury.  
Alarm jest resetowany automatycznie po 5 minutach.
Przypisania czujnika do tej funkcji dokonuje się w Menu głównym, w sekcji 
konfiguracji wejść/wyjść. Należy tam wybrać dostępne wejście analogowe.

1 2 1=Stop on time

D50 Czas
odpompowania

Zwłoka na usunięcie cieczy 
Funkcja umożliwia usunięcie cieczy z parownika przed rozpoczęciem  
odszraniania.
Funkcja jest aktywna zawsze.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 10

D51 Czas do
gorących par

Zwłoka otwarcia gorących par 
Czas w minutach do otwarcia zaworu na rurociągu gorących par (zwłoka 
pozwala na zamknięcie się zaworu na rurociągu powrotnym pary mokrej)
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 10 5

D53 Czas łagodnego
otwarcia gorących 
par

Czas łagodnego otwarcia zaworu gorących par  
Czas pomiędzy pierwszym i drugim stopniem otwarcia zaworu na rurociągu 
gorących par (2 wyjścia cyfrowe)
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 3

D58 Maks. czas
odszraniania

Dopuszczalny czas odszraniania 
Maksymalny czas trwania procesu odszraniania w minutach

1 120 30

D59 Czas
ociekania

Czas ociekania 
Czas przeznaczony na spłynięcie wody z powierzchni chłodnicy.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 15 5

D61 Czas łagodnego
otwarcia pary
mokrej

Czas łagodnego otwarcia zaworu pary mokrej 
Czas pomiędzy pierwszym i drugim stopniem otwarcia zaworu na rurociągu 
powrotnym pary mokrej (dla opcji „Soft(ICS+EVRST” i „Soft(ICSH)”)
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 2

D6A Czas do zasilania
cieczą

Zwłoka otwarcia zaworu zasilającego 
Czas pomiędzy zakończeniem odszraniania i otwarciem zaworu pary mokrej, 
a otwarciem zaworu na rurociągu zasilania cieczą.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 2

D65 Zwłoka
wentylatorów

Zwłoka załączenia wentylatorów 
Wentylatory chłodnicy powietrza załączą się po upływie nastawionego czasu.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 30 2

P03 Włączanie
przez DI

Włącznik główny na wejściu cyfrowym 
 
Funkcja umożliwia włączenie i wyłączenie regulatora EKE 400 z urządzenia 
zewnętrznego (np. nadrzędnego sterownika programowalnego) za pomocą 
sygnału podanego na wejście cyfrowe
0:OFF: EKE 400 wyłączony z pracy. Należy zwrócić uwagę, czy parametr M01 
(Włącznik główny) ma wartość
ON; przy wartości OFF działanie regulatora EKE 400 również zostanie  
zawieszone
1:ON: EKE 400 uruchomiony. Należy zwrócić uwagę, czy parametr M01 
(Włącznik główny) ma wartość ON, gdyż tylko wtedy regulator podejmie 
pracę

0 
=Nie

1=Yes 0=Nie

Symbol Nazwa parametru Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabryczna
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Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus

Start / stop

M01 Włącznik
główny

Aktywizacja i wyłączenie sterownika EKE 400 
 
OFF: Sterownik wyłączony z pracy. Należy
sprawdzić, czy parametr M02 „Włącznik zewn.”
ma wartość ON – w przeciwnym przypadku
sterownik nie będzie podejmować funkcji
regulacyjnych
ON: Funkcje sterownika są aktywne . Należy
sprawdzić, czy parametr M02 „Włącznik zewn.”
ma wartość ON – w przeciwnym przypadku
sterownik nie będzie podejmować funkcji
regulacyjnych

0=OFF 1=ON 0=OFF 0 No Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3001 RW Tak 3, 4 & 
16

M02 Włącznik
zewn.

Status zewnętrznego włącznika głównego  
na wejściu cyfrowym (DI)

0=OFF 1=ON - 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

Brak
możli-
wości

zmiany

3002 RO Tak 3

Regulacja pracy parownika

R01 Parownik Tryb regulacji pracy parownika 
-1: Brak
0: Parownik zalany On/Off

-1 0 0=Pa-
rownik
zalany 

On/Off;

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3020 RW Tak 3, 4 & 
16

R02 Zawór
zasilający

Wybór typu zaworów na rurociągu zasilania
cieczą  
1:Solenoid (ICFE): Zawór elektromagnetyczny
odcinający w stacji zaworowej ICF 20
2:Solenoid (ICS): Zawór elektromagnetyczny
odcinający typu ICS z pilotem EVM 
3:Solenoid (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli
zaworu odcinającego z powolnym
otwarciem/zamknięciem – 1 wyjście cyfrowe

1 3 1=So-
lenoid 
(ICFE)

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3021 RW Tak 3, 4 & 
16

R05 Chłodzenie
On/Off
przez DI

Możliwość wymuszenia chłodzenia  
z zewnętrznego urządzenia  
(np. nadrzędnego sterownika
programowalnego) za pomocą
sygnału na wejściu cyfrowym (DI)

0=Nie 1=Tak 0=No 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3024 RW Tak 3, 4 & 
16

R06 Wymuszony
postój

Przerwa w chłodzeniu wymuszona przez
Modbus (np. z nadrzędnego sterownika
programowalnego) lub lokalnie z EKE 400 
Funkcję można wykorzystać, gdy nadrzędny
sterownik ma możliwość wymuszenia  
i zatrzymania chłodzenia.

OFF: Funkcja nieaktywna
ON: Postój wymuszony, niezależnie od
zapotrzebowania na chłodzenie. Funkcja
automatycznie zmieni wartość na OFF  
po 15 minutach.

0=OFF 1=ON 0=OFF 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3025 RW Nie 3, 4 & 
16

R07 Wymuszone
chłodzenie

Chłodzenie wymuszone wymuszona przez
Modbus (np. z nadrzędnego sterownika
programowalnego) lub lokalnie z EKE 400 
Funkcję tę typowo wykorzystuje się w celu
zapewnienia wystarczającej ilości gorących par 
do odszraniania innych parowników.
Funkcję można wykorzystać, gdy nadrzędny
sterownik ma możliwość wymuszenia  
i zatrzymania chłodzenia.

OFF: Funkcja nieaktywna
ON: Chłodzenie wymuszone, niezależnie od
zapotrzebowania na chłodzenie. Funkcja
automatycznie zmieni wartość na OFF  
po 15 minutach.

0=OFF 1=ON 0=OFF 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3026 RW Nie 3, 4 & 
16

Lista parametrów
Należy zwrócić uwagę, że wiele spośród ujętych poniżej parametrów uwidoczni się tylko po dokonaniu innych konkretnych nastaw.  
W toku konfiguracji sterownika EKE 400 nieadekwatne opcje zostaną pominięte.

Patrz Symbol ID,
G07, G08, G09

Wszystkie parametry Modbus  
są typu: WORD (16 bitów)
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R08 Wymuszony
postój przez
DI

Przerwa w chłodzeniu wymuszona przez
urządzenie zewnętrzne (np. nadrzędny
sterownik programowalny) za pomocą 
wejścia cyfrowego (DI) 
Funkcję można wykorzystać, gdy nadrzędny
sterownik ma możliwość wymuszenia  
i zatrzymania chłodzenia.

NIE: Funkcja nieaktywna
TAK: Postój wymuszony, niezależnie od
zapotrzebowania na chłodzenie. Przypisanie
dostępnego wejścia DI następuje w głównym 
menu konfiguracji wejść/wyjść.

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3027 RW Tak 3, 4 & 
16

R09 Wymuszone
chłodzenie
przez DI

Chłodzenie wymuszone przez urządzenie
zewnętrzne (np. nadrzędny sterownik
programowalny) za pomocą wejścia
cyfrowego (DI)
Funkcję można wykorzystać, gdy nadrzędny
sterownik ma możliwość wymuszenia  
i zatrzymania chłodzenia.

Nie: Funkcja nieaktywna
Tak: Chłodzenie wymuszone, niezależnie od
zapotrzebowania na chłodzenie. Przypisanie
dostępnego wejścia DI następuje w głównym
menu konfiguracji wejść/wyjść.

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3028 RW Tak 3, 4 & 
16

Regulacja temperatury powietrza / Funkcja termostatu

T01 Tryb
termostatu

Wybór trybu regulacji termostatu 
0: Brak: Bez regulacji temperatury (ciągłe
chłodzenie, o ile nie zostanie przerwane inną
funkcją)
1: Indywidualny ON/OFF: Regulacja według
lokalnego czujnika temperatury podłączonego
do EKE 400
Wspólny ON/OFF:
Sterowniki EKE 400 połączone magistralą CAN
jednocześnie załączają i wyłączają tryb
chłodzenia. W przypadku ustawienia parametru
T01 „Tryb termostatu” = „Wspólny ON/OFF”,
nadrzędny regulator EKE 400 wylicza
regulowaną temperaturę według metody
określonej parametrem T03 „Temp. mierzona” i
przekazuje ją do pozostałych sterowników.
Nadrzędny EKE 400 zapewnia jednoczesne
załączanie i wyłączanie chłodzenia przez
wszystkie sterowniki.
Kodowanie korekcyjne FEC z uwzględnieniem
najniższej wartości parametru G11 „Adres
Modbus”

0 1 1=Indy-
widu-
alny  

ON/OFF

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3037 RW Tak 3, 4 & 
16

T02 Liczba
czujników
temp.

Liczba czujników temperatury podłączonych
do EKE 400.  
Do jednego sterownika można podłączyć do 3
czujników temperatury środowiska
chłodzonego. Zwykle korzysta się tylko z
jednego czujnika, jednak czasem instaluje się
ich więcej, aby zniwelować nierównomierny
rozkład temperatury w pomieszczeniu.

0: Brak czujnika termostatu
1: Jeden czujnik termostatu
2: Dwa czujniki termostatu
3: Trzy czujniki termostatu

0 3 1 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3038 RW Tak 3, 4 & 
16

T03 Temp.
mierzona

Metoda określania temperatury 
Funkcja ma znaczenie, gdy wybrano opcję
wspólnego termostatu bądź do jednego EKE 
400 podłączono kilka czujników temperatury
środowiska chłodzonego. Parametr określa
sposób wyliczenia miarodajnej temperatury dla
termostatu:

0: Wg najwyższej temperatury
1: Wg uśrednionej temperatury

0 1 1=Wg 
najwy-
ższej

tempe-
ratury

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3039 RW Tak 3, 4 & 
16

T04 Nastawa
temp.

Temperatura nastawiona na termostacie -50.0 50.0 2.0 °C / 
°F

1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3040 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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T05 Strefa
martwa

Wielkość strefy neutralnej termostatu  
Różnica temperatury załączenia /
wyłączenia względem nastawy T04

0.1 20.0 2.0 K 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3041 RW Tak 3, 4 & 
16

T06 Tryb
dzień/noc

Dzienny / nocny tryb regulacji temperatury  
Funkcja pozwala zmienić wartość nastawy
termostatu T04.

Nie: Funkcja nieaktywna
Tak: Funkcja aktywna. Tryb nocny jest
sygnalizowany na ekranie statusu 1. Zobacz
parametr T08 „Tryb nocny”

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3042 RW Tak 3, 4 & 
16

T07 Tryb nocny Praca termostatu w trybie nocnym  
Funkcja umożliwia zmianę nastawy termostatu
T04 przez Modbus (np. z nadrzędnego
sterownika programowalnego)

Nie: Tryb dzienny: Brak możliwości zmiany
nastawy
Tak: Tryb nocny. Jeśli parametr T06 „Tryb
dzień/noc” ma wartość „Tak”, należy wprowadzić 
wartość zmiany nastawy T04 w parametrze T08 
„Tryb nocny”

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3043 RW Tak 3, 4 & 
16

T08 Wartość zmiany
trybu nocnego

Zmiana nastawy termostatu w trybie
nocnym 
Należy tu zadać wartość zmiany nastawy
termostatu. Patrz parametr T07 „Tryb nocny”

-20.0 20.0 -2.0 K 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3044 RW Tak 3, 4 & 
16

T09 Status
chłodzenia na
DO

Status pracy w trybie chłodzenia na
wyjściu cyfrowym DO 
Funkcja umożliwia podanie na wyjście
cyfrowe sygnału o aktualnym statusie pracy
w trybie chłodzenia.
Nie: Funkcja nieaktywna
Tak: Funkcja aktywna. Jeśli parownik pracuje
w trybie chłodzenia, parametr na wyjściu
cyfrowym przyjmuje wartość ON, zaś  
w przeciwnym przypadku OFF. Przypisanie
dostępnego wyjścia cyfrowego (DO)
następuje w menu konfiguracji wejść/ wyjść.

0=Nie 1=Tak 0=Nie  0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3045 RW Tak 3, 4 & 
16

Monitorowanie i alarmy przekroczenia temperatury powietrza

B01 Czujnik
alarmowy

Wybór czujnika temperatury na potrzeby
alarmu 
0: Brak: Nieaktywny alarm przekroczenia
temperatury
1: Odrębny czujnik: Oddzielny alarmowy
czujnik temperatury
2: Czujnik termostatu: Funkcja alarmu
przekroczenia temperatury korzysta  
z wartości mierzonej czujnikiem termostatu.

0 2 2=Czu-
jnik

termo-
statu

0 Yes Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3046 RW Tak 3, 4 & 
16

B02 Alarm
wysokiej
temp.

Alarm wysokiej temperatury 
Próg alarmowy dla funkcji alarmu wysokiej
temperatury w komorze. Nastawiany jako
wartość bezwzględna

-50.0 50.0 6.0 °C 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3047 RW Tak 3, 4 & 
16

B03 Alarm
niskiej temp.

Alarm niskiej temperatury 
Próg alarmowy dla funkcji alarmu niskiej
temperatury w komorze. Nastawiany jako 
wartość bezwzględna

-50.0 50.0 -30.0 °C 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3048 RW Tak 3, 4 & 
16

B04 Zwłoka
alarmu

Zwłoka alarmu  
Zwłoka alarmu wysokiej bądź niskiej
temperatury w komorze podczas normalnej
pracy

0 240 120 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3049 RW Tak 3, 4 & 
16

Alarmy przekroczenia temperatury produktu

B05 Alarm temp.
produktu

Alarm przekroczenia temperatury
produktu 
Temperatura powietrza nie zawsze jest
miarodajna dla temperatury produktu.  
Stąd w produkcie umieszcza się odrębny  
czujnik temperatury. Służy on tylko do celów
monitoringu i alarmowania.

Nie: Funkcja nieaktywna;
Tak: Funkcja aktywna. Aktywne alarmy
przekroczenia temperatury produktu  
z sygnalizacją na ekranie statusu 1. 

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3050 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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B06 Alarm wysokiej
temp. produktu

Alarm wysokiej temperatury produktu  
Próg alarmowy dla funkcji alarmu wysokiej
temperatury produktu. Nastawiany jako
wartość bezwzględna

-50.0 50.0 6.0 °C 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3051 RW Tak 3, 4 & 
16

B07 Alarm niskiej  
temp. produktu

Alarm niskiej temperatury produktu  
Próg alarmowy dla funkcji alarmu niskiej
temperatury produktu

-50.0 50.0 -30.0 °C 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3052 RW Tak 3, 4 & 
16

B08 Zwłoka alarmu
produktu

Zwłoka alarmu przekroczenia
temperatury produktu  
Zwłoka alarmu wysokiej bądź niskiej
temperatury produktu

0 240 120 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3053 RW Tak 3, 4 & 
16

Odszranianie / Metoda odszraniania

D1A Odszranianie Wybór metody odszraniania    
 
0:No defrost: Brak funkcji odszraniania
1:Hot gas: Odszranianie gorącymi parami
2: Odszranianie elektryczne lub medium
pośrednim

0 1 1=Hot 
gas

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3244 RW Tak 3, 4 & 
16

D1B Zawór
drenażowy

Wybór typu zaworu na rurociągu
odprowadzania skroplin z odtajania 
 
0:Pressure (ICS+CVP): Regulator ciśnienia  
podczas odszraniania gorącymi parami. 
Ciśnienie nastawiane na pilocie CVP
1:Pressure (OFV): Regulator ciśnienia podczas 
odszraniania gorącymi parami. Ciśnienie
nastawiane na zaworze OFV
2:Liquid drain (ICFD): Regulator odprowadzania 
skroplin z odszraniania

0 2 1=
Pressure

(ICS+
CVP)

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3245 RW Tak 3, 4 & 
16

D2A Zawór gorących 
par

Wybór typu zaworu na rurociągu
gorących par do odszraniania 
 
0:No valve: Brak zaworu
1:Soft (ICS+EVRST):
Dwustopniowe otwieranie zaworów
elektromagnetycznych – 2 wyjścia cyfrowe
2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawór  
elektromagnetyczny – 2 wyjścia cyfrowe
3:Solenoid (ICFE): Zawór elektromagnetyczny 
odcinający w stacji zaworowej ICF 20
4:Solenoid (ICS): Zawór elektromagnetyczny 
odcinający typu ICS z pilotem EVM
5: Solenoid (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli 
zaworu odcinającego z powolnym otwarciem/
zamknięciem – 1 wyjście cyfrowe
6:Slow (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli za-
woru modulowanego z powolnym otwarciem/
zamknięciem – 1 wyjście analogowe

0 6 2=Soft 
(ICSH)

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3247 RW Tak 3, 4 & 
16

D2B Zawór tacy
ociekowej

Zawór ogrzewania (tylko) tacy ociekowej 
gorącymi parami na wyjściu cyfrowym (DO) 
 
Nie: Brak ogrzewania tacy ociekowej
Tak: Sterowanie zaworem ogrzewania tacy 
ociekowej aktywne

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3255 RW Tak 3, 4 & 
16

D3A Zawór powrotu 
pary mokrej

Wybór typu zaworu na rurociągu
powrotnym pary mokrej 
 
0:No valve: Brak zaworu
1:Soft (ICS+EVRST):
Dwustopniowe otwieranie zaworów
elektromagnetycznych – 2 wyjścia cyfrowe
2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawór  
elektromagnetyczny – 2 wyjścia cyfrowe
3:Soft (ICLX): Dwustopniowy zawór  
elektromagnetyczny – 1 wyjście cyfrowe
4:Solenoid (ICS): Zawór elektromagnetyczny 
odcinający typu ICS z pilotem EVM
5: Solenoid (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli 
zaworu odcinającego z powolnym otwarciem/
zamknięciem – 1 wyjście cyfrowe
6:Slow (ICM): Zawór silnikowy ICM w roli  
zaworu modulowanego z powolnym  
otwarciem/zamknięciem – 1 wyjście analogowe

0 1 Soft 
(ICLX)

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3253 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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D3B Stan zaworu
powrotu pary
mokrej

Zamknięcie wypływu pary mokrej  
z parownika podczas pracy w trybie 
chłodzenia 
 
Zamknięty: Zawór wylotowy pary mokrej 
zamknięty podczas chłodzenia 
UWAGA – należy wziąć pod uwagę ryzyko 
uwięzienia cieczy
Otwarty: Zawór wylotowy pary mokrej otwarty 
podczas chłodzenia

0=
zamk-
nięty

1=
ot-

warty

1= 
otwarty

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3323 RW Tak 3, 4 & 
16

D4A Elektromagn.
drenażowy?

Czy w rurociągu odprowadzania skroplin 
znajduje się zawór elektromagnetyczny 
 
0:NO: Nie
1:YES: Tak

0=Nie 1=Tak 1=Tak 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3252 RW Tak 3, 4 & 
16

D4B Szybki drenaż? Czy zainstalowano zawór do szybkiego 
odprowadzenia cieczy z parownika przed
doprowadzeniem gorących par 
 
0:NO: Nie
1:YES: Tak

0=No 1=Tak 0=No 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3254 RW Tak 3, 4 & 
16

D05 Chłodzenie
podczas
odszraniania

Chłodzenie podczas odszraniania innych
parowników 
Funkcja wykorzystywana typowo przy braku 
nadrzędnego sterownika programowalnego 
koordynującego odszranianie. Jeśli o początku 
odszraniania parownika decyduje lokalny 
EKE 400, można go tak skonfigurować, aby 
wymuszał tryb chłodzenia po wejściu innego 
EKE 400 z tej samej grupy w tryb odszraniania.
Każdy sterownik EKE 400 w danej grupie
przekazuje sygnał o statusie sekwencji
odszraniania przez CAN.

Nie: Funkcja nieaktywna
Tak: Funkcja aktywna

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3082 RW Tak 3, 4 & 
16

D06 Odszranianie
dozwolone

Odszranianie dozwolone 
Funkcja wykorzystywana typowo, gdy za
pomocą Modbus podłączono nadrzędny
sterownik programowalny, ale o
odszranianiu decyduje EKE 400. Sterownik
nadrzędny zezwala na inicjację odszraniania
– gdy dostępna jest wystarczająca ilość
gorącej pary.

Nie: Odszranianie niedozwolone przez
sterownik nadrzędny (brak gorącej pary)
Tak: Odszranianie dozwolone przez
sterownik nadrzędny (dostępność gorącej
pary)

0=Nie 1=Tak 1=Tak 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3083 RW Tak 3, 4 & 
16

D07 Odszranianie
dozwolone
przez DI

Odszranianie dozwolone sygnałem na
wejściu cyfrowym (DI) 
Funkcja wykorzystywana typowo, gdy do
wejścia cyfrowego podłączono nadrzędny
sterownik programowalny, ale o odszranianiu 
decyduje EKE 400. Sterownik
nadrzędny zezwala na inicjację odszraniania
–gdy dostępna jest wystarczająca ilość
gorącej pary.

Nie: Funkcja nieaktywna
Tak: Funkcja aktywna
UWAGA: Parametr D07 „Odszranianie
dozwolone” musi mieć wartość „Tak”
Przypisanie dostępnego wejścia DI odbywa
się w menu konfiguracji wejść/wyjść

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3084 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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D08 Status sekwencji
odszraniania

Status sekwencji odszraniania na wyjściu
cyfrowym (DO) 
Należy zdecydować, czy na wyjście cyfrowe
ma być podawany sygnał o statusie sekwencji 
odszraniania (ON/OFF). Z chwilą rozpoczęcia 
odszraniania na wyjście DO podawany jest 
sygnał o wartości ON, zaś po zakończeniu 
sekwencji OFF.

Nie: Funkcja nieaktywna
Tak: Funkcja aktywna – przypisanie
dostępnego wyjścia DO odbywa się w menu
konfiguracji wejść/wyjść.
DO=OFF: Odszranianie zakończone
DO=ON: Odszranianie w toku

0=Nie 1=Tak 0=Nie  0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3085 RW Tak 3, 4 & 
16

Odszranianie / Inicjowanie odszraniania

D10 Ręczny start
odszraniania

Manualna inicjacja odszraniania 
Funkcja umożliwia ręczne rozpoczęcie
sekwencji odszraniania (odszranianie
wymuszone) – może się też odbyć za
pośrednictwem Modbus z nadrzędnego
sterownika programowalnego

OFF: Brak możliwości wymuszenia
odszraniania
ON: Możliwe manualne wymuszenie
odszraniania

0=OFF 1=ON 0=OFF 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3054 RW Nie 3, 4 & 
16

D11 Interwał
odszraniania

Czas do początku kolejnego odszraniania  
Jest to funkcja awaryjna w przypadku, gdy
inna metoda inicjacji odszraniania zawiedzie.
Odszranianie rozpocznie się, gdy od inicjacji
poprzedniego cyklu upłynie czas nastawiony
w tym parametrze.
Po inicjacji odszraniania rozpoczyna się
ponowne naliczanie czasu od zera. Czas ten  
jest zerowany przy każdym rozpoczęciu  
odszraniania. Jeśli parametr „Main switch”  
ma wartość OFF, naliczanie czasu do kolejnego 
odtajania jest zawieszone. Parametr widoczny 
na ekranie statusu 1.

Przypisanie wartości 0 (zero) wyłącza
funkcję odszraniania według czasu od
ostatniej inicjacji

0 240 0 go-
dziny

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3075 RW Tak 3, 4 & 
16

D12 Czas pracy do
odszraniania

Odszranianie po upływie
sumarycznego czasu chłodzenia 
 
Również może być awaryjną metodą na  
wypadek niezadziałania innej funkcji inicjującej 
cykl odszraniania.
Odszranianie rozpocznie się, gdy
sumaryczny czas pracy parownika w trybie 
chłodzenia przekroczy wartość nastawioną tym 
parametrem.
Czas ten ulega wyzerowaniu przy każdym 
rozpoczęciu odszraniania.

0 240 0 go-
dziny

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3076 RW Tak 3, 4 & 
16

D13 Przesunięcie
odszraniania

Czas przesunięcia początku
odszraniania 
Odszranianie zostanie odłożone w czasie tylko 
w przypadku:
- Odcięcia zasilania.
- Inicjacji odszraniania parametrem D11 (po 
czasie od poprzedniego początku) – Wtedy 
cykl odszraniania rozpocznie się po czasie = 
D11+D13
- Inicjacji odszraniania parametrem D12 (po 
sumarycznym czasie chłodzenia) – Wtedy cykl
odszraniania rozpocznie się po czasie
= D12+D13
Kolejne odszranianie rozpocznie się po upływie 
czasu D11 lub D12

0 240 0 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3077 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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D14 Odszranianie
przez DI

Inicjacja odszraniania sygnałem  
na wejściu cyfrowym 
Jest to opcja wymuszenia odszraniania przez 
podanie cyfrowego sygnału wejściowego.
Typowo jest to sygnał ze sterownika
nadrzędnego lub użycie ręcznego przycisku.
Jeśli ta funkcja jest aktywna, to odszranianie 
rozpocznie się po zmianie wartości sygnału
wejściowego z OFF na ON. Zmiany sygnału  
w trakcie odszraniania są ignorowane.

0:Nie: Funkcja nieaktywna
1:Tak: Funkcja aktywna

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3055 RW Tak 3, 4 & 
16

D15 Harmonogram
odszraniania

Harmonogram odszraniania 
Opcja ta powoduje inicjację cyklu odszraniania  
według lokalnego harmonogramu zakodo-
wanego w sterowniku EKE 400. Można 
ustanowić trzy harmonogramy (dni powszednie, 
sobota, niedziela) po 6 cykli odszraniania.

0:Nie: Funkcja nieaktywna
1:Tak: Funkcja aktywna

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3056 RW Tak 3, 4 & 
16

DA1 Odszr. 1 w PON Godzina rozpoczęcia odszraniania 1
w PONIEDZIAŁEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3277 RW Tak 3, 4 & 
16

DA2 Odszr. 2 w PON Godzina rozpoczęcia odszraniania 2
w PONIEDZIAŁEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3278 RW Tak 3, 4 & 
16

DA3 Odszr. 3 w PON Godzina rozpoczęcia odszraniania 3
w PONIEDZIAŁEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3279 RW Tak 3, 4 & 
16

DA4 Odszr. 4 w PON Godzina rozpoczęcia odszraniania 4
w PONIEDZIAŁEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3280 RW Tak 3, 4 & 
16

DA5 Odszr. 5 w PON Godzina rozpoczęcia odszraniania 5
w PONIEDZIAŁEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3281 RW Tak 3, 4 & 
16

DA6 Odszr. 6 w PON Godzina rozpoczęcia odszraniania 6
w PONIEDZIAŁEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3282 RW Tak 3, 4 & 
16

DX1 Kopia z PON dla Kopiowanie harmonogramu
poniedziałkowego
Powielanie harmonogramu odszraniania  
z PONIEDZIAŁKU na inne dni: 
 
0=PONIEDZIAŁEK
1=WTOREK
2=ŚRODA
3=CZWARTEK
4=PIĄTEK
5=SOBOTA
6=NIEDZIELA
7=dni robocze (5 dni)
8=wszystkie dni

0 8 0=
PONIE-

DZIAŁEK

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3324 RW Tak 3, 4 & 
16

DB1 Odszr. 1 we
WTOREK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 1
we WTOREK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3283 RW Tak 3, 4 & 
16

DB2 Odszr. 2 we
WTOREK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 2
we WTOREK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3284 RW Tak 3, 4 & 
16

DB3 Odszr. 3 we
WTOREK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 3
we WTOREK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3285 RW Tak 3, 4 & 
16

DB4 Odszr. 4 we
WTOREK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 4
we WTOREK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3286 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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DB5 Odszr. 5 we
WTOREK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 5
we WTOREK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3287 RW Tak 3, 4 & 
16

DB6 Odszr. 6 we
WTOREK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 6
we WTOREK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3288 RW Tak 3, 4 & 
16

DC1 Odszr. 1 w ŚRODĘ Godzina rozpoczęcia odszraniania 1
w ŚRODĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3289 RW Tak 3, 4 & 
16

DC2 Odszr. 2 w ŚRODĘ Godzina rozpoczęcia odszraniania 2
w ŚRODĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3290 RW Tak 3, 4 & 
16

DC3 Odszr. 3 w ŚRODĘ Godzina rozpoczęcia odszraniania 3
w ŚRODĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3291 RW Tak 3, 4 & 
16

DC4 Odszr. 4 w ŚRODĘ Godzina rozpoczęcia odszraniania 4
w ŚRODĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3292 RW Tak 3, 4 & 
16

DC5 Odszr. 5 w ŚRODĘ Godzina rozpoczęcia odszraniania 5
w ŚRODĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3293 RW Tak 3, 4 & 
16

DC6 Odszr. 6 w ŚRODĘ Godzina rozpoczęcia odszraniania 6
w ŚRODĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3294 RW Tak 3, 4 & 
16

DD1 Odszr. 1  
w CZWARTEK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 1
w CZWARTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3295 RW Tak 3, 4 & 
16

DD2 Odszr. 2  
w CZWARTEK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 2
w CZWARTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3296 RW Tak 3, 4 & 
16

DD3 Odszr. 3  
w CZWARTEK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 3
w CZWARTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3297 RW Tak 3, 4 & 
16

DD4 Odszr. 4  
w CZWARTEK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 4
w CZWARTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3298 RW Tak 3, 4 & 
16

DD5 Odszr. 5  
w CZWARTEK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 5
w CZWARTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3299 RW Tak 3, 4 & 
16

DD6 Odszr. 6  
w CZWARTEK

Godzina rozpoczęcia odszraniania 6
w CZWARTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3300 RW Tak 3, 4 & 
16

DE1 Odszr. 1 w PIĄTEK Godzina rozpoczęcia odszraniania 1
w PIĄTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3301 RW Tak 3, 4 & 
16

DE2 Odszr. 2 w PIĄTEK Godzina rozpoczęcia odszraniania 2
w PIĄTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3302 RW Tak 3, 4 & 
16

DE3 Odszr. 3 w PIĄTEK Godzina rozpoczęcia odszraniania 3
w PIĄTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3303 RW Tak 3, 4 & 
16

DE4 Odszr. 4 w PIĄTEK Godzina rozpoczęcia odszraniania 4
w PIĄTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3304 RW Tak 3, 4 & 
16

DE5 Odszr. 5 w PIĄTEK Godzina rozpoczęcia odszraniania 5
w PIĄTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3305 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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DE6 Odszr. 6 w PIĄTEK Godzina rozpoczęcia odszraniania 6
w PIĄTEK

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3306 RW Tak 3, 4 & 
16

DF1 Odszr. 1  
w SOBOTĘ

Godzina rozpoczęcia odszraniania 1
w SOBOTĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3307 RW Tak 3, 4 & 
16

DF2 Odszr. 2  
w SOBOTĘ

Godzina rozpoczęcia odszraniania 2
w SOBOTĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3308 RW Tak 3, 4 & 
16

DF3 Odszr. 3  
w SOBOTĘ

Godzina rozpoczęcia odszraniania 3
w SOBOTĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Pass-
word 
level 
1,2,3

2 3309 RW Tak 3, 4 & 
16

DF4 Odszr. 4  
w SOBOTĘ

Godzina rozpoczęcia odszraniania 4
w SOBOTĘ

0=
00:00

1439=
2

3:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3310 RW Tak 3, 4 & 
16

DF5 Odszr. 5  
w SOBOTĘ

Godzina rozpoczęcia odszraniania 5
w SOBOTĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3311 RW Tak 3, 4 & 
16

DF6 Odszr. 6  
w SOBOTĘ

Godzina rozpoczęcia odszraniania 6
w SOBOTĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3312 RW Tak 3, 4 & 
16

DG1 Odszr. 1 w NIEDZ. Godzina rozpoczęcia odszraniania 1
w NIEDZIELĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3313 RW Tak 3, 4 & 
16

DG2 Odszr. 2 w NIEDZ. Godzina rozpoczęcia odszraniania 2
w NIEDZIELĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3314 RW Tak 3, 4 & 
16

DG3 Odszr. 3 w NIEDZ. Godzina rozpoczęcia odszraniania 3
w NIEDZIELĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3315 RW Tak 3, 4 & 
16

DG4 Odszr. 4 w NIEDZ. Godzina rozpoczęcia odszraniania 4
w NIEDZIELĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3316 RW Tak 3, 4 & 
16

DG5 Odszr. 5 w NIEDZ. Godzina rozpoczęcia odszraniania 5
w NIEDZIELĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3317 RW Tak 3, 4 & 
16

DG6 Odszr. 6 w NIEDZ. Godzina rozpoczęcia odszraniania 6
w NIEDZIELĘ

0=
00:00

1439=
23:59

0=00:00 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3318 RW Tak 3, 4 & 
16

Odszranianie / Zakończenie odszraniania

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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D40 Koniec
odszraniania

Koniec odszraniania 
Wybór metody zakończenia cyklu
odszraniania 
 
1:Stop on time: Według czasu – odszranianie 
kończy się po upływie czasu nastawionego 
parametrem D58
2:Stop on temp: Według temperatury
– odszranianie kończy się, gdy czujnik tempera-
tury odszraniania zarejestruje wartość powyżej 
nastawy parametru D43. Jeśli jednak wcześniej 
upłynie czas odszraniania nastawiony parame-
trem D58, to załączy się alarm przekroczenia
dopuszczalnego czasu odszraniania i proces się 
zakończy. Stanie się tak również w przypadku 
awarii czujnika temperatury. Alarm jest resetow-
any automatycznie po 5 minutach. Przypisania 
czujnika do tej funkcji dokonuje się w Menu 
głównym, w sekcji konfiguracji wejść/wyjść.
Należy tam wybrać dostępne wejście analogowe.

1 2 1=
Według

czasu

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3078 RW Tak 3, 4 & 
16

D41 Ręczny koniec
odszraniania

Ręczne zakończenie odszraniania 
Opcja wymuszenia końca odszraniania na lokal-
nym EKE 400, jak również z nadrzędnego
sterownika programowalnego przez Modbus 
 
No: Nie: Funkcja nieaktywna
Yes: Tak: Funkcja aktywna. Uwaga – Wszystkie 
funkcje przed i po sekwencji odszraniania (Rys. 
1) będą realizowane (sekwencja odszraniania
zostanie zignorowana/ wstrzymana).  
Po zakończeniu odszraniania parametr D41 
automatycznie przyjmuje wartość „Nie”.

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3079 RW Nie 3, 4 & 
16

D42 Koniec
odszraniania
przez DI

Wymuszenie zakończenia odszraniania przez 
sygnał na wejściu cyfrowym (DI) 
Sygnał końca odszraniania z urządzenia 
zewnętrznego (np. ze sterownika nadrzędnego) 
dociera na cyfrowe wejście regulatora EKE 400
No: Nie: Funkcja nieaktywna
Yes: Tak: Funkcja aktywna. Uwaga – Wszystkie 
funkcje przed i po sekwencji odszraniania (Rys. 
1) będą realizowane (sekwencja odszraniania
zostanie zignorowana/ wstrzymana).
Przypisanie dostępnego wejścia cyfrowego 
następuje w menu konfiguracji wejść/wyjść

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3080 RW Tak 3, 4 & 
16

D43 Temp. końca
odszraniania

Temperatura zakończenia odszraniania

Patrz: parametr D40 „Koniec odszraniania”

0.0 25.0 8.0 °C 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3081 RW Tak 3, 4 & 
16

Odszranianie / Sekwencja odszraniania

D50 Czas odessania Zwłoka na usunięcie cieczy
Funkcja umożliwia usunięcie cieczy z
parownika przed rozpoczęciem odszraniania.
Funkcja jest aktywna zawsze.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 10 min 0 Nie Poziom 
dost-
ępu 

1,2,3

2 3086 RW Tak 3, 4 & 
16

D51 Opóźnienie
zasilania gorącymi
parami

Zwłoka doprowadzenia gorących par 
Opóźnienie otwarcia zaworu na rurociągu 
gorących par (zwłoka na zamknięcie się zaworu 
w przewodzie powrotnym pary mokrej)
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 10 5 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3087 RW Tak 3, 4 & 
16

D5A Podgrzewanie  
tacy ociekowej

Wstępne ogrzewanie tacy ociekowej 
Czas wstępnego podgrzewania tacy ociekowej 
gorącymi parami
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 20 5 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3256 RW Tak 3, 4 & 
16

D5B Czas ogrzewania
tacy

Zwłoka zakończenia podgrzewania tacy 
ociekowej
Ogrzewanie tacy ociekowej trwa przez  
nastawiony czas
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 120 30 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3257 RW Tak 3, 4 & 
16

D53 Sekwencja
łagodnego
otwarcia gorących
par

Czas łagodnego otwarcia zaworu gorących 
par
Czas pomiędzy pierwszym i drugim stopniem 
otwarcia zaworu w przewodzie gorących par  
(2 wyjścia cyfrowe)
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 3 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3098 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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D54 Gorące pary,  
etap 1

Czas 1 stopnia otwarcia zaworu gorących par 
Zawór silnikowy ICM: Czas otwarcia zaworu do 
przepustowości określonej parametrem D55 
„Stopień otwarcia gorących par 1”
Patrz rys. 1 – Sekwencja

0 30 3 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3099 RW Tak 3, 4 & 
16

D55 Stopień otwarcia
gorących par 1

Stopień otwarcia zaworu gorących
par w 1 etapie 
Zawór silnikowy ICM otwiera się od 0% do 
wartości określonej parametrem D55 w czasie
nastawionym parametrem D54.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 100 20 % 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3100 RW Tak 3, 4 & 
16

D56 Gorące pary,  
etap 2

Czas 2 stopnia otwarcia zaworu
gorących par 
Zawór silnikowy ICM: Czas otwarcia zaworu do 
pełnej przepustowości
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3101 RW Tak 3, 4 & 
16

D57 Czas szybkiego
drenażu

Czas szybkiego odprowadzania skroplin
Czas, przez który zawór szybkiego drenażu 
skroplin pozostaje otwarty. Zaczyna się on 
otwierać wraz z zaworem gorących par
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 300 30 sec 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3102 RW Tak 3, 4 & 
16

D58 Maks. czas
odszraniania

Dopuszczalny czas odszraniania
Maksymalny czas trwania procesu odszraniania 
w minutach

1 120 30 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3089 RW Tak 3, 4 & 
16

D5C Zwłoka
zamknięcia
gorących par

Zwłoka zamknięcia zaworu gorących par
Czas do zamknięcia wybranych zaworów  
na rurociągu gorących par do odszraniania  
(dla opcji „Soft(ICS+EVRST)” lub „Soft(ICSH)”  
lub „Slow(ICM)”)
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 120 15 sec 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3258 RW Tak 3, 4 & 
16

D5D Zwłoka
zamknięcia
drenażu

Zwłoka zamknięcia zaworu drenażowego
Czas do zamknięcia zaworu na rurociągu 
odprowadzania skroplin z odszraniania
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 10 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3259 RW Tak 3, 4 & 
16

D59 Czas ociekania Czas ociekania
Czas przeznaczony na spłynięcie wody  
z powierzchni chłodnicy.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 15 5 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3090 RW Tak 3, 4 & 
16

D61 Czas łagodnego
otwarcia pary
mokrej

Czas łagodnego otwarcia zaworu pary mokrej
Czas pomiędzy pierwszym i drugim stopniem 
otwarcia zaworu na rurociągupowrotnym pary 
mokrej (dla opcji „Soft(ICS+EVRST” i „Soft(ICSH)”)
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3094 RW Tak 3, 4 & 
16

D6A Czas do zasilania
cieczą

Zwłoka otwarcia zaworu zasilającego
Czas pomiędzy zakończeniem odszraniania  
i otwarciem zaworu par mokrych, a otwarciem 
zaworu na rurociągu zasilania cieczą.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3260 RW Tak 3, 4 & 
16

D62 Pary mokre, czas
etap 1

Czas 1 stopnia otwarcia zaworu par mokrych 
Zawór silnikowy ICM: Czas otwarcia zaworu do 
przepustowości określonej parametrem D63 
„Stopień otwarcia par mokrych 1”
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 30 3 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3095 RW Tak 3, 4 & 
16

D63 Stopień otwarcia
par mokrych 1

Stopień otwarcia zaworu gorących par  
w 1 etapie 
Zawór silnikowy ICM otwiera się od 0% do 
wartości określonej parametrem D63 w czasie
nastawionym parametrem D62.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 100 20 % 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3096 RW Tak 3, 4 & 
16

D64 Pary mokre, etap 2 Czas 2 stopnia otwarcia zaworu par mokrych 
Zawór silnikowy ICM w przewodzie powrotnym 
pary mokrej: Czas otwarcia zaworu do pełnej 
przepustowości
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

1 30 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3097 RW Tak 3, 4 & 
16

D65 Zwłoka
wentylatorów

Zwłoka załączenia wentylatorów 
Wentylatory chłodnicy powietrza załączą się po 
upływie nastawionego czasu.
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0 30 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3092 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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D66 Wentylatory
podczas
odszraniania

Sterowanie pracą wentylatorów podczas 
odszraniania 
Czy wentylatory w trakcie odszraniania mają 
pracować czy mają zostać zatrzymane?

No: Nie: Wentylatory wyłączone
Yes: Tak: Wentylatory pracują
Patrz rys. 1 – Sekwencja odszraniania

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3093 RW Tak 3, 4 & 
16

Sterowanie wentylatorem

F01 Sterowanie
wentylatorami

Metoda regulacji pracy wentylatorów 
 
0: Brak regulacji pracy wentylatorów
1: Regulacja ON/OFF: (1 wyjście cyfrowe DO)  
Po zatrzymaniu chłodzenia wentylatory zostają
wyłączone, zaś w trybie chłodzenia pracują 2: 
Regulacja dwustopniowa (2 wyjścia cyfrowe):
Stan wyjść DO zmienia się jak poniżej:
Termostat=ON
      DO1: ON
      DO2: OFF
Termostat=OFF
      DO1: ON
      DO2: ON
3: Regulacja modulowana sygnałem 0-10 V na 
wyjściu analogowym (AO)
Patrz parametry F02 i F03

0 3 1= 
Regu-
lacja 

On-Off

0 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3103 RW Tak 3, 4 & 
16

F02 Prędkość
maksymalna

Maksymalna prędkość wentylatorów 
Nastawa dla regulacji modulowanej na wyjściu 
analogowym
Maksymalna prędkość pracy wentylatorów  
w trybie chłodzenia, w procentach: 100% 
odpowiada prędkości maks. dla maksymalnej
wartości sygnału wyjściowego 10V

0 100 100 % 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3104 RW Tak 3, 4 & 
16

F03 Prędkość niska Niska prędkość wentylatorów 
Nastawa dla regulacji modulowanej na wyjściu 
analogowym
Niska prędkość pracy wentylatorów poza 
trybem chłodzenia, w procentach: 100% 
odpowiada prędkości maks. dla maksymalnej
wartości sygnału wyjściowego 10V

0 100 50 % 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3105 RW Tak 3, 4 & 
16

Różne

P01 Jednostki Jednostki wyświetlanych wartości 
 
0:MET: Metryczne – stopnie Celsjusza (°C) i 
kelwiny (K) 1:IMP: Brytyjskie – stopnie
Fahrenheita (°F) i stopnie Rankine’a (°R)

0 1 0=MET 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3115 RW Tak 3, 4 & 
16

P02 Wyjście dla
alarmu

Wyjście dla sygnałów alarmowych 
 
Można skonfigurować wyjście przekaźnikowe, 
które ma być aktywowane w przypadku alarmu.
Wybór priorytetu alarmów aktywujących 
wyjście DO.  
Priorytet alarmu widoczny w głównym menu

0: Brak przypisanego wyjścia
1: Alarmy krytyczne – przypisanie dostępnego 
wyjścia cyfrowego DO następuje w menu  
konfiguracji wejść/wyjść
2: Alarmy poważne - przypisanie dostępnego 
wyjścia cyfrowego DO następuje w menu  
konfiguracji wejść/wyjść
3: Wszystkie alarmy - przypisanie dostępnego 
wyjścia cyfrowego DO następuje w menu  
konfiguracji wejść/wyjść

0 3 0=Brak 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3116 RW Tak 3, 4 & 
16

cAB Brzęczyk Sterowanie brzęczykiem 
Wybór grupy alarmów mających aktywować 
sygnał dźwiękowy. 
 
0: Brak
1: Alarmy krytyczne
2: Alarmy poważne
3: Wszystkie alarmy

0 3 0=Brak 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3274 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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P03 Włączanie  
przez DI

Włącznik główny na wejściu cyfrowym 
 
Funkcja umożliwia włączenie i wyłączenie  
regulatora EKE 400 z urządzenia zewnętrznego 
(np. nadrzędnego sterownika programowalnego) 
za pomocą sygnału podanego na wejście
cyfrowe

0:OFF: EKE 400 wyłączony z pracy. Należy 
zwrócić uwagę, czy parametr M01 (Włącznik 
główny) ma wartość ON; przy wartości OFF
działanie regulatora EKE 400 również zostanie 
zawieszone
1:ON: EKE 400 uruchomiony.
Należy zwrócić uwagę, czy parametr M01 
(Włącznik główny) ma wartość ON, gdyż tylko 
wtedy regulator podejmie pracę

0=Nie 1=Tak 0=Nie 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3117 RW Tak 3, 4 & 
16

P10 Zewn. temp.
odniesienia

Zewnętrzna zmiana temperatury odniesienia 
Wybór sygnału wykorzystywanego do zmiany 
punktu odniesienia dla termostatu lub pomiaru 
temperatury medium.    
0: Brak
1: Sygnał prądowy – zakres wartości sygnału na 
wejściu analogowym AI:
     P13 „Prąd maks.”: 4 do 20 mA, domyślnie 20 mA
     P14 „Prąd min.”: 0 do 20 mA, domyślnie 4 mA
Przypisanie dostępnego wejścia analogowego 
AI następuje w menu konfiguracji wejść/wyjść.
2: Sygnał napięciowy – zakres wartości sygnału 
na wejściu analogowym AI:
     P15 „Napięcie maks.”: 0 do 10 V, domyślnie 10 V
     P16 „Napięcie min.”: 0 do 10 V, domyślnie 0 V
     Przypisanie dostępnego wejścia analogowego 
AI następuje w menu konfiguracji wejść/wyjść.
3: Sygnał przez Modbus

0 3 0=Brak 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3118 RW Tak 3, 4 & 
16

P11 Odniesienie maks. Maksymalna wartość zewnętrznej zmiany 
temperatury odniesienia 
Skalowanie zakresu zmiany temperatury 
odniesienia – Wartość maksymalna
Patrz parametr P10 „Zewn. temp. odniesienia”

0.0 50.0 0.0 °C 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3119 RW Tak 3, 4 & 
16

P12 Odniesienie min. Minimalna wartość zewnętrznej zmiany 
temperatury odniesienia 
Skalowanie zakresu zmiany temperatury 
odniesienia – Wartość minimalna
Patrz parametr P10 „Zewn. temp. odniesienia”

-50.0 0.0 0.0 °C 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3120 RW Tak 3, 4 & 
16

P13 Prąd maks. Maksymalna wartość sygnału prądowego 
Skalowanie zakresu wartości wejściowego 
sygnału prądowego zmieniającego punkt 
odniesienia temperatury – Wartość maksymalna
Patrz parametr P10 „Zewn. temp. odniesienia”

4.0 20.0 20.0 mA 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3121 RW Tak 3, 4 & 
16

P14 Prąd min. Minimalna wartość sygnału prądowego 
Skalowanie zakresu wartości wejściowego 
sygnału prądowego zmieniającego punkt 
odniesienia temperatury – Wartość minimalna
Patrz parametr P10 „Zewn. temp. odniesienia”

0.0 20.0 4.0 mA 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3122 RW Tak 3, 4 & 
16

P15 Napięcie maks. Maksymalna wartość sygnału napięciowego 
Skalowanie zakresu wartości wejściowego 
sygnału napięciowego zmieniającego punkt 
odniesienia temperatury – Wartość maksymalna
Patrz parametr P10 „Zewn. temp. odniesienia”

0.0 10.0 10.0 V 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3123 RW Tak 3, 4 & 
16

P16 Napięcie min. Reference voltage low 
Skalowanie zakresu wartości wejściowego 
sygnału napięciowego zmieniającego punkt 
odniesienia temperatury – Wartość minimalna
Patrz parametr P10 „Zewn. temp. odniesienia”

0.0 10.0 0.0 V 1 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3124 RW Tak 3, 4 & 
16

P17 Pasmo filtra Pasmo filtra dolnoprzepustowego
Analogowy sygnał wejściowy wybrany parame-
trem P10 można filtrować. Po dalsze informacje 
prosimy o kontakt z firmą Danfoss
0: Brak
1: 4 Hz
2: 2 Hz
3: 1 Hz
4: 0,5 Hz
5: 0,2 Hz

0 5 5=0.2 Hz 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3125 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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P18 Temp. odniesienia
przez Modbus

Zewnętrzne przesunięcie temperatury 
odniesienia za pośrednictwem Modbus 
Wartość dodawana do nastawy T04 (Nastawa 
termostatu) sygnałem przez Modbus (np. z 
nadrzędnego sterownika programowalnego)

-50.0 50.0 0.0 °C 1 No Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3126 RW Tak 3, 4 & 
16

P20 Chłodzenie
awaryjne

Chłodzenie w przypadku awarii czujnika 
termostatu 
Przy braku sygnału z czujnika termostatu załącza 
się awaryjny tryb pracy w cyklu chłodzenia.
Należy wybrać sposób pracy parownika w trybie 
awaryjnego chłodzenia:
0: Chłodzenie zatrzymane
1: Stały względny czas pracy:
Parownik będzie pracować w cyklu ON/OFF  
z nastawionym względnym czasem chłodzenia 
w ramach 1 godziny – za pomocą parametru 
P22: np. gdy P22 = 40%, to parownik pracuje 
(ON) przez 40% x 60 min = 24 min parownik 
wyłączony (OFF) przez (100% - 40%) x 60 min 
= 36 min
2: Wartości średnie

0 2 2= 
Wartości
średnie

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3127 RW Tak 3, 4 & 
16

P22 Względny czas
chłodzenia

Stały względny czas chłodzenia w trybie 
pracy awaryjnej    
Stały względny czas otwarcia zaworu  
w przewodzie zasilania cieczą podczas pracy 
w trybie chłodzenia awaryjnego w przypadku 
awarii czujnika termostatu
Patrz parametr P20 „Chłodzenie awaryjne”

0 100 0 % 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3129 RW Tak 3, 4 & 
16

System / Wyświetlacz

G01 Język Wybór języka 
0: Angielski
5: Hiszpański
12: Portugalski
13: Chiński

0 13 0= 
Angiel-

ski

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3106 RW Tak 3, 4 & 
16

G02 Format czasu Format czasu 
0: 24-godzinny
1: 12-godzinny

0 1 0=24 
-godzi-

nny

0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3107 RW Tak 3, 4 & 
16

G03 Wygaszacz ekranu Czas do wygaszenia ekranu 
Jeśli nie użyje się żadnego przycisku przez 
nastawiony czas, to przygaśnie podświetlenie 
ekranu. Zostanie ono przywrócone po
wciśnięciu któregokolwiek przycisku.

1 60 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3189 RW Tak 3, 4 & 
16

G04 Czas do
wylogowania

Czas do wylogowania użytkownika 
Jeśli nie użyje się żadnego przycisku przez 
nastawiony czas, to nastąpi wylogowanie do 
poziomu dostępu 0. Pozwala on tylko na
podgląd ekranów: Statusu 1, Aktywnych 
alarmów, Resetowania alarmów oraz Informacji 
o sterowniku.
Wylogowanie do poziomu dostępu 0 można 
też wymusić z Ekranu Statusu 1 przytrzymując 
przycisk „Escape” przez 3 sekundy

1 60 2 min 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3191 RW Tak 3, 4 & 
16

G05 Kontrast Kontrast wyświetlacza 0 100 30 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3190 RW Tak 3, 4 & 
16

System / Poziom dostępu

G07 Hasło poziomu 1 Hasło dla poziomu dostępu 1 
Wprowadzanie hasła poziomu 1.
Poziom 1 uprawnia do podglądu wszystkich 
parametrów i podmenu, jednak bez możliwości
wprowadzania zmian. Patrz kolumny „Odczyt” 
oraz „Poziom dostępu dla zapisu zmian”

1 999 100 0 Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

1 3108 RW Tak 3, 4 & 
16

G08 Hasło poziomu 2 Hasło dla poziomu dostępu 2 
Wprowadzanie hasła poziomu 2.  
Poziom 2 uprawnia do podglądu wszystkich 
parametrów i podmenu oraz daje możliwość 
zmian niektórych nastaw. Patrz kolumny
„Odczyt” oraz „Poziom dostępu dla zapisu zmian”

1 999 200 0 Nie Poziom
dost-
ępu 
2,3

2 3109 RW Tak 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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G09 Hasło poziomu 3 Hasło dla poziomu dostępu 3 
Wprowadzanie hasła poziomu 3.
Poziom 3 uprawnia do podglądu wszystkich 
parametrów i podmenu oraz daje możliwość 
wprowadzania wszelkich zmian. Patrz kolumny
„Odczyt” oraz „Poziom dostępu dla zapisu zmian”

1 999 300 0 Nie Poziom
dost-
ępu 3

3 3110 RW Tak 3, 4 & 
16

System / Zegar czasu rzeczywistego

G10 Zegar Zegar czasu rzeczywistego
Wprowadzanie daty (rok, miesiąc i dzień) 
oraz godziny (godzina i minuty)

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 "1807 
(to read) 
1809 (to 

set)"

RW Tak 3, 4 & 
16

System / Sieć

G11 Adres Modbus Adres Modbus 
Jeśli sterownik podłączono do sieci transmisji 
danych, należy tu wprowadzić jego adres.

1 125 1 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3111 RW Tak 3, 4 & 
16

G12 Szybkość
transmisji

Szybkość transmisji danych 
Urządzenie systemowe zwykle wykorzystuje 
38400. 
 
0: 0
12: 1200
24: 2400
48: 4800
96: 9600
144: 14400
192: 19200
288: 28800
384: 38400

0 384 384=
38400

0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3112 RW Tak 3, 4 & 
16

G13 Format słowa Format słowa 
Format słowa w protokole Modbus: 8N1, 8E1  
(8 bitów danych, bit parzystości), 8N2

8N1 8N2 8E1 0 Tak Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

3 3113 RW Tak 3, 4 & 
16

System / Reset do ustawień fabrycznych

G14 Reset Przywrócenie ustawień fabrycznych 
No: Nie: Nieaktywne
Yes: Tak: Nastąpi reset wszystkich parametrów 
do ustawień fabrycznych oraz wyczyszczenie 
listy alarmów. Parametr automatycznie powróci
do wartości „Nie” po dokonaniu resetu (trwa to 
kilka sekund).
UWAGA: Poniższe parametry pozostaną 
niezmienione:
G01 „Język”
G10 „Zegar”
G11 „Adres Modbus”
G12 „Szybkość transmisji”
G13 „Format słowa”

0=Nie 1=Tak 0=Nie Tak Poziom
dost-
ępu 3

3 3114 RW Tak 3, 4 & 
16

Kontrola statusu / Odczyt informacji o statusie – Patrz Tabela 1. UWAGA: Niektóre informacje pojawiają się tylko w określonych okolicznościach

S01 Kontrola Podgląd aktualnego statusu podczas chłodzenia 
i odszraniania.
Patrz Tabela 1

0 3164 RO Nie 3

S02 Status chłodzenia Status sterownika EKE 400 w trybie chłodzenia. 
OFF: Brak zapotrzebowania na chłodzenie.
ON: Zapotrzebowanie na chłodzenie.  
Do wykorzystania przez Modbus

0 3165 RO Nie 3

S03 Temp. termostatu Widoczna tylko, gdy parametr T01 „Tryb  
termostatu” ma wartość inną niż „Brak”
Temperatura wykorzystywana przez funkcję 
termostatu.

°C 1 3166 RO Nie 3

S04 Status nocny Widoczny tylko, gdy parametr T01 „Tryb  
termostatu” ma wartość inną niż „Brak”,  
a parametr T06 „Tryb dzień/noc” ma wartość „Tak”
Status trybu dzień/noc:
On: Tryb nocny

0 3167 RO Nie 3

S05 Temp. załączenia Widoczna tylko, gdy parametr T01 „Tryb  
termostatu” ma wartość „Indywidualny ON/OFF” 
lub „Wspólny ON/OFF”
Temperatura załączenia termostatu w trybie 
nocnym

°C 1 3168 RO Nie 3

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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S06 Temp. wyłączenia Widoczna tylko, gdy parametr T01 „Tryb  
termostatu” ma wartość „Indywidualny ON/OFF” 
lub „Wspólny ON/OFF”
Temperatura wyłączenia termostatu w trybie 
nocnym

°C 1 3169 RO Nie 3

S07 Temp. alarmu Widoczna tylko, gdy parametr B01 „Czujnik 
alarmowy” ma wartość inną niż „Brak”
Temperatura pomieszczenia chłodzonego 
wykorzystywana przez funkcję alarmu

°C 1 3163 RO Nie 3

S08 Temp. produktu Widoczna tylko, gdy parametr B05 „Alarm temp. 
produktu” ma wartość „Tak”
Temperatura mierzona czujnikiem produktowym

°C 1 3170 RO Nie 3

S09 Czas odszraniania Czas ostatniego cyklu odszraniania min 0 3171 RO Nie 3

S10 Temp.  
odszraniania

Widoczna tylko, gdy parametr D40 „Koniec 
odszraniania” ma wartość „Stop on temp”
Temperatura czujnika końca odszraniania

°C 1 3172 RO Nie 3

S11 Czas odszraniania Czas bieżącej fazy cyklu odszraniania min 0 3173 RO Nie 3

S12 Pozostały czas
odszraniania

Pozostały czas bieżącej fazy cyklu odszraniania z 
parametru S11

min 0 3174 RO Nie 3

S24 Czas po  
odszranianiu

Czas upływający od ostatniego
cyklu odszraniania

godz. 0 3319 RO Nie 3

S26 Okres awaryjny Okres pracy w trybie awaryjnym min 0 3321 RO Nie 3

S27 Czas awaryjny Czas pracy w trybie awaryjnym min 0 3322 RO Nie 3

Konfiguracja wejść/wyjść / Wyjścia cyfrowe (przekaźnikowe) DO

DO1...DO8 Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkcji 
wykorzystującej wyjście cyfrowe możliwe jest 
przypisanie do niej dostępnego wyjścia DO.
Należy przypisać wyjście do funkcji oraz 
zdecydować, czy wyjście ma być aktywne czy 
nie w przypadku zadziałania danej funkcji.

Konfiguracja wejść/wyjść / Wejścia cyfrowe DI

DI1...DI8 Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkcji 
wykorzystującej wejście cyfrowe możliwe jest 
przypisanie do niej dostępnego wejścia DI. 
Należy przypisać wejście do funkcji.

Konfiguracja wejść/wyjść / Wyjścia analogowe AO - Napięciowe

AO1, AO2, AO3, 
AO4

Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkcji 
wykorzystującej wyjście analogowe możliwe jest
przypisanie do niej dostępnego wyjścia AO.
Należy przypisać wyjście do funkcji oraz zadać 
zakres wartości sygnału 0-1 V, 0-5 V bądź 0-10 V.

Konfiguracja wejść/wyjść / Wejścia analogowe AI

AI1...AI8 Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkcji (np. 
pomiaru temperatury) wykorzystującej wejście 
analogowe możliwe jest przypisanie do niej 
dostępnego wejścia AI. Należy przypisać wejście 
do funkcji. Można też zadać przesunięcie 
wartości sygnału dla skompensowania wpływu
długich przewodów – parametrem „Cal.”

Status wejść/wyjść / Wyjścia cyfrowe (przekaźnikowe) DO

DO1...DO8 Status wyjść DO (ON/OFF). Jeśli do danego 
wyjścia przypisano jakąś funkcję (parametr), to
wyświetli się jej nazwa. Nieużywane wyjścia DO
opatrzone są symbolem „-----„

DO1

Parametr przypisany do wyjścia DO

1003.8 RO 3

DO2 1003.9 RO 3

DO3 1003.10 RO 3

DO4 1003.11 RO 3

DO5 1003.12 RO 3

DO6 1003.13 RO 3

DO7 1003.14 RO 3

DO8 1003.15 RO 3

Status wejść/wyjść / Wejścia cyfrowe

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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DI1...DI8 Status wejść DI (ON/OFF). Jeśli do danego 
wejścia przypisano jakąś funkcję (parametr), to
wyświetli się jej nazwa. Nieużywane wejścia DI
opatrzone są symbolem „-----„

DI1

Parametr przypisany do wejścia DI

1001.8 RO 3

DI2 1001.9 RO 3

DI3 1001.10 RO 3

DI4 1001.11 RO 3

DI5 1001.12 RO 3

DI6 1001.13 RO 3

DI7 1001.14 RO 3

DI8 1001.15 RO 3

Status wejść/wyjść / Wyjścia analogowe

AO1, AO2, AO3, 
AO4

Status wyjść analogowych. Wartość w przedziale 
0-100 % maksimum sygnału wyjściowego

AO1

Parametr przypisany do wyjścia AO

1037 RO 3

AO2 1038 RO 3

AO3 1039 RO 3

AO4 1040 RO 3

Status wejść/wyjść / Wejścia analogowe

AI1...AI8 Status analogowych wejść sygnałów  
temperaturowych. Wartości temperatury  
(z uwzględnieniem ewentualnych korekt  
na kalibrację).

AI1

Parametr przypisany do wejścia AI

1005 RO 3

AI2 1006 RO 3

AI3 1007 RO 3

AI4 1008 RO 3

AI5 1009 RO 3

AI6 1010 RO 3

AI7 1011 RO 3

AI8 1012 RO 3

Status wejść/wyjść / Podsumowanie

Wejścia/wyjścia
ogółem

Przegląd wejść i wyjść. Maksymalna liczba 
dostępnych wejść/wyjść i liczba aktualnie
wykorzystywanych.
 
UWAGA: Wykrzyknik oznacza przypisanie zbyt 
wielu funkcji.

Ręczne sterowanie wejść/wyjść / Wyjścia cyfrowe (przekaźnikowe)

DO1...DO8 Ręczne wymuszenie stanu wyjścia DO.
AUTO: Wyjście cyfrowe sterowane automatyc-
znie przez regulator EKE 400
ON: Wymuszone załączenie – pojawi się alarm 
„Wyjście w trybie ręcznym”
OFF: Wymuszone wyłączenie
UWAGA: Należy pamiętać o przywróceniu trybu 
AUTO po zmianach (OFF/ON)

Ręczne sterowanie wejść/wyjść / Wyjścia analogowe

AO1, AO2, AO3, 
AO4

Ręczne wymuszenie stanu wyjścia AO.
AUTO: Wyjście analogowe sterowane  
automatycznie przez regulator EKE 400
MAN: Ręczne wymuszenie wartości sygnału 
wyjściowego w zakresie 0-100% maksimum,  
za pomocą parametru „Man” - pojawi się alarm 
„Wyjście w trybie ręcznym”
UWAGA: Należy pamiętać o przywróceniu  
trybu AUTO

Priorytety alarmów

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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W określonych sytuacjach sterownik generuje 
alarmy. Każdy z nich ma przypisany priorytet,
który jednak można zmodyfikować. Wyboru 
dokonuje się spomiędzy następujących
poziomów priorytetowych:
Krytyczny: Ważne alarmy wymagające bacznej 
uwagi.
Poważny: Alarmy o średnim znaczeniu.
Normalny: Alarmy o małym znaczeniu.
Nieaktywny: Alarmy przypisane do tego  
poziomu będą kasowane.

A50 Błąd czujnika
temp. powietrza

Awaria czujnika termostatu 1 - - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3132 RW Nie 3, 4 & 
16

A51 Błąd czujnika
temp. powietrza 2

Awaria czujnika termostatu 2 - - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3133 RW Nie 3, 4 & 
16

A52 Błąd czujnika
temp. powietrza 3

Awaria czujnika termostatu 3 - - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3134 RW Nie 3, 4 & 
16

A53 Błąd czujnika
alarmowego w
pomieszczeniu

Awaria alarmowego czujnika temperatury  
w pomieszczeniu chłodzonym

- - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3135 RW Nie 3, 4 & 
16

A54 Błąd czujnika
odszraniania

Awaria czujnika temperatury
końca odszraniania

- - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3136 RW Nie 3, 4 & 
16

A55 Błąd czujnika
produktowego

Awaria czujnika temperatury
produktu

- - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3137 RW Nie 3, 4 & 
16

A59 Tryb czuwania Alarm wyłączenia trybu regulacji wewnętrznym 
lub zewnętrznym włącznikiem głównym (przez
wejście DI)

- - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3141 RW Nie 3, 4 & 
16

A61 Alarm wysokiej
temp.

Temperatura w pomieszczeniu jest zbyt wysoka - - Kryty-
czny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3143 RW Nie 3, 4 & 
16

A62 Alarm niskiej
temp.

Temperatura w pomieszczeniu jest zbyt niska - - Kryty-
czny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3144 RW Nie 3, 4 & 
16

A63 Alarm wysokiej
temp. produktu

Temperatura produktu jest zbyt wysoka - - Poważ-
ny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3145 RW Nie 3, 4 & 
16

A64 Alarm niskiej
temp. produktu

Temperatura produktu jest zbyt niska - - Poważ-
ny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3146 RW Nie 3, 4 & 
16

A65 Maks. czas
odszraniania

Upłynął dopuszczalny czas trwania cyklu 
odszraniania

- - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3147 RW Nie 3, 4 & 
16

A66 Wyjście w trybie
ręcznymmode 

Wartość sygnału wyjściowego
wymuszona ręcznie

- - Nor-
malny

Nie Poziom
dost-
ępu 

1,2,3

2 3148 RW Nie 3, 4 & 
16

A67 Błąd konfiguracji 
wejść/wyjść

Nie wszystkie funkcje obsługujące wejścia bądź 
wyjścia zostały do nich przypisane 

- Nie 3149 RW Nie 3, 4 & 
16

Sym-
bol

Nazwa
parametru

Opis i opcje wyboru Min. Maks. Nastawa
fabry-
czna

Jed-
nost-

ka

Miej-
sca
po

prze-
cinku

Bloko-
wane 

wyłącz-
nikiem
głów-
nym

Tak/Nie

Od-
czyt

Poziom
dostępu

dla 
zapisu
zmian

Adres
Modbus

Tylko
odczyt
(RO) /

odczyt
i zapis
zmian
(RW)

War-
tość

trwałą
Tak/Nie

Funk-
cja

Mod-
bus
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Zawór cieczowy

Zawór ssawny 
– 1 stopień

Zawór ssawny 
– 2 stopień

Zawór gorących
par – 1 stopień

Zawór gorących
par – 2 stopień

Zawór
drenażowy

Szybki drenaż

Wentylatory

Zawór grzania 
tacy ociekowej
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W
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ęp
ne

 o
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ta

cy
 o

ci
ek

ow
ej

Czas 
odessania

Czas 
do gorących
par

Czas
szybkiego
drenażu

Podgrzewanie
tacy
ociekowej

Czas ogrzewania tacy ociekowej

Czas łagodnego
otwarcia
gorących par

Gorące pary, krok 1 +
Gorące pary, krok 2

Maks. czas
odszraniania

Zwłoka zamknięcia
gorących par

Zwłoka 
zamknięcia
drenażu 

Czas
ociekania 

Czas łagodnego
otwarcia pary
mokrej

Czas do
zasilania cieczą

Ssanie, etap 1 +
Ssanie, etap 2

Zwłoka
wentylatorów

Parametry
wyznaczające
czas trwania
poszczególnych
etapów

Wyjścia

Etapy
sekwencji

odszra-
niania

Rys. 1 – Sekwencja odszraniania

Zawór cieczowy

Aktywacja
odszraniania

Wentylatory
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Ch
ło
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en

ie

Czas
odessania 

Maks. czas
odszraniania 

Czas ociekania

Czas łagodnego
otwarcia pary 
mokrej Czas do zasilania

cieczą

Ssanie, 
etap 2

Ssanie, 
etap 1 

Zwłoka
wentylatorów

Parametry
wyznaczające
czas trwania
poszczególnych
etapów

Wyjścia

Etapy 
sekwencji

odszra-
niania

Zw
ło

ka
 o

tw
ar

ci
a 

za
w

or
u 

do
 o

ds
zr

an
ia

ni
a

Czas
stabilizacji

Zawór ssawny 
– 1 stopień

Zawór ssawny 
– 2 stopień

Zawór gorących
par – 1 stopień

Zawór gorących
par – 2 stopień

Zawór
drenażowy

Rys. 2 – Odszranianie elektryczne bądź cieczą
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Numer statusu Tekst komunikatu Komentarz

1 Włącznik główny OFF Regulacja zatrzymana – sterownik w trybie czuwania

2 Sterowanie ręczne Stan jednego lub kilku wyjść wymuszony ręcznie

3 Odessanie Sekwencja odszraniania: Odessanie

4 Zwłoka otwarcia gorących par Sekwencja odszraniania: Zwłoka doprowadzania gorących par

5 Gorące pary do tacy ociekowej Sekwencja odszraniania: Doprowadzanie gorących par do tacy ociekowej

6 Łagodne otwarcie gorących par Sekwencja odszraniania: Niepełne otwarcie dopływu gorących par

7 Odszranianie Sekwencja odszraniania: Topienie szronu

8 Zwłoka zamknięcia gorących par Sekwencja odszraniania: Zwłoka zamknięcia zaworu gorących par

9 Zwłoka zamknięcia drenażu Sekwencja odszraniania: Zwłoka zamknięcia zaworu odprowadzania skroplin

10 Czas ociekania Sekwencja odszraniania: Czas ociekania wody z chłodnicy

11 Zwłoka otwarcia ssania Sekwencja odszraniania: Czas wyrównywania ciśnienia

12 Zwłoka załączenia wentylatorów Sekwencja odszraniania: Zwłoka załączenia wentylatorów

14 Wymuszony postój Wymuszone wyłączenie chłodzenia (zamknięcie zaworu w rurociągu  
zasilania cieczą)

15 Wymuszone chłodzenie Wymuszony tryb chłodzenia (zwykle dla zapewnienia wystarczającej ilości 
gorących par)

16 Regulacja awaryjna Awaria jednego lub kilku czujników

19 Chłodzenie Aktywny tryb chłodzenia (termostat załączony)

20 Chłodzenie zatrzymane Brak chłodzenia

22 Przywracanie zasilania Rozruch po zaniku zasilania

Tabela 1
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Poruszanie się w menu wejść / wyjść

Przytrzymanie przycisku ENTER przez 2 sekundy spowoduje przejście z dowolnego ekranu statusu do menu głównego.

Wprowadź poprawne hasło

Na tej ilustracji widać, ile wejść 
i wyjść wykorzystuje dana 
konfiguracja sterownika

Przejdź do konfiguracji wejść/wyjść (IO)

Wybierz odpowiednie menu
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Zakłócenia elektryczne
Przewody sygnałowe do czujników, wejść cyfrowych DI, transmisji danych oraz wyświetlacza 
trzeba odseparować od wysokonapięciowych (230 V) przewodów elektrycznych:
- Wykonać osobne kanały kablowe
- Zachować odległość przynajmniej 10 cm między przewodami wysokonapięciowymi  
i sygnałowymi.
Przewody dla wejść cyfrowych (DI).
Nie zaleca się przewodów dłuższych niż 10 m.
Powyżej tej granicy zaleca się zastosowanie przekaźników pomocniczych zainstalowanych  
w każdym 10-metrowym odcinku przewodu.
Typowe przekaźniki pomocnicze montuje się wtedy na takim samym panelu jak EKE 400.

Podłączenie, niższy poziom Podłączenie, wyższy poziom

Uwaga
Zasilanie wejść analogowych (AI) musi 
być osobne dla każdego sterownika.

Zasilanie
zewnętrzne

EKE 400

EKE 400

Zasilanie

Wyjścia dla
zaworów PWM
(AKV/AKVA)

Sieć z większą liczbą
EKE 400

W pierwszym  
i ostatnim EKE 400 w
lokalnej sieci połączyć
zaciski H i R.
Połączenie jak
najbliżej zacisków.

Nr konfiguracji
zaworów Przewód parownika Zawór dobrany w kreatorze Numer parametru DO1 DO2 DO3 DO4 DO5 DO6

1

Zasianie cieczą Elektromagnetyczny (ICFE) R02 X
Gorąca para do odszraniania Elektromagnetyczny 2- stopniowy (ICSH) D2A X X
Odprowadzanie konden-
satu z odszraniania

Elektromagnetyczny (przed ICFD) D1B oraz D4A X

Powrót pary mokrej Elektromagnetyczny 2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - F01 X

2

Zasianie cieczą Elektromagnetyczny (ICFE) R02 X
Gorąca para do odszraniania Elektromagnetyczny  (ICS) D2A X
Odprowadzanie konden-
satu z odszraniania

Elektromagnetyczny (przed ICFD) D1B oraz D4A X

Powrót pary mokrej Elektromagnetyczny 2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - F01 X

3

Zasianie cieczą Elektromagnetyczny (ICFE) R02 X
Gorąca para do odszraniania Elektromagnetyczny  2-stopniowy (ICSH) D2A X X
Odprowadzanie konden-
satu z odszraniania

Elektromagnetyczny  do szybkiego drenażu 
– regulacja ciśnienia

D1B oraz D4A X

Powrót pary mokrej Elektromagnetyczny  2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - F01 X

4

Zasianie cieczą Elektromagnetyczny (ICFE) R02 X
Gorąca para do odszraniania Elektromagnetyczny  (ICS) D2A X
Odprowadzanie konden-
satu z odszraniania

Elektromagnetyczny  do szybkiego drenażu 
– regulacja ciśnienia

D1B oraz D4A X

Powrót pary mokrej Elektromagnetyczny  2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - F01 X

Przykłady
1 przetwornik ciśnienia AKS 33
1 czujnik temperatury Pt 1000
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Zasilanie. 
Napięcie zasilania zależy od modelu:
85 – 265 V AC, 50/60 Hz. Maksymalny pobór mocy: 20 VA
20 – 60 V DC oraz 24 V AC ± 15%, 50/60 Hz.
Maksymalny pobór mocy: 10 W, 17 VA.

MODBUS
Ważne jest prawidłowe zainstalowanie przewodu transmisji 
danych. Patrz dokumentacja nr RC8AC.
Należy pamiętać o właściwym zakończeniu magistrali.

DO - 8 wyjść cyfrowych: DO1 – DO8
Funkcje określone na liście parametrów za pomocą
panelu sterującego.
 
DO1, DO2:
- Przekaźnikowe normalnie otwarte,
10 A, 250 V AC dla obciążenia rezystancyjnego
3,5 A, 230 V AC dla obciążenia indukcyjnego

DO3, DO4, DO7, DO8:
- Przełączne,
6 A, 250 V AC dla obciążenia rezystancyjnego
4 A 250 V AC dla obciążenia indukcyjnego

DO5, DO6:
 - Przekaźnikowe półprzewodnikowe,
I maks. = 0,5 A
I min. = 50 mA
Upływ < 1,5 mA
Brak ochrony przeciwzwarciowej
UWAGA: Tylko prąd przemienny (AC)

AO – 4 wyjścia analogowe: AO1, AO2, AO3, AO4 
Funkcje określone na liście parametrów za pomocą
panelu sterującego.
 
AO1, AO2:
0 / 10 V DC, 10 mA maks. dla każdego z wyjść
  
AO3, AO4:
Optoizolowane. 0 / 10 V DC, 10 mA maks. dla każdego z wyjść
Zewnętrzne zasilanie 24 V AC / 24 V DC
  

UWAGA:
Przewody zasilania 24 V podłączyć do zacisków N oraz L 
(odrębne zasilanie). Bez zwarcia doziemnego. Użyć  
transformatora podwójnie izolowanego. Strona wtórna  
nie może być uziemiona.
Osiągnąć napięcie 0-10 V na zaciskach N oraz AO3 i N oraz AO4 
odpowiednio.
NALEŻY ZWRÓCIĆ UWAGĘ NA BIEGUNOWOŚĆ ZACISKU N.AO4. 

AI – 4 wejścia analogowe: AI1 – AI4
Funkcje określone na liście parametrów za pomocą panelu 
sterującego.

Przetworniki ciśnienia 
• Ratiometryczne: 10-90% napięcia zasilania, AKS 32R 
    0-20 mA / 4-20 mA, AKS 33 (zasilanie = 12 V) 
Czujniki temperatury 
• Pt 1000 ohm, AKS 11 lub AKS 21. 
• NTC 86K Ohm @ 25°C, ze sprężarki spiralnej 
digital scroll 

DI – 8 wejść cyfrowych:DI1 – DI8
Funkcję wyłączania lub przerywania aktywuje się podczas 
konfiguracji.

AI – 4 wejścia analogowe: AI5 – AI8
Funkcje określone na liście parametrów za pomocą panelu 
sterującego.

Przetworniki ciśnienia 
• - Ratiometryczne: 10-90% napięcia zasilania, AKS 32R 
1-5 V, AKS 32
Czujniki temperatury 
• Pt 1000 Ohm, AKS 11 lub AKS 21
- NTC 86K Ohm @ 25°C, ze sprężarki spiralnej
digital scroll 

AKS 32

AKS 33

AKS 32R ratiometryczne 10-90%

1-5 V

0-20 mA
4-20 mA
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Zasilanie
24 V AC +/-15% 50/60 Hz, 17 VA
24 V DC (20-60 V), 17 VA
230 AC  (85-265 V) 50/60 Hz, 20 VA

8 wejść
analogowych

Pomiar ciśnienia:
Ratiometryczne przetworniki ciśnienia typu AKS 32R
Przetworniki ciśnienia AKS 32, 1-5 V
Przetworniki ciśnienia AKS 33, 0-20 (4-20) mA
Czujniki temperatury
Pt 1000 Ohm/0°C
NTC - 86K Ohm ze sprężarki spiralnej digital scroll

8 wejść
cyfrowych

Dla funkcji przekaźnikowych, np. do:
Uruchomienia/zatrzymania regulacji
Monitorowania obwodów zabezpieczających
Załączania alarmów

Wyjścia
przekaźnikowe
do regulacji
wydajności

4 przełączniki SPDT 
(pojedyncze, dwa 
styki) (8 A)

AC-1: 6 A (opornościowe)
AC-15: 4 A (indukcyjne)

2 włączniki SPST 
(pojedyncze, 1 styk) 
(16 A)

AC-1: 10 A (opornościowe)
AC-15: 3,5 A (indukcyjne)

2 przekaźniki 
półprzewodnikowe
PWM dla sprężarek 
spiralnych

Imaks. = 0,5 A
Imin. = 50 mA
Upływ < 1,5 mA
Brak ochrony
przeciwzwarciowej

2 wyjścia napięciowe 0-10 V DC, Ri = 1 kOhm
Wymagane oddzielne zasilanie 24 V

Interfejs Zdalny panel sterowniczy typu MMIGRS2

Transmisja
danych

MODBUS dla:
Sterownika Danfoss AK-SM 800
Sterowników programowalnych innych producentów
CANBUS
Komunikacja między sterownikami EKE 400  
i zdalnym panelem sterowniczym

Warunki
otoczenia

-20 – 60 °C, podczas pracy
-40 – 70 °C, podczas transportu
Wilgotność względna 20 – 80 %, bez wykraplania

Bez uderzeń / drgań
Stopień ochrony IP 20
Masa 0,4 kg
Montaż Szyna DIN
Przewody przyłączeniowe maks. 2,5 mm2, wielożyłowe

Dopuszczenia i
certyfikaty

Unijna Dyrektywa Niskonapięciowa LVD i Dyrek-
tywa Kompatybilności Elektromagnetycznej EMC 
wymagają nanoszenia znaku CE zgodnie z
testem LVD wg EN 60730-1 oraz EN 60730-2-9
testem EMC wg EN 61000-6-2 oraz 3 Certyfikat UL

Dane techniczne Panel sterujący

Przetworniki ciśnienia / czujniki temperatury
Więcej informacji w katalogu RK0YG...

Zdalny panel sterujący przystosowano tylko do montażu czołowego 
(IP20) Podłączenie tylko przewodem z wtyczką. Patrz: Zamawianie.

Ważne!

Koniec magistrali
Połączyć H-R

Koniec magistrali

Połączyć H-R
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Typ Funkcja Obsługa Napięcie zasilania Nr katalogowy

EKE 400 Sterownik parownikowy

Z panelem sterującym

230 V 080G5003

24 V 080G5004

Bez panelu sterującego

230 V 080G5005

24 V 080G5006

MMIGRS2 Zdalny panel sterowniczy Do montażu czołowego - 080G0294

Przewód łączący zdalny panel 
sterowniczy i sterownik EKE 400 L = 1.5 m, 1 szt. 080G0075

Przewód łączący zdalny panel 
sterowniczy i sterownik EKE 400 L = 3 m, 1 szt. 080G0076

Zamawianie
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Względy montażowe
Przypadkowe uszkodzenia, nieprawidłowy montaż bądź warunki 
otoczenia mogą przyczynić się do usterki układu regulacji  
i w konsekwencji do awarii urządzenia.
Aby temu zapobiec, nasze urządzenia wyposażono we wszelkie 
możliwe zabezpieczenia.  Jednakże np. błędy podczas 
instalacji mogą stać się przyczyną problemów. Korzystanie  
z elektronicznych układów sterowania nie zwalnia od stosowania 
normalnych, dobrych praktyk inżynierskich.

Montaż / Wymiary

Tylko do montażu na szynie DIN (IP 20)

Danfoss nie ponosi odpowiedzialności za zniszczenia towarów  
czy elementów urządzeń wynikłe z powyższych przyczyn.  
Za staranną kontrolę instalacji i montaż nieodzownych zabezpieczeń 
odpowiedzialny jest instalator.
W szczególności, sterownik musi otrzymywać sygnał o zatrzymaniu 
sprężarki, a przed samą sprężarką trzeba zainstalować oddzielacz 
cieczy.
Lokalny przedstawiciel firmy Danfoss z przyjemnością służy dalszą 
pomocą.

A
D

A
P-

KO
O

L®

Danfoss nie ponosi odpowiedzialności za możliwe błędy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiałach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze mogą ulec zmianie bez 
wcześniejszego uprzedzenia, jako efekt stałych ulepszeń i modyfikacji naszych urządzeń. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale są własnością odpowiednich spółek. Danfoss, logotyp Danfoss  
są znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzeżone.
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