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Wprowadzenie

Zastosowanie

Sterownik EKE 400 marki Danfoss steruje pracg zaworow

i wentylatoréw chtodnic powietrza w przemystowych instalacjach
chtodniczych, optymalizujac tryb chtodzenia i sekwencje
odszraniania. Dzieki temu chtodnice pracujg efektywnie,
bezpiecznie i bezproblemowo, przy spetnieniu zalecen
bezpieczenstwa IIAR' w zakresie odszraniania gorgcymi parami.

Sterownik EKE 400 przeznaczono do wspétpracy z chtodnicami
typowo wykorzystywanymi w przemystowych urzadzeniach
chtodniczych. Regulator ten jest zdolny do kompleksowej obstugi

trybu chtodzenia i odszraniania.

Oznacza to, ze:

« Steruje praca zawordw i wentylatoréw zainstalowanych przy
kazdym parowniku

« Reguluje i optymalizuje sekwencje odszraniania i jego
skutecznos¢

« Nadaje sie do odszraniania parownikéw zalanych,
w tym pracujacych z amoniakiem lub CO2

« Realizuje rézne metody odszraniania: gorgcymi parami
z regulacjg ci$nienia lub odprowadzania skroplin, odszranianie
medium posrednim badz grzatkami elektrycznymi

« Panele HMI? oraz powigzana literatura postugujg sie
terminologia przemystowa (przewdd powrotny pary mokrej,
przewdd zasilania cieczg itp.)

Sterownik EKE 400 wystepuje w wariantach z panelem HMI lub
bez. Panel zawiera wyswietlacz graficzny i szes¢ przyciskow
umozliwiajacych obstuge i poruszanie sie w menu sterownika.
Kreator menu eliminuje nieadekwatne parametry i skraca czas
uruchomienia EKE 400.

Poniewaz sterownik EKE 400 zaprojektowano dla chtodnictwa

przemystowego, moze on sterowac petng gama zaworéw marki

Danfoss przeznaczonych dla tego sektora®. Sa to:

« Stacje zaworowe ICF

« Zawory silnikowe ICM

« Serwottokowe zawory ICS z pilotowymi zaworami statego
cisnienia typu CVP

« Zawory upustowe OFV

« 2-stopniowe zawory elektromagnetyczne ICLX

« 2-stopniowe zawory elektromagnetyczne ICSH

» Moduty odszraniania ICFD

« Réznorodne zawory elektromagnetyczne; EVRA, EVRAT, EVRS,
EVRST, ICS z EVM, ICF z ICFE

1 International Institute of Ammonia Refrigeration - Miedzynarodowy Instytut Chtodnictwa Amoniakalnego
2 Human Machine Interface - interfejs uzytkownika
3 Sterownik EKE 400 obstuguje tez zawory innych producentéw
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Cechy produktu

Zatwierdzony i dopuszczony do wykorzystania w chtodnictwie
przez firme Danfoss

Jeden sterownik dla wielu konfiguracji zaworéw

Panel sterowniczy (HMI) wyposazony w kreator dla utatwienia
wprowadzania nastaw

Mozliwos¢ transmisji danych miedzy wieloma jednostkami EKE
400 dzieki zintegrowanemu interfejsowi CANBUS (koordynacja
odszraniania, udostepnianie wartosci temperatury itp.)

Latwos¢ podtaczenia do sterownikéw programowalnych innych
marek dzieki wbudowanemu interfejsowi MODBUS

Dostepna wersja tarisza, bez panelu sterowniczego

Mozliwos¢ komunikacji z wieloma sterownikami EKE 400

za pomoca jednego zdalnego panelu sterowniczego HMI
Regulator EKE 400 dostosowany do napiecia 24 V AC

oraz 24V DC

Szeroki zakres napiecia i czestotliwosci; 85 — 265 V AC, 50/60 Hz
Elastyczne wejscia analogowe - obstuguja czujniki temperatury
Pt 1000 / obstugujg czujniki temperatury Pt 1000 / NTC

jak i przetworniki cisnienia z sygnatami 4-20 mA / 1-5V

2 sposréd 8 wyjsc¢ cyfrowych sg potprzewodnikowe

i dostosowane do zaworéw impulsowych PWM4

Sterownik EKE 400 z panelem sterowniczym obstuguje rézne
jezyki (angielski, chinski, portugalski, hiszpanski)
Miedzynarodowe systemy jednostek — metryczny i brytyjski
Panel sterowniczy w takcie konfiguracji eliminuje nieadekwatne
parametry i odwrotnie — ukazuje parametry odpowiednie

dla wezesniejszych wyboréw

Funkcje sterownika
+ Mozliwe dostosowanie do innej temperatury medium / zasilania
cisnieniowego®
- Odszranianie
« Realizacja réznych metod odszraniania
« Goracymi parami z regulacja cisnienia
« Goracymi parami z regulacjg odprowadzania skroplin
+ Medium posrednim
« Odrebne harmonogramy odszraniania dla dni powszednich,
sob6t i niedziel
« Inicjacja odszraniania
- Sygnatem z nadrzednego sterownikaprogramowalnego
z wykorzystaniem MODBUS lub wejscia cyfrowego
« Wedtug czasu (po uptywie nastawionego czasu od poczatku
poprzedniego cyklu odszraniania)
« Wedtug sumarycznego czasu pracy wtrybie chtodzenia
« Zgodnie z harmonogramem i wedtugzegara czasu
rzeczywistego
« Wymuszeniem recznym z panelu sterowniczego lub
sterownika nadrzednego przez MODBUS
« Koniec odszraniania
+ Wedtug czasu trwania
« Wedtug temperatury
+ Oddzielne sterowanie dla tacy ociekowej (poza gtéwnym
zaworem goracych par)
« Awaryjny tryb chtodzenia - praca po awarii
« Bezpieczny rozruch po zaniku zasilania
« Opcja alarmu temperatury urzadzenia
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Podstawowa obstuga

Konfiguracji i codziennej obstugi sterownika EKE 400 dokonuje sie
za pomocg wbudowanego lub zdalnego panelu sterujagcego (HMI).
Obstuguje on rézne jezyki i jednostki.

Ekrany statusu

Oto zobrazowanie pracy uktadu na ekranach statusu.
Do poszczegdlnych ekrandw przechodzi sie za pomoca
przyciskéw LEWO / PRAWO.

HCE Lve alarms HLon T 1o

81

Ekran poczatkowy Aktywne alarmy Historia alarméw Informacja o sterowniku
Przy kazdym ekranie wcisniecie ENTER Przycisk ESCAPE
na 2 sekundy spowoduje przejscie ) umozliwia powrét
do menu gtéwnego o jeden poziom

(S) Powrét do statusu przyciskiem ESCAPE

@ Obnizenie wartosci przyciskiem W GORE

@ Zwiekszenie wartosci przyciskiem W DOL

@ Przyciski LWEO/PRAWO kierujg do kolejnej/poprzedniej cyfry
Logowanie przyciskiem ENTER

Hasto W przypadku nieprawidtowej konfiguracji wejs¢/wyjs¢ (I/0),
Szczegoty na temat poziomdw dostepu zamieszczono na liscie po zakoniczeniu pracy z kreatorem ukaze sig ostrzezenie
parametrow kreatora sterownika EKE 400

Hasto poziomu 0 Poziom dostepu 0 umozliwia

jedynie podglad ekranéw:,Status 17,
+Aktywne alarmy’, ,Historia alarméw”
i,Informacja o sterowniku”

G07 Hasto poziomu 1 Poziom 1 uprawnia do podgladu
wszystkich parametréw i podmenu,
jednak bez mozliwosci wprowadzania
zmian.

G08 Hasto poziomu 2 Poziom 2 uprawnia do podgladu
wszystkich parametréw i podmenu
oraz daje mozliwos¢ zmian niektérych
nastaw.

Znajdz wejscie lub wyjscie oznaczone wykrzyknikiem ,!”
i powtdrnie je skonfiguruj
Hnalog nputs

G09 Hasto poziomu 3 Poziom 3 uprawnia do podgladu
wszystkich parametréw i podmenu
oraz daje mozliwos¢ wprowadzania
wszelkich zmian.
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Przeglad nastaw

Sterownik mozna nastawi¢ na dwa sposoby.

« Z wykorzystaniem kreatora (wizard)

« Kreator prowadzi uzytkownika przez szereg wybranych
parametrow, ktére zwykle sa potrzebne do kazdego rozruchu.
Jest to szybszy sposéb konfiguracji dla wielu zastosowan.

+ Nalezy pamieta¢, ze by¢ moze trzeba nastawic¢ pewne
parametry pominiete przez kreator. Trzeba tego dokona¢

na kompletnej liscie parametréw.
+ Na liscie parametréw

+ Znajduje sie tu kompletny wykaz wszystkich parametréow

Ekran poczatkowy
nowego sterownika

Wecisnij klawisz ,Enter” <
na 2 sekundy i wprowadz
hasto

Wybierz metode
konfiguracji i nacisnij
JEnter” «!

Domyslne hasto nowego sterownika
to 300. Ustaw te wartos¢ za pomoca
przyciskow ze strzatkami

i nacisnij,Enter” !

Zasady obstugi

1. Pozycje wybiera sie przyciskami olE)
ze strzatkami

2. Przycisk ,Enter” «! zatwierdza

wybor

3. Przycisk X" umozliwia powrot

© Danfoss | DCS (vt) | 2019.10
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EKE 400 Wizard

Symbol

Nazwa parametru

Opis i opcje wyboru

Maks.

Nastawa
fabryczna

PO1

Jednostki

Jednostki wyswietlanych wartosci

0:MET: Metryczne - stopnie Celsjusza (°C) i kelwiny (K)
1:IMP: Brytyjskie — stopnie Fahrenheita (°F) i stopnie Rankine'a (°R)

0=MET

RO1

Parownik

Tryb regulacji pracy parownika
-1: Brak
0: Parownik zalany On/Off

0=Flood. evap. On/
Off;

D1A

Odszranianie

Wybér metody odszraniania

0:No defrost: Brak funkgcji odszraniania
1:Hot gas: Odszranianie goracymi parami
2: Odszranianie elektryczne lub woda

1=Hot gas

RO2

Zawor
zasilajacy

Wybér typu zaworéw w rurociagu zasilania ciecza

1:Solenoid (ICFE): Zawor elektromagnetyczny odcinajacy

w stacji zaworowej ICF 20

2:Solenoid (ICS): Zawor elektromagnetyczny odcinajacy

typu ICS z pilotem EVM

3:Solenoid (ICM): Zawér silnikowy ICM w roli zaworu odcinajacego
z powolnym otwarciem/zamknieciem - 1 wyjscie cyfrowe

1=Solenoid (ICFE)

D3A

Zawor
powrotny

Wybér typu zaworu w rurociggu ssawnym pary mokrej

0:No valve: Brak zaworu

1:Soft (ICS+EVRST): Dwustopniowy zawoér elektromagnetyczny

- 2 wyjscia cyfrowe

2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawér elektromagnetyczny — 2 wyjscia cyfrowe
3:Soft (ICLX): Dwustopniowy zawor elektromagnetyczny - 1 wyjscie cyfrowe
4:Solenoid (ICS): Zawér elektromagnetyczny odcinajacy typu ICS

z pilotem EVM

5: Solenoid (ICM): Zawér silnikowy ICM w roli zaworu odcinajacego

z powolnym otwarciem/zamknieciem - 1 wyjscie cyfrowe

6:Slow (ICM): Zawér silnikowy ICM w roli zaworu modulowanego

z powolnym otwarciem/zamknigeciem - 1 wyjscie analogowe

Soft (ICLX)

D2A

Zawor
goracych par

Wybér typu zaworu w rurociggu goracych par do odszraniania

0:No valve: Brak zaworu

1:Soft (ICS+EVRST): Dwustopniowy zawdr elektromagnetyczny - 2 wyjscia
cyfrowe

2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawér elektromagnetyczny - 2 wyjscia cyfrowe
3:Solenoid (ICFE): Zawor elektromagnetyczny odcinajacy w stacji zaworowej
ICF 20

4:Solenoid (ICS): Zawér elektromagnetyczny odcinajacy typu ICS z pilotem
EVM

5: Solenoid (ICM): Zawér silnikowy ICM w roli zaworu odcinajacego z powol-
nym otwarciem/zamknieciem - 1 wyjscie cyfrowe

6:Slow (ICM): Zawor silnikowy ICM w roli zaworu modulowanego z powolnym
otwarciem/zamknigciem - 1 wyjscie analogowe

2=Soft (ICSH)

D1B

Zawor
drenazowy

Wybdr typu zaworu na rurociagu odprowadzania skroplin z odtajania

0:Pressure (ICS+CVP): Regulator cisnienia. Cisnienie nastawiane na pilocie CVP
1:Pressure (OFV): Regulator cisnienia. Cisnienie nastawiane na zaworze OFV
2:Liquid drain (ICFD): Regulator odprowadzania skroplin

1=Pressure
(ICS+CVP)

D4A

Elektromagnes
drenazowy

Czy na rurociagu odprowadzania skroplin znajduje sie
zawor elektromagnetyczny

Nie

Tak

0=Nie

1=Tak

1=Tak

D4B

Szybki
drenaz?

Czy na rurociaggu odprowadzania skroplin znajduje sie
zawor elektromagnetyczny

Nie

Tak

0=Nie

1=Tak

0=Nie
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Symbol

Nazwa parametru

Opis i opcje wyboru

Min.

Maks.

Nastawa
fabryczna

T04

Nastawa temp.

Temperatura nastawiona na termostacie

-50.0

50.0

20

TO5

Strefa martwa

Szerokosc¢ strefy nieczutosci termostatu
Réznica start/stop wzgledem nastawy termostatu, 704"

0.1

20.0

20

BO2

Alarm wysokiej
temp.

Alarm wysokiej temperatury
Prog alarmowy dla funkgji alarmu wysokiej temperatury w komorze.
Nastawiany jako wartos¢ bezwzgledna

-50.0

50.0

6.0

BO3

Alarm niskiej
temp.

Alarm niskiej temperatury
Prég alarmowy dla funkgji alarmu niskiej temperatury w komorze.
Nastawiany jako wartos¢ bezwzgledna

-50.0

50.0

-30.0

B04

Zwioka alarmu

Zwloka alarmu
Zwioka alarmu wysokiej badz niskiej temperatury w komorze podczas
normalnej pracy

240

120

D11

Interwat
odszraniania

Czas do poczatku kolejnego odszraniania

Jest to funkcja awaryjna w przypadku, gdy inna metoda inicjacji odszraniania
zawiedzie.

Odszranianie rozpocznie sig, gdy od inicjacji poprzedniego cyklu uptynie
czas nastawiony w tym parametrze.

Po inicjacji odszraniania rozpoczyna sie ponowne naliczanie czasu od zera.
Czas ten jest zerowany przy kazdym rozpoczeciu odszraniania.

Jesli parametr,Main switch” ma wartos¢ OFF, naliczanie czasu do kolejnego
odtajania jest zawieszone.

Parametr widoczny na ekranie statusu 1.

Przypisanie wartosci 0 wytacza funkcje odszraniania wedtug czasu od ostat-
niej inicjacji

240

D12

Czas pracy do
odszraniania

Odszranianie po uptywie sumarycznego czasu chlodzenia

Réwniez moze by¢ awaryjng metoda na wypadek niezadziatania innej funkgji
inicjujacej cykl odszraniania.

Odszranianie rozpocznie sig, gdy sumaryczny czas pracy parownika w trybie
chtodzenia przekroczy warto$¢ nastawiong tym parametrem.

Czas ten ulega wyzerowaniu przy kazdym rozpoczeciu odszraniania.

240

D13

Przesuniecie
odszraniania

Czas przesuniecia poczatku odszraniania

Odszranianie zostanie odtozone w czasie tylko w przypadku:

- Odciecia zasilania.

- Inicjacji odszraniania parametrem D11 (po czasie od poprzedniego
poczatku) - Wtedy cykl odszraniania rozpocznie sie po czasie=D11 + D13

- Inicjacji odszraniania parametrem D12 (po sumarycznym czasie chtodzenia)
- Wtedy cykl odszraniania rozpocznie sie po czasie =D12 + D13

Kolejne odszranianie rozpocznie sie po uptywie czasu D11 lub D12

240

D14

Odszranianie
przez DI

Inicjacja odszraniania sygnatem na wejsciu cyfrowym

Jest to opcja wymuszenia odszraniania przez podanie cyfrowego sygnatu
wejsciowego. Typowo jest to sygnat ze sterownika nadrzednego lub uzycie
recznego przycisku. Jesli ta funkcja jest aktywna, to odszranianie rozpocznie
sie po zmianie wartosci sygnatu wejsciowego z OFF na ON. Zmiany sygnatu
w trakcie odszraniania sg ignorowane.

0:NO: Funkcja nieaktywna
1:Yes: Funkcja aktywna

0=Nie

1=Tak

0=Nie

D15

Harmonogram
odszraniania

Harmonogram odszraniania

Opcja ta powoduje inicjacje cyklu odszraniania wedtug lokalnego
harmonogramu zakodowanego w sterowniku EKE 400. Mozna ustanowi¢ trzy
harmonogramy (dni powszednie, sobota, niedziela) po 6 cykli odszraniania.

0:NO: Funkcja nieaktywna
1:Yes: Funkcja aktywna

0=Nie

1=Tak

0=Nie
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Symbol | Nazwa parametru | Opis i opcje wyboru Min. | Maks. | Nastawa
fabryczna
D40 Koniec Koniec odszraniania 1 2 1=Stop on time
odszraniania Select method for stop of defrost
Wybor metody zakoriczenia cyklu odszraniania
1:Stop on time: Wedtug czasu - odszranianie koriczy sie po uptywie czasu
nastawionego parametrem D58
2:Stop on temp: Wedtug temperatury - odszranianie zarejestruje
wartos¢ powyzej nastawy parametru D43. Jesli jednak wczesniej uptynie
czas odszraniania nastawiony parametrem D58, to zataczy sie alarm
przekroczenia dopuszczalnego czasu odszraniania i proces sie zakorczy.
Stanie sie tak réwniez w przypadku awarii czujnika temperatury.
Alarm jest resetowany automatycznie po 5 minutach.
Przypisania czujnika do tej funkcji dokonuje sie w Menu gtéwnym, w sekgji
konfiguracji wejs¢/wyjs¢. Nalezy tam wybra¢ dostepne wejscie analogowe.
D50 Czas Zwloka na usuniegcie cieczy 1 30 10
odpompowania Funkcja umozliwia usuniecie cieczy z parownika przed rozpoczeciem
odszraniania.
Funkcja jest aktywna zawsze.
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D51 Czas do Zwloka otwarcia goracych par 1 10 5
goracych par Czas w minutach do otwarcia zaworu na rurociggu goracych par (zwtoka
pozwala na zamkniecie sie zaworu na rurociggu powrotnym pary mokrej)
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D53 Czas fagodnego Czas tagodnego otwarcia zaworu goracych par 1 30 3
otwarcia goragcych | Czas pomiedzy pierwszym i drugim stopniem otwarcia zaworu na rurociggu
par goracych par (2 wyjscia cyfrowe)
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D58 Maks. czas Dopuszczalny czas odszraniania 1 120 30
odszraniania Maksymalny czas trwania procesu odszraniania w minutach
D59 Czas Czas ociekania 1 15 5
ociekania Czas przeznaczony na sptyniecie wody z powierzchni chfodnicy.
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D61 Czas fagodnego Czas tagodnego otwarcia zaworu pary mokrej 1 30 2
otwarcia pary Czas pomiedzy pierwszym i drugim stopniem otwarcia zaworu na rurociggu
mokrej powrotnym pary mokrej (dla opcji,Soft(ICS+EVRST”i,Soft(ICSH)")
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D6A Czas do zasilania Zwloka otwarcia zaworu zasilajacego 1 30 2
cieczg Czas pomiedzy zakoriczeniem odszraniania i otwarciem zaworu pary mokrej,
a otwarciem zaworu na rurociggu zasilania ciecza.
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D65 Zwtoka Zwloka zalaczenia wentylatorow 0 30 2
wentylatoréw Wentylatory chtodnicy powietrza zatacza sie po uptywie nastawionego czasu.
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
P03 Wiaczanie Wiacznik gtéwny na wejsciu cyfrowym 0 1=Yes | O=Nie
przez DI =Nie
Funkcja umozliwia wigczenie i wytaczenie regulatora EKE 400 z urzadzenia
zewnetrznego (np. nadrzednego sterownika programowalnego) za pomoca
sygnatu podanego na wejscie cyfrowe
0:OFF: EKE 400 wytaczony z pracy. Nalezy zwrdcic¢ uwage, czy parametr MO1
(Whacznik gtéwny) ma wartosc
ON; przy wartosci OFF dziatanie regulatora EKE 400 réwniez zostanie
zawieszone
1:ON: EKE 400 uruchomiony. Nalezy zwréci¢ uwage, czy parametr MO1
(Whacznik gtéwny) ma wartosc¢ ON, gdyz tylko wtedy regulator podejmie
prace
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Lista parametrow

Nalezy zwréci¢ uwage, ze wiele sposrédd ujetych ponizej parametréw uwidoczni sie tylko po dokonaniu innych konkretnych nastaw.
W toku konfiguracji sterownika EKE 400 nieadekwatne opcje zostang pominiete.

Patrz Symbol ID,| Wszystkie parametry Modbus
G07, G08, G09 s typu: WORD (16 bitow)
Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylo | War- | Funk-
bol |parametru fabry- |nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tosé cja
czna | ka | po |Wh=z dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem N odczyt N
Prze-| oisw- zapisu (areits Tak/Nie| bus
cinku| “pym zZmian zmian
Tak/Nie (RW)
Start / stop
MO1  |Wiacznik Aktywizacja i wylaczenie sterownika EKE 400 |0=OFF| 1=ON| 0=OFF 0 No |Poziom 2 3001 RW Tak | 3,4&
gtéwny dost- 16
OFF: Sterownik wylaczony z pracy. Nalezy epu
sprawdzi¢, czy parametr M02,Wiacznik zewn.” 123
ma wartos¢ ON — w przeciwnym przypadku
sterownik nie bedzie podejmowac funkgji
regulacyjnych
ON: Funkcje sterownika s aktywne . Nalezy
sprawdzi¢, czy parametr M02 ,Wiacznik zewn.”
ma wartos¢ ON — w przeciwnym przypadku
sterownik nie bedzie podejmowac funkgji
regulacyjnych
M02 |Wiacznik Status zewnetrznego wiacznika gtéwnego 0=OFF| 1=ON - 0 Tak |Poziom| Brak 3002 RO Tak 3
zewn. na wejsciu cyfrowym (DI) dost- | mozli-
ePU | wosci
1,23 | zmiany
Regulacja pracy parownika
RO1  [Parownik Tryb regulacji pracy parownika -1 0 0=Pa- 0 Tak |Poziom 3 3020 RW Tak | 3,4&
-1: Brak rownik dost- 16
0: Parownik zalany On/Off zalany epu
On/Off; 123
R02 |Zawodr Wyb6r typu zaworéw na rurociagu zasilania 1 3 1=So- 0 Tak |Poziom 3 3021 RW Tak | 3,4&
zasilajacy ciecza lenoid dost- 16
1:Solenoid (ICFE): Zawor elektromagnetyczny (ICFE) €pu
odcinajacy w stacji zaworowej ICF 20 1,23
2:Solenoid (ICS): Zawor elektromagnetyczny
odcinajacy typu ICS z pilotem EVM
3:Solenoid (ICM): Zawor silnikowy ICM w roli
zaworu odcinajacego z powolnym
otwarciem/zamknigciem - 1 wyjscie cyfrowe
RO5 |Chtodzenie Mozliwos¢ wymuszenia chlodzenia 0=Nie| 1=Tak| 0=No 0 Tak |Poziom 3 3024 RW Tak | 3,4&
On/Off z zewnetrznego urzadzenia dost- 16
przez DI (np. nadrzednego sterownika &pu
programowalnego) za pomoca 1,23
sygnatu na wejsciu cyfrowym (DI)
R06 |Wymuszony Przerwa w chlodzeniu wymuszona przez 0=0OFF| 1=ON| 0=OFF 0 Nie |Poziom 2 3025 RW Nie | 3,4&
postdj Modbus (np. z nadrzednego sterownika dost- 16
programowalnego) lub lokalnie z EKE 400 epu
Funkcje mozna wykorzystac, gdy nadrzedny 1,23
sterownik ma mozliwo$¢ wymuszenia
i zatrzymania chodzenia.
OFF: Funkcja nieaktywna
ON: Postéj wymuszony, niezaleznie od
zapotrzebowania na chtodzenie. Funkcja
automatycznie zmieni warto$¢ na OFF
po 15 minutach.
RO7 [Wymuszone Chtodzenie wymuszone wymuszona przez  [0=OFF| 1=ON| 0=OFF 0 Nie |Poziom 2 3026 RW Nie | 3,4&
chtodzenie Modbus (np. z nadrzednego sterownika dost- 16
programowalnego) lub lokalnie z EKE 400 &pu
Funkcje te typowo wykorzystuje sie w celu 1,23
zapewnienia wystarczajacej ilosci goracych par
do odszraniania innych parownikéw.
Funkcje mozna wykorzystac, gdy nadrzedny
sterownik ma mozliwo$¢ wymuszenia
i zatrzymania chfodzenia.
OFF: Funkcja nieaktywna
ON: Chtodzenie wymuszone, niezaleznie od
zapotrzebowania na chtodzenie. Funkcja
automatycznie zmieni wartos¢ na OFF
po 15 minutach.

© Danfoss | DCS (vt) | 2019.10 Al306444073210pl_000301 |9



Dacifi

Karta katalogowa | EKE 400

Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt N
Prze-| s zapisu i zapls Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
RO8 |Wymuszony Przerwa w chlodzeniu wymuszona przez 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3027 RW Tak | 3,4&
postdj przez urzadzenie zewnetrzne (np. nadrzedny dost- 16
DI sterownik programowalny) za pomoca epu
wejscia cyfrowego (DI) 1,23
Funkcje mozna wykorzystac, gdy nadrzedny
sterownik ma mozliwo$¢ wymuszenia
i zatrzymania chtodzenia.

NIE: Funkcja nieaktywna

TAK: Postéj wymuszony, niezaleznie od
zapotrzebowania na chtodzenie. Przypisanie
dostepnego wejscia DI nastepuje w gtéwnym
menu konfiguracji wejs¢/wyjsc.

R09 |Wymuszone Chlodzenie wymuszone przez urzadzenie 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3028 RW Tak | 3,4&
chtodzenie zewngtrzne (np. nadrzedny sterownik dost- 16
przez DI programowalny) za pomoca wejscia gpu
cyfrowego (DI) 1,23
Funkcje mozna wykorzysta¢, gdy nadrzedny
sterownik ma mozliwos$¢ wymuszenia

i zatrzymania chtodzenia.

Nie: Funkcja nieaktywna

Tak: Chtodzenie wymuszone, niezaleznie od
zapotrzebowania na chtodzenie. Przypisanie
dostepnego wejscia DI nastepuje w gtéwnym
menu konfiguracji wejs¢/wyjsc.

Regulacja temperatury powietrza / Funkcja termostatu

TO1 |Tryb Wybér trybu regulacji termostatu 0 1 1=Indy- 0 Nie |Poziom 3 3037 RW Tak | 3,4&
termostatu 0: Brak: Bez regulacji temperatury (ciagte widu- dost- 16
chtodzenie, o ile nie zostanie przerwane inng alny epu
funkcja) ON/OFF 123
1: Indywidualny ON/OFF: Regulacja wedtug
lokalnego czujnika temperatury podtaczonego
do EKE 400

Wspdlny ON/OFF:

Sterowniki EKE 400 pofagczone magistralag CAN
jednoczesdnie zataczaja i wytaczaja tryb
chtodzenia. W przypadku ustawienia parametru
T01,Tryb termostatu” =,Wspdlny ON/OFF’,
nadrzedny regulator EKE 400 wylicza
regulowana temperature wedtug metody
okreslonej parametrem T03 ,Temp. mierzona” i
przekazuje ja do pozostatych sterownikéw.
Nadrzedny EKE 400 zapewnia jednoczesne
zafgczanie i wytaczanie chtodzenia przez
wszystkie sterowniki.

Kodowanie korekcyjne FEC z uwzglednieniem
najnizszej wartosci parametru G11,Adres
Modbus”

TO2 |Liczba Liczba czujnikéw temperatury podtaczonych 0 3 1 0 Tak |Poziom 2 3038 RW Tak | 3,4&
czujnikéw do EKE 400. dost- 16
temp. Do jednego sterownika mozna podtaczy¢ do 3 &pu
czujnikéw temperatury srodowiska 1,23
chtodzonego. Zwykle korzysta sie tylko z
jednego czujnika, jednak czasem instaluje sie
ich wiecej, aby zniwelowac¢ nieréwnomierny
rozkfad temperatury w pomieszczeniu.

0: Brak czujnika termostatu
1:Jeden czujnik termostatu
2: Dwa czujniki termostatu
3:Trzy czujniki termostatu

TO3 |Temp. Metoda okreslania temperatury 0 1 1=Wg 0 Nie |Poziom 2 3039 RW Tak | 3,4&
mierzona Funkcja ma znaczenie, gdy wybrano opcje najwy- dost- 16
wspdlnego termostatu badz do jednego EKE 2sz€j epu
400 podtaczono kilka czujnikéw temperatury tempe- 1,23
Srodowiska chtodzonego. Parametr okresla ratury
sposdb wyliczenia miarodajnej temperatury dla
termostatu:

0: Wg najwyzszej temperatury
1: Wg usrednionej temperatury
TO4 |Nastawa Temperatura nastawiona na termostacie -50.0 [ 50.0 2.0 °Cc/ 1 Nie |Poziom 2 3040 RW Tak | 3,4&
temp. °F dost- 16
epu
1,23
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt A
Prze-| isw. zapisu izapis Tak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)

TO5 |Strefa Wielkosc¢ strefy neutralnej termostatu 0.1 | 20.0 2.0 K 1 Nie |Poziom 2 3041 RW Tak | 3,4&
martwa Roéznica temperatury zataczenia / dost- 16

wylaczenia wzgledem nastawy T04 1¢g“3

To6 |Tryb Dzienny / nocny tryb regulacji temperatury | 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Nie |Poziom 3 3042 RW Tak | 3,4&
dzieri/noc Funkcja pozwala zmieni¢ wartos$¢ nastawy dost- 16

termostatu T04. gpu
1,23

Nie: Funkcja nieaktywna

Tak: Funkcja aktywna. Tryb nocny jest

sygnalizowany na ekranie statusu 1. Zobacz

parametr T08 ,Tryb nocny”

TO7 |Tryb nocny Praca termostatu w trybie nocnym 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Nie |Poziom 2 3043 RW Tak | 3,4&
Funkcja umozliwia zmiane nastawy termostatu dost- 16
T04 przez Modbus (np. z nadrzednego &pu
sterownika programowalnego) 1,23
Nie: Tryb dzienny: Brak mozliwosci zmiany
nastawy
Tak: Tryb nocny. Jesli parametr T06,Tryb
dzier/noc” ma warto$¢ ,Tak’, nalezy wprowadzi¢
warto$¢ zmiany nastawy T04 w parametrze T08
ATryb nocny”

TO8 |Warto$¢ zmiany  |Zmiana nastawy termostatu w trybie -20.0 | 20.0 -2.0 K 1 Nie |Poziom 2 3044 RW Tak | 3,4&
trybu nocnego nocnym dost- 16

Nalezy tu zada¢ wartos¢ zmiany nastawy epu
termostatu. Patrz parametr T07,Tryb nocny” 123

TO9 |Status Status pracy w trybie chtodzenia na 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3045 RW Tak | 3,4&
chtodzenia na wyjsciu cyfrowym DO dost- 16
DO Funkcja umozliwia podanie na wyjscie &pu

cyfrowe sygnatu o aktualnym statusie pracy 1,23
w trybie chtodzenia.

Nie: Funkcja nieaktywna

Tak: Funkcja aktywna. Jesli parownik pracuje

w trybie chtodzenia, parametr na wyjsciu

cyfrowym przyjmuje warto$¢ ON, zas

w przeciwnym przypadku OFF. Przypisanie

dostepnego wyjscia cyfrowego (DO)

nastepuje w menu konfiguracji wejs¢/ wyjsc.

Monitorowanie i alarmy przekroczenia temperatury powietrza

BO1 |Czujnik Wyb6ér czujnika temperatury na potrzeby 0 2 2=Czu- 0 Yes |Poziom 3 3046 RW Tak | 3,4&
alarmowy alarmu jnik dost- 16

0: Brak: Nieaktywny alarm przekroczenia termo- epu
temperatury statu 1,23
1: Odrebny czujnik: Oddzielny alarmowy

czujnik temperatury

2: Czujnik termostatu: Funkcja alarmu

przekroczenia temperatury korzysta

z wartosci mierzonej czujnikiem termostatu.

B02 [Alarm Alarm wysokiej temperatury -50.0 | 50.0 6.0 °C 1 Nie |Poziom 2 3047 RW Tak | 3,4&
wysokiej Prég alarmowy dla funkgji alarmu wysokiej dost- 16
temp. temperatury w komorze. Nastawiany jako &pu

warto$¢ bezwzgledna 1,23

B03 [Alarm Alarm niskiej temperatury -50.0 [ 50.0 | -30.0 °C 1 Nie |Poziom 2 3048 RW Tak | 3,4&

niskiej temp. Prég alarmowy dla funkgji alarmu niskiej dost- 16
temperatury w komorze. Nastawiany jako &pu
warto$¢ bezwzgledna 1,23

B04 |Zwtoka Zwtoka alarmu 0 240 120 min 0 Nie |[Poziom 2 3049 RW Tak 3,4&

alarmu Zwtoka alarmu wysokiej badz niskiej dost- 16
temperatury w komorze podczas normalnej epu
pracy 1,23

Alarmy przekroczenia temperatury produktu

BO5 [Alarm temp. Alarm przekroczenia temperatury 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3050 RW Tak | 3,4&
produktu produktu dost- 16

Temperatura powietrza nie zawsze jest &pu
miarodajna dla temperatury produktu. 1,23
Stad w produkcie umieszcza sie odrebny

czujnik temperatury. Stuzy on tylko do celéow

monitoringu i alarmowania.

Nie: Funkcja nieaktywna;

Tak: Funkcja aktywna. Aktywne alarmy

przekroczenia temperatury produktu

z sygnalizacjg na ekranie statusu 1.
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt N
Prze-| s zapisu i zapls Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
B06 |Alarm wysokiej Alarm wysokiej temperatury produktu -50.0 | 50.0 6.0 °C 1 Nie |Poziom 2 3051 RW Tak | 3,4&
temp. produktu Prég alarmowy dla funkgji alarmu wysokiej dost- 16
temperatury produktu. Nastawiany jako epu
warto$¢ bezwzgledna 1,23
BO7 |Alarm niskiej Alarm niskiej temperatury produktu -50.0( 50.0 | -30.0 °C 1 Nie |Poziom 2 3052 RW Tak | 3,4&
temp. produktu Prog alarmowy dla funkcji alarmu niskiej dost- 16
temperatury produktu &pu
1,23
B08 |Zwtoka alarmu Zwtoka alarmu przekroczenia 0 240 120 min 0 Nie |Poziom 2 3053 RW Tak | 3,4&
produktu temperatury produktu dost- 16
Zwtoka alarmu wysokiej badz niskiej epu
temperatury produktu 1,23
Odszranianie / Metoda odszraniania
D1A |Odszranianie Wybor metody odszraniania 0 1 1=Hot 0 Tak |Poziom 3 3244 RW Tak | 3,4&
gas dost- 16
0:No defrost: Brak funkcji odszraniania &pu
1:Hot gas: Odszranianie goracymi parami 1,23
2: Odszranianie elektryczne lub medium
posrednim
D1B |Zawér Wyb6r typu zaworu na rurociagu 0 2 1= 0 Tak |Poziom 3 3245 RW Tak | 3,4&
drenazowy odprowadzania skroplin z odtajania Pressure dost- 16
(ICS+ epu
0:Pressure (ICS+CVP): Regulator cisnienia CVP) 123
podczas odszraniania goracymi parami.
Cisnienie nastawiane na pilocie CVP
1:Pressure (OFV): Regulator ci$nienia podczas
odszraniania goragcymi parami. Cisnienie
nastawiane na zaworze OFV
2:Liquid drain (ICFD): Regulator odprowadzania
skroplin z odszraniania
D2A |Zawdr goracych  |Wybor typu zaworu na rurociqgu 0 6 2=Soft 0 Tak |Poziom 3 3247 RW Tak | 3,4&
par goracych par do odszraniania (ICSH) dost- 16
epu
0:No valve: Brak zaworu 123
1:Soft (ICS+EVRST):
Dwustopniowe otwieranie zaworéw
elektromagnetycznych - 2 wyjscia cyfrowe
2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawér
elektromagnetyczny - 2 wyjscia cyfrowe
3:Solenoid (ICFE): Zawor elektromagnetyczny
odcinajacy w stacji zaworowej ICF 20
4:Solenoid (ICS): Zawor elektromagnetyczny
odcinajacy typu ICS z pilotem EVM
5: Solenoid (ICM): Zawdr silnikowy ICM w roli
zaworu odcinajgcego z powolnym otwarciem/
zamknigciem - 1 wyjscie cyfrowe
6:Slow (ICM): Zawdr silnikowy ICM w roli za-
woru modulowanego z powolnym otwarciem/
zamknigciem - 1 wyjscie analogowe
D2B |Zawdr tacy Zawor ogrzewania (tylko) tacy ociekowej 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3255 RW Tak | 3,4&
ociekowej goracymi parami na wyjsciu cyfrowym (DO) dost- 16
epu
Nie: Brak ogrzewania tacy ociekowej 1,23
Tak: Sterowanie zaworem ogrzewania tacy
ociekowej aktywne
D3A |Zawdr powrotu Wybdr typu zaworu na rurociqgu 0 1 Soft 0 Tak |Poziom 3 3253 RW Tak | 3,4&
pary mokrej powrotnym pary mokrej (ICLX) dost- 16
epu
0:No valve: Brak zaworu 123
1:Soft (ICS+EVRST):
Dwustopniowe otwieranie zaworéw
elektromagnetycznych - 2 wyjscia cyfrowe
2:Soft (ICSH): Dwustopniowy zawér
elektromagnetyczny - 2 wyjscia cyfrowe
3:Soft (ICLX): Dwustopniowy zawor
elektromagnetyczny - 1 wyjscie cyfrowe
4:Solenoid (ICS): Zawor elektromagnetyczny
odcinajacy typu ICS z pilotem EVM
5: Solenoid (ICM): Zawdr silnikowy ICM w roli
zaworu odcinajgcego z powolnym otwarciem/
zamknigciem - 1 wyjscie cyfrowe
6:Slow (ICM): Zawdr silnikowy ICM w roli
zaworu modulowanego z powolnym
otwarciem/zamknieciem - 1 wyjécie analogowe
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt A
Prze-| isw. zapisu izapis Tak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
D3B [Stan zaworu Zamkniecie wyplywu pary mokrej = 1= 1= 0 Tak |Poziom 3 3323 RW Tak | 3,4&
powrotu pary z parownika podczas pracy w trybie zamk-| ot- | otwarty dost- 16

mokrej chtodzenia niety | warty epu
1,23

Zamkniety: Zawor wylotowy pary mokrej
zamkniety podczas chfodzenia

UWAGA - nalezy wzig¢ pod uwage ryzyko
uwiezienia cieczy

Otwarty: Zawdr wylotowy pary mokrej otwarty
podczas chtodzenia

D4A  |Elektromagn. Czy w rurociagu odprowadzania skroplin 0=Nie| 1=Tak| 1=Tak 0 Tak |Poziom 3 3252 RW Tak | 3,4&
drenazowy? znajduje sie zawor elektromagnetyczny dost- 16

epu
0:NO: Nie 1,23
1:YES: Tak
D4B |Szybki drenaz? Czy zainstalowano zawdr do szybkiego 0=No| 1=Tak| 0=No 0 Tak |Poziom 3 3254 RW Tak | 3,4&
odprowadzenia cieczy z parownika przed dost- 16

doprowadzeniem goracych par epu
1,23

0:NO: Nie
1:YES: Tak
D05 |Chtodzenie Chtodzenie podczas odszraniania innych 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3082 RW Tak | 3,4&
podczas parownikéw dost- 16
odszraniania Funkcja wykorzystywana typowo przy braku epu
nadrzednego sterownika programowalnego 123
koordynujacego odszranianie. Jesli o poczatku
odszraniania parownika decyduje lokalny

EKE 400, mozna go tak skonfigurowac, aby
wymuszat tryb chtodzenia po wejsciu innego
EKE 400 z tej samej grupy w tryb odszraniania.
Kazdy sterownik EKE 400 w danej grupie
przekazuje sygnat o statusie sekwencji
odszraniania przez CAN.

Nie: Funkcja nieaktywna
Tak: Funkcja aktywna

D06 |Odszranianie Odszranianie dozwolone 0=Nie| 1=Tak| 1=Tak 0 Nie |[Poziom 2 3083 RW Tak | 3,4&
dozwolone Funkcja wykorzystywana typowo, gdy za dost- 16
pomocg Modbus podfaczono nadrzedny epu
sterownik programowalny, ale o 1,23
odszranianiu decyduje EKE 400. Sterownik
nadrzedny zezwala na inicjacje odszraniania
- gdy dostepna jest wystarczajaca ilos¢
goracej pary.

Nie: Odszranianie niedozwolone przez
sterownik nadrzedny (brak goracej pary)
Tak: Odszranianie dozwolone przez
sterownik nadrzedny (dostepnos¢ goracej
pary)

D07 |Odszranianie Odszranianie dozwolone sygnatem na 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3084 RW Tak | 3,4&
dozwolone wejsciu cyfrowym (DI) dost- 16
przez DI Funkcja wykorzystywana typowo, gdy do epu
wejscia cyfrowego podtaczono nadrzedny 1,23
sterownik programowalny, ale o odszranianiu
decyduje EKE 400. Sterownik

nadrzedny zezwala na inicjacje odszraniania
—-gdy dostepna jest wystarczajaca ilos¢
goracej pary.

Nie: Funkcja nieaktywna

Tak: Funkcja aktywna

UWAGA: Parametr D07 ,Odszranianie
dozwolone” musi mie¢ wartos¢ ,Tak”
Przypisanie dostepnego wejscia DI odbywa
sie w menu konfiguracji wejsé¢/wyjsé
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt N
Prze-| s zapisu i zapls Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
D08 |Status sekwencji |Status sekwencji odszraniania na wyjsciu 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3085 RW Tak | 3,4&
odszraniania cyfrowym (DO) dost- 16
Nalezy zdecydowac, czy na wyjscie cyfrowe epu
ma by¢ podawany sygnat o statusie sekwencji 1,23
odszraniania (ON/OFF). Z chwila rozpoczecia
odszraniania na wyjscie DO podawany jest
sygnat o wartosci ON, za$ po zakonczeniu
sekwencji OFF.

Nie: Funkcja nieaktywna

Tak: Funkcja aktywna - przypisanie
dostepnego wyjscia DO odbywa sie w menu
konfiguracji wejs¢/wyjsc.

DO=OFF: Odszranianie zakoriczone
DO=ON: Odszranianie w toku

Odszranianie / Inicjowanie odszraniania

D10 |Reczny start Manualna inicjacja odszraniania 0=OFF| 1=ON| 0=OFF 0 Nie [Poziom 2 3054 RW Nie | 3,4&
odszraniania Funkcja umozliwia reczne rozpoczecie dost- 16
sekwencji odszraniania (odszranianie epu
wymuszone) — moze sie tez odbyc¢ za 1,23
posrednictwem Modbus z nadrzednego
sterownika programowalnego

OFF: Brak mozliwosci wymuszenia
odszraniania

ON: Mozliwe manualne wymuszenie
odszraniania

D11 |Interwat Czas do poczatku kolejnego odszraniania 0 240 0 go- 0 Nie [Poziom 2 3075 RW Tak | 3,4&
odszraniania Jest to funkcja awaryjna w przypadku, gdy dziny dost- 16
inna metoda inicjacji odszraniania zawiedzie. epu
Odszranianie rozpocznie sig, gdy od inicjacji 12,3
poprzedniego cyklu uptynie czas nastawiony
w tym parametrze.

Po inicjacji odszraniania rozpoczyna sie
ponowne naliczanie czasu od zera. Czas ten
jest zerowany przy kazdym rozpoczeciu
odszraniania. Jesli parametr,Main switch”

ma wartos¢ OFF, naliczanie czasu do kolejnego
odtajania jest zawieszone. Parametr widoczny
na ekranie statusu 1.

Przypisanie wartosci O (zero) wylacza
funkcje odszraniania wedtug czasu od
ostatniej inicjacji

D12 |Czas pracy do Odszranianie po uptywie 0 240 0 go- 0 Nie [Poziom 2 3076 RW Tak | 3,4&
odszraniania sumarycznego czasu chlodzenia dziny dost- 16
epu
Réwniez moze by¢ awaryjna metodg na 1,23
wypadek niezadziatania innej funkgji inicjujacej
cykl odszraniania.

Odszranianie rozpocznie sig, gdy

sumaryczny czas pracy parownika w trybie
chtodzenia przekroczy warto$¢ nastawiona tym
parametrem.

Czas ten ulega wyzerowaniu przy kazdym
rozpoczeciu odszraniania.

D13 |Przesuniecie Czas przesuniecia poczatku 0 240 0 min| 0 Nie [Poziom 2 3077 RW Tak | 3,4&
odszraniania odszraniania dost- 16
Odszranianie zostanie odtozone w czasie tylko gpu
w przypadku: 12,3
- Odciecia zasilania.

- Inicjacji odszraniania parametrem D11 (po
czasie od poprzedniego poczatku) - Wtedy
cykl odszraniania rozpocznie sie po czasie =
D11+D13

- Inicjacji odszraniania parametrem D12 (po
sumarycznym czasie chtodzenia) - Wtedy cyk!
odszraniania rozpocznie sie po czasie
=D12+D13

Kolejne odszranianie rozpocznie sie po uptywie
czasu D11 lub D12
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Karta katalogowa | EKE 400

Darifi

Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt A
Prze-| isw. zapisu izapis Tak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
D14 |Odszranianie Inicjacja odszraniania sygnatem 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3055 RW Tak | 3,4&
przez DI na wejsciu cyfrowym dost- 16
Jest to opcja wymuszenia odszraniania przez epu
podanie cyfrowego sygnatu wejsciowego. 1,23
Typowo jest to sygnat ze sterownika
nadrzednego lub uzycie recznego przycisku.
Jesli ta funkcja jest aktywna, to odszranianie
rozpocznie sie po zmianie wartosci sygnatu
wejsciowego z OFF na ON. Zmiany sygnatu
w trakcie odszraniania sa ignorowane.
0:Nie: Funkcja nieaktywna
1:Tak: Funkcja aktywna
D15 [Harmonogram Harmonogram odszraniania 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Nie |Poziom 3 3056 RW Tak | 3,4&
odszraniania Opcja ta powoduje inicjacje cyklu odszraniania dost- 16
wedtug lokalnego harmonogramu zakodo- &pu
wanego w sterowniku EKE 400. Mozna 123
ustanowic¢ trzy harmonogramy (dni powszednie,
sobota, niedziela) po 6 cykli odszraniania.
0:Nie: Funkcja nieaktywna
1:Tak: Funkcja aktywna
DA1 |Odszr. 1 w PON Godzina rozpoczecia odszraniania 1 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3277 RW Tak | 3,4&
w PONIEDZIALEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DA2 |Odszr.2 w PON Godzina rozpoczecia odszraniania 2 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3278 RW Tak | 3,4&
w PONIEDZIALEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DA3 [Odszr.3 w PON Godzina rozpoczecia odszraniania 3 = |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3279 RW Tak | 3,4&
w PONIEDZIALEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DA4 |Odszr. 4 w PON Godzina rozpoczecia odszraniania 4 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3280 RW Tak | 3,4&
w PONIEDZIALEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DA5 |Odszr. 5w PON Godzina rozpoczecia odszraniania 5 = |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3281 RW Tak | 3,4&
w PONIEDZIALEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DA6 |Odszr.6 w PON Godzina rozpoczecia odszraniania 6 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3282 RW Tak | 3,4&
w PONIEDZIALEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DX1 |[KopiazPONdla |Kopiowanie harmonogramu 0 8 0= 0 Nie |Poziom 2 3324 RW Tak | 3,4&
poniedziatkowego PONIE- dost- 16
Powielanie harmonogramu odszraniania DZIALEK epu
z PONIEDZIALKU na inne dni: 123
0=PONIEDZIALEK
1=WTOREK
2=SRODA
3=CZWARTEK
4=PIATEK
5=SOBOTA
6=NIEDZIELA
7=dni robocze (5 dni)
8=wszystkie dni
DB1 |Odszr. 1 we Godzina rozpoczecia odszraniania 1 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3283 RW Tak | 3,4&
WTOREK we WTOREK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DB2 |Odszr.2 we Godzina rozpoczecia odszraniania 2 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3284 RW Tak | 3,4&
WTOREK we WTOREK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DB3 |Odszr.3 we Godzina rozpoczecia odszraniania 3 = | 1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3285 RW Tak | 3,4&
WTOREK we WTOREK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DB4 |Odszr. 4 we Godzina rozpoczecia odszraniania 4 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3286 RW Tak | 3,4&
WTOREK we WTOREK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
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Karta katalogowa | EKE 400

Darifi

Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt A b
p.rze- gtow- zap‘lsu i zapis Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
DB5 |Odszr. 5 we Godzina rozpoczecia odszraniania 5 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3287 RW Tak | 3,4&
WTOREK we WTOREK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DB6 [Odszr.6 we Godzina rozpoczecia odszraniania 6 = |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3288 RW Tak | 3,4&
WTOREK we WTOREK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DC1 |Odszr. 1 w SRODE |Godzina rozpoczecia odszraniania 1 0= |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3289 RW Tak | 3,4&
w SRODE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DC2 |Odszr.2 w SRODE |Godzina rozpoczecia odszraniania 2 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3290 RW Tak | 3,4&
w SRODE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DC3 |Odszr. 3w SRODE |Godzina rozpoczecia odszraniania 3 = | 1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3291 RW Tak | 3,4&
w SRODE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DC4 |Odszr.4 w SRODE |Godzina rozpoczecia odszraniania 4 0= |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3292 RW Tak | 3,4&
w SRODE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DC5 |Odszr. 5w SRODE |Godzina rozpoczecia odszraniania 5 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3293 RW Tak | 3,4&
w SRODE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DC6 |Odszr.6 w SRODE |Godzina rozpoczecia odszraniania 6 0= [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3294 RW Tak | 3,4&
w SRODE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DD1 |Odszr. 1 Godzina rozpoczecia odszraniania 1 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3295 RW Tak | 3,4&
w CZWARTEK w CZWARTEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DD2 |Odszr.2 Godzina rozpoczecia odszraniania 2 = |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3296 RW Tak | 3,4&
w CZWARTEK w CZWARTEK 00:00| 23:59 dost- 16
epu
1,23
DD3 |Odszr.3 Godzina rozpoczecia odszraniania 3 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3297 RW Tak | 3,4&
w CZWARTEK w CZWARTEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DD4 |Odszr. 4 Godzina rozpoczecia odszraniania 4 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3298 RW Tak | 3,4&
w CZWARTEK w CZWARTEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DD5 |Odszr. 5 Godzina rozpoczecia odszraniania 5 = | 1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3299 RW Tak | 3,4&
w CZWARTEK w CZWARTEK 00:00| 23:59 dost- 16
epu
1,23
DD6 |Odszr.6 Godzina rozpoczecia odszraniania 6 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3300 RW Tak | 3,4&
w CZWARTEK w CZWARTEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DE1 |Odszr. 1 w PIATEK |Godzina rozpoczecia odszraniania 1 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3301 RW Tak | 3,4&
w PIATEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DE2 |Odszr.2 w PIATEK |Godzina rozpoczecia odszraniania 2 0= |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3302 RW Tak | 3,4&
w PIATEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DE3 |Odszr. 3 w PIATEK |Godzina rozpoczecia odszraniania 3 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3303 RW Tak | 3,4&
w PIATEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DE4 |Odszr. 4 w PIATEK |Godzina rozpoczecia odszraniania 4 = | 1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3304 RW Tak | 3,4&
w PIATEK 00:00| 23:59 dost- 16
epu
1,23
DE5 |Odszr. 5w PIATEK |Godzina rozpoczecia odszraniania 5 0= |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 3305 RW Tak | 3,4&
w PIATEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
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Darifi

Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt q b
p.rze- gtow- zap‘lsu i zapis Tak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
DE6 |Odszr. 6 w PIATEK |Godzina rozpoczecia odszraniania 6 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3306 RW Tak | 3,4&
w PIATEK 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DF1 |Odszr. 1 Godzina rozpoczecia odszraniania 1 = | 1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3307 RW Tak | 3,4&
w SOBOTE w SOBOTE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DF2 |Odszr.2 Godzina rozpoczecia odszraniania 2 0= |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3308 RW Tak | 3,4&
w SOBOTE w SOBOTE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DF3 |Odszr.3 Godzina rozpoczecia odszraniania 3 = [1439=| 0=00:00 0 Nie | Pass- 2 3309 RW Tak | 3,4&
w SOBOTE, w SOBOTE, 00:00| 23:59 word 16
level
1,23
DF4 |Odszr. 4 Godzina rozpoczecia odszraniania 4 0= |[1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3310 RW Tak | 3,4&
w SOBOTE w SOBOTE 00:00| 2 dost- 16
3:59 epu
1,23
DF5 |Odszr. 5 Godzina rozpoczecia odszraniania 5 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3311 RW Tak | 3,4&
w SOBOTE w SOBOTE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DF6 |Odszr.6 Godzina rozpoczecia odszraniania 6 = | 1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3312 RW Tak | 3,4&
w SOBOTE w SOBOTE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DG1 |Odszr. 1 wNIEDZ. |Godzina rozpoczecia odszraniania 1 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3313 RW Tak | 3,4&
w NIEDZIELE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DG2 |Odszr.2 w NIEDZ. |Godzina rozpoczecia odszraniania 2 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3314 RW Tak | 3,4&
w NIEDZIELE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DG3 |Odszr.3 w NIEDZ. |Godzina rozpoczecia odszraniania 3 = | 1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3315 RW Tak | 3,4&
w NIEDZIELE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DG4 |Odszr.4 w NIEDZ. |Godzina rozpoczecia odszraniania 4 0= |1439=| 0=00:00 0 Nie |[Poziom 2 3316 RW Tak | 3,4&
w NIEDZIELE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DG5 [Odszr.5w NIEDZ. |Godzina rozpoczecia odszraniania 5 = |1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3317 RW Tak | 3,4&
w NIEDZIELE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23
DG6 |Odszr.6 w NIEDZ. |Godzina rozpoczecia odszraniania 6 = [1439=| 0=00:00 0 Nie |Poziom 2 3318 RW Tak | 3,4&
w NIEDZIELE 00:00 | 23:59 dost- 16
epu
1,23

Odszranianie / Zakonczenie odszraniania
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Karta katalogowa | EKE 400

Dacifi

Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt N
Prze-| s zapisu i zapls Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
D40 |Koniec Koniec odszraniania 1 2 = 0 Tak |Poziom 3 3078 RW Tak | 3,4&
odszraniania Wybdr metody zakorczenia cyklu Wedtug dost- 16

odszraniania czasu epu
1,23

1:Stop on time: Wedtug czasu - odszranianie

konczy sie po uptywie czasu nastawionego

parametrem D58

2:Stop on temp: Wedtug temperatury

- odszranianie konczy sig, gdy czujnik tempera-

tury odszraniania zarejestruje wartos¢ powyzej

nastawy parametru D43. Jesli jednak wczesniej

uplynie czas odszraniania nastawiony parame-

trem D58, to zataczy sie alarm przekroczenia

dopuszczalnego czasu odszraniania i proces sie

zakonczy. Stanie sie tak réwniez w przypadku

awarii czujnika temperatury. Alarm jest resetow-

any automatycznie po 5 minutach. Przypisania

czujnika do tej funkcji dokonuje sie w Menu

gtéwnym, w sekgji konfiguracji wejs¢/wyjsc.

Nalezy tam wybrac dostepne wejscie analogowe.

D41 |Reczny koniec Reczne zakonczenie odszraniania 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Nie |Poziom 2 3079 RW Nie | 3,4&

odszraniania Opcja wymuszenia korica odszraniania na lokal- dost- 16
nym EKE 400, jak réwniez z nadrzednego &pu
sterownika programowalnego przez Modbus 1,23
No: Nie: Funkcja nieaktywna
Yes: Tak: Funkcja aktywna. Uwaga - Wszystkie
funkcje przed i po sekwencji odszraniania (Rys.
1) beda realizowane (sekwencja odszraniania
zostanie zignorowana/ wstrzymana).
Po zakonczeniu odszraniania parametr D41
automatycznie przyjmuje wartos$c¢,Nie”.

D42 |Koniec Wymuszenie zakonczenia odszraniania przez | 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3080 RW Tak | 3,4&
odszraniania sygnat na wejsciu cyfrowym (DI) dost- 16
przez DI Sygnat korica odszraniania z urzadzenia epu

zewnetrznego (np. ze sterownika nadrzednego) 1,23
dociera na cyfrowe wejscie regulatora EKE 400

No: Nie: Funkcja nieaktywna

Yes: Tak: Funkcja aktywna. Uwaga - Wszystkie

funkcje przed i po sekwencji odszraniania (Rys.

1) beda realizowane (sekwencja odszraniania

zostanie zignorowana/ wstrzymana).

Przypisanie dostepnego wejscia cyfrowego

nastepuje w menu konfiguracji wejs¢/wyjs¢

D43 |Temp. korica Temperatura zakonczenia odszraniania 0.0 | 25.0 8.0 °C 1 Nie |Poziom 2 3081 RW Tak | 3,4&

odszraniania dost- 16

Patrz: parametr D40 ,Koniec odszraniania” 1egu3

Odszranianie / Sekwencja odszraniania

D50 |Czas odessania Zwtoka na usuniecie cieczy 1 30 10 min| 0 Nie |Poziom 2 3086 RW Tak | 3,4&
Funkcja umozliwia usuniecie cieczy z dost- 16
parownika przed rozpoczeciem odszraniania. epu
Funkgja jest aktywna zawsze. 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania

D51 |Opdznienie Zwtloka doprowadzenia goracych par 1 10 5 min| 0 Nie |Poziom 2 3087 RW Tak | 3,4&
zasilania gorgcymi |Opdznienie otwarcia zaworu na rurociggu dost- 16
parami goracych par (zwtoka na zamknigcie si¢ zaworu gpu

w przewodzie powrotnym pary mokrej) 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania

D5A |Podgrzewanie Wstepne ogrzewanie tacy ociekowej 0 20 5 min| 0 Nie |Poziom 2 3256 RW Tak | 3,4&

tacy ociekowe;j Czas wstepnego podgrzewania tacy ociekowej dost- 16
goracymi parami epu
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania 1,23

D5B |Czas ogrzewania |Zwloka zakonczenia podgrzewania tacy 0 120 30 min| 0 Nie |Poziom 2 3257 RW Tak | 3,4&

tacy ociekowej dost- 16
Ogrzewanie tacy ociekowej trwa przez epu
nastawiony czas 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania

D53 |Sekwencja Czas tagodnego otwarcia zaworu goracych 1 30 3 min| 0 Nie |Poziom 2 3098 RW Tak | 3,4&
tagodnego par dost- 16
otwarcia goracych |Czas pomiedzy pierwszym i drugim stopniem 1‘?2“3

par

otwarcia zaworu w przewodzie goracych par
(2 wyjscia cyfrowe)
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
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Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania

Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt A
Prze-| isw. zapisu izapis Tak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
D54 |Gorace pary, Czas 1 stopnia otwarcia zaworu goracych par | 0 30 3 min| 0 Nie |Poziom 2 3099 RW Tak | 3,4&
etap 1 Zawor silnikowy ICM: Czas otwarcia zaworu do dost- 16
przepustowosci okreslonej parametrem D55 epu
»Stopien otwarcia goracych par 1” 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja
D55 |[Stopier otwarcia |Stopien otwarcia zaworu goracych 0 100 20 % 0 Nie |Poziom 2 3100 RW Tak | 3,4&
goracych par 1 par w 1 etapie dost- 16
Zawor silnikowy ICM otwiera sie od 0% do &pu
wartosci okreslonej parametrem D55 w czasie 1,23
nastawionym parametrem D54.
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D56 |Gorace pary, Czas 2 stopnia otwarcia zaworu 1 30 2 min| 0 Nie |Poziom 2 3101 RW Tak | 3,4&
etap 2 goracych par dost- 16
Zawor silnikowy ICM: Czas otwarcia zaworu do &pu
petnej przepustowosci 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D57 |Czas szybkiego Czas szybkiego odprowadzania skroplin 1 300 30 sec 0 Nie |[Poziom 2 3102 RW Tak | 3,4&
drenazu Czas, przez ktéry zawoér szybkiego drenazu dost- 16
skroplin pozostaje otwarty. Zaczyna si¢ on epu
otwiera¢ wraz z zaworem goracych par 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D58 |Maks. czas Dopuszczalny czas odszraniania 1 120 30 min| 0 Nie |Poziom 2 3089 RW Tak | 3,4&
odszraniania Maksymalny czas trwania procesu odszraniania dost- 16
w minutach epu
1,23
D5C |Zwtoka Zwloka zamknigcia zaworu goracych par 0 120 15 sec 0 Nie [Poziom 2 3258 RW Tak | 3,4&
zamkniecia Czas do zamknigcia wybranych zaworéw dost- 16
goracych par na rurociaggu goracych par do odszraniania epu
(dla opc;ji,Soft(ICS+EVRST)” lub,,Soft(ICSH)” 1,23
lub,Slow(ICM)")
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D5D |Zwioka Zwloka zamkniecia zaworu drenazowego 0 10 2 min| 0 Nie |Poziom 2 3259 RW Tak | 3,4&
zamkniecia Czas do zamkniecia zaworu na rurociaggu dost- 16
drenazu odprowadzania skroplin z odszraniania &pu
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania 1,23
D59 |Czas ociekania Czas ociekania 1 15 5 min| 0 Nie [Poziom 2 3090 RW Tak | 3,4&
Czas przeznaczony na sptyniecie wody dost- 16
z powierzchni chfodnicy. epu
Patrz rys. 1 — Sekwencja odszraniania 1.23
D61 |Czastagodnego |Czastagodnego otwarcia zaworu pary mokrej 1 30 2 min| 0 Nie |Poziom 2 3094 RW Tak | 3,4&
otwarcia pary Czas pomiedzy pierwszym i drugim stopniem dost- 16
mokrej otwarcia zaworu na rurociggupowrotnym pary &pu
mokrej (dla opgji,Soft(ICS+EVRST"i,Soft(ICSH)”) 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D6A |Czas do zasilania |Zwtoka otwarcia zaworu zasilajacego 1 30 2 min| 0 Nie |Poziom 2 3260 RW Tak | 3,4&
ciecza Czas pomiedzy zakorczeniem odszraniania dost- 16
i otwarciem zaworu par mokrych, a otwarciem €pu
zaworu na rurociggu zasilania ciecza. 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D62 |Pary mokre, czas |Czas 1 stopnia otwarcia zaworu par mokrych 0 30 3 min| 0 Nie |Poziom 2 3095 RW Tak | 3,4&
etap 1 Zawor silnikowy ICM: Czas otwarcia zaworu do dost- 16
przepustowosci okreslonej parametrem D63 &pu
,Stopien otwarcia par mokrych 1” 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D63 |Stopien otwarcia |Stopien otwarcia zaworu goracych par 0 100 20 % 0 Nie |Poziom 2 3096 RW Tak | 3,4&
par mokrych 1 w 1 etapie dost- 16
Zawor silnikowy ICM otwiera sie od 0% do epu
wartosci okreslonej parametrem D63 w czasie 1,23
nastawionym parametrem D62.
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D64 |Pary mokre, etap 2 | Czas 2 stopnia otwarcia zaworu par mokrych 1 30 2 min| 0 Nie |Poziom 2 3097 RW Tak | 3,4&
Zawor silnikowy ICM w przewodzie powrotnym dost- 16
pary mokrej: Czas otwarcia zaworu do petnej &pu
przepustowosci 1,23
Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania
D65 |Zwtoka Zwloka zalaczenia wentylatoréw 0 30 2 min| 0 Nie [Poziom 2 3092 RW Tak | 3,4&
wentylatorow Wentylatory chtodnicy powietrza zatacza sie po dost- 16
uptywie nastawionego czasu. 1%2“3
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt N
Prze-| s zapisu i zapls Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)

D66 |Wentylatory Sterowanie praca wentylatoréw podczas 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Nie |Poziom 3 3093 RW Tak | 3,4&
podczas odszraniania dost- 16
odszraniania Czy wentylatory w trakcie odszraniania maja epu

pracowac czy maja zostac¢ zatrzymane? 1,23
No: Nie: Wentylatory wytaczone

Yes: Tak: Wentylatory pracuja

Patrz rys. 1 - Sekwencja odszraniania

Sterowanie wentylatorem

FO1 |Sterowanie Metoda regulacji pracy wentylatoréow 0 3 1= 0 0 Tak |Poziom 3 3103 RW Tak | 3,4&
wentylatorami Regu- dost- 16

0: Brak regulacji pracy wentylatoréow lacja &pu
1: Regulacja ON/OFF: (1 wyjscie cyfrowe DO) on-Off 1,23
Po zatrzymaniu chtodzenia wentylatory zostajg
wylgczone, za$ w trybie chtodzenia pracujg 2:
Regulacja dwustopniowa (2 wyjscia cyfrowe):
Stan wyjs¢ DO zmienia sie jak ponizej:
Termostat=ON
DO1:ON
DO2: OFF
Termostat=OFF
DO1:ON
DO2:ON
3: Regulacja modulowana sygnatem 0-10V na
wyjsciu analogowym (AO)
Patrz parametry F02 i FO3
FO2 |Predkos¢ Maksymalna predkos¢ wentylatorow 0 100 100 % 0 Nie |Poziom 2 3104 RW Tak | 3,4&
maksymalna Nastawa dla regulacji modulowanej na wyjsciu dost- 16
analogowym epu
Maksymalna predkos¢ pracy wentylatoréw 123
w trybie chtodzenia, w procentach: 100%
odpowiada predkosci maks. dla maksymalnej
wartosci sygnatu wyjsciowego 10V
FO3 |Predkos¢ niska Niska predkos¢ wentylatorow 0 100 50 % 0 Nie |Poziom 2 3105 RW Tak | 3,4&
Nastawa dla regulacji modulowanej na wyjsciu dost- 16
analogowym &pu
Niska predkos¢ pracy wentylatoréw poza 1,23
trybem chtodzenia, w procentach: 100%
odpowiada predkosci maks. dla maksymalnej
wartosci sygnatu wyjsciowego 10V
Rézne
P01 |Jednostki Jednostki wyswietlanych wartosci 0 1 0=MET 0 Nie |Poziom 2 3115 RW Tak | 3,4&
dost- 16
0:MET: Metryczne - stopnie Celsjusza (°C) i &pu
kelwiny (K) 1:IMP: Brytyjskie — stopnie 1,23
Fahrenheita (°F) i stopnie Rankine’a (°R)
P02 |Wyjsciedla Wyjscie dla sygnatéw alarmowych 0 3 0=Brak 0 Nie |Poziom 3 3116 RW Tak | 3,4&
alarmu dost- 16
Mozna skonfigurowac wyjscie przekaznikowe, epu
ktore ma by¢ aktywowane w przypadku alarmu. 1,23
Wybér priorytetu alarméw aktywujacych
wyjscie DO.
Priorytet alarmu widoczny w gtéwnym menu
0: Brak przypisanego wyjscia
1: Alarmy krytyczne - przypisanie dostepnego
wyjscia cyfrowego DO nastepuje w menu
konfiguracji wejs¢/wyjs¢
2: Alarmy powazne - przypisanie dostepnego
wyjscia cyfrowego DO nastepuje w menu
konfiguracji wejs¢/wyjs¢
3: Wszystkie alarmy - przypisanie dostepnego
wyjscia cyfrowego DO nastepuje w menu
konfiguracji wejs¢/wyjs¢
cAB |Brzeczyk Sterowanie brzeczykiem 0 3 0=Brak 0 Tak |Poziom 3 3274 RW Tak | 3,4&
Wybér grupy alarméw majacych aktywowac dost- 16
sygnat dzwiekowy. &pu
1,23
0: Brak
1: Alarmy krytyczne
2: Alarmy powazne
3: Wszystkie alarmy
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt A
Prze-| isw. zapisu izapis Tak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
P03 |Wiaczanie Wiacznik gléwny na wejsciu cyfrowym 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie 0 Tak |Poziom 3 3117 RW Tak | 3,4&
przez DI dost- 16
Funkcja umozliwia wtaczenie i wylaczenie epu
regulatora EKE 400 z urzadzenia zewnetrznego 1,23
(np. nadrzednego sterownika programowalnego)
za pomocg sygnatu podanego na wejscie
cyfrowe
0:OFF: EKE 400 wytaczony z pracy. Nalezy
zwrdci¢ uwage, czy parametr MO1 (Wiacznik
gtéwny) ma wartos¢ ON; przy wartosci OFF
dziatanie regulatora EKE 400 réwniez zostanie
zawieszone
1:ON: EKE 400 uruchomiony.
Nalezy zwroci¢ uwage, czy parametr MO1
(Whacznik gtéwny) ma wartos¢ ON, gdyz tylko
wtedy regulator podejmie prace
P10 |Zewn.temp. Zewnetrzna zmiana temperatury odniesienia| 0 3 0=Brak 0 Tak |Poziom 3 3118 RW Tak | 3,4&
odniesienia Wybér sygnatu wykorzystywanego do zmiany dost- 16
punktu odniesienia dla termostatu lub pomiaru gpu
temperatury medium. 1,23
0: Brak
1: Sygnat pradowy — zakres wartosci sygnatu na
wejsciu analogowym Al:
P13,Prad maks!": 4 do 20 mA, domyslnie 20 mA
P14,Prad min.!: 0 do 20 mA, domysinie 4 mA
Przypisanie dostepnego wejscia analogowego
Al nastepuje w menu konfiguracji wejs¢/wyjsc.
2: Sygnat napigciowy — zakres wartosci sygnatu
na wejsciu analogowym Al:
P15,Napiecie maks.”: 0 do 10V, domysInie 10V
P16 ,Napiecie min.": 0 do 10V, domyslnie 0V
Przypisanie dostepnego wejscia analogowego
Al nastepuje w menu konfiguracji wejs¢/wyjsc.
3: Sygnat przez Modbus

P11 |Odniesienie maks. | Maksymalna wartos¢ zewnetrznej zmiany 0.0 | 50.0 0.0 °C 1 Nie |Poziom 3 3119 RW Tak | 3,4&
temperatury odniesienia dost- 16
Skalowanie zakresu zmiany temperatury epu
odniesienia - Wartos¢ maksymalna 1,23
Patrz parametr P10,Zewn. temp. odniesienia”

P12 |Odniesienie min. |Minimalna wartos¢ zewnetrznej zmiany -50.0( 0.0 0.0 °C 1 Nie |Poziom 3 3120 RW Tak | 3,4&
temperatury odniesienia dost- 16
Skalowanie zakresu zmiany temperatury &pu
odniesienia - Warto$¢ minimalna 123
Patrz parametr P10, Zewn. temp. odniesienia”

P13 |Prad maks. Maksymalna wartos¢ sygnatu pradowego 40 | 20.0 20.0 mA 1 Nie |Poziom 3 3121 RW Tak | 3,4&
Skalowanie zakresu wartosci wejsciowego dost- 16
sygnatu pradowego zmieniajacego punkt epu
odniesienia temperatury - Warto$¢ maksymalna 1,23
Patrz parametr P10,Zewn. temp. odniesienia”

P14 [Prad min. Minimalna wartosc¢ sygnatu pradowego 0.0 | 20.0 4.0 mA 1 Nie |Poziom 3 3122 RW Tak | 3,4&
Skalowanie zakresu wartosci wejsciowego dost- 16
sygnatu pradowego zmieniajgcego punkt &pu
odniesienia temperatury — Warto$¢ minimalna 1,23
Patrz parametr P10, Zewn. temp. odniesienia”

P15 [Napiecie maks. Maksymalna wartos¢ sygnatu napieciowego | 0.0 | 10.0 10.0 Vv 1 Nie |Poziom 3 3123 RW Tak | 3,4&
Skalowanie zakresu wartos$ci wejsciowego dost- 16
sygnatu napieciowego zmieniajacego punkt epu
odniesienia temperatury - Warto$¢ maksymalna 1,23
Patrz parametr P10,Zewn. temp. odniesienia”

P16 |Napiecie min. Reference voltage low 0.0 | 10.0 0.0 Vv 1 Nie |Poziom 3 3124 RW Tak | 3,4&
Skalowanie zakresu wartosci wejsciowego dost- 16
sygnatu napieciowego zmieniajacego punkt &pu
odniesienia temperatury — Warto$¢ minimalna 1,23
Patrz parametr P10, Zewn. temp. odniesienia”

P17 [Pasmo filtra Pasmo filtra dolnoprzepustowego 0 5 5=0.2 | Hz 0 Nie |Poziom 3 3125 RW Tak | 3,4&
Analogowy sygnat wejsciowy wybrany parame- dost- 16
trem P10 mozna filtrowad¢. Po dalsze informacje epu
prosimy o kontakt z firmg Danfoss 1,23
0: Brak
1:4Hz
2:2Hz
3:1Hz
4:0,5Hz
5:0,2Hz
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt N
Prze-| s zapisu i zapls Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
P18 |Temp. odniesienia |Zewnetrzne przesuniecie temperatury -50.0 | 50.0 0.0 °C 1 No |[Poziom 3 3126 RW Tak | 3,4&
przez Modbus odniesienia za posrednictwem Modbus dost- 16
Wartos¢ dodawana do nastawy T04 (Nastawa epu
termostatu) sygnatem przez Modbus (np. z 1,23
nadrzednego sterownika programowalnego)
P20 |Chtodzenie Chtodzenie w przypadku awarii czujnika 0 2 2= 0 Nie |Poziom 3 3127 RW Tak | 3,4&
awaryjne termostatu Wartosci dost- 16
Przy braku sygnatu z czujnika termostatu zatacza Srednie &pu
sie awaryjny tryb pracy w cyklu chtodzenia. 1,23
Nalezy wybrac¢ sposéb pracy parownika w trybie
awaryjnego chtodzenia:
0: Chtodzenie zatrzymane
1: Staty wzgledny czas pracy:
Parownik bedzie pracowa¢ w cyklu ON/OFF
z nastawionym wzglednym czasem chtodzenia
w ramach 1 godziny - za pomocg parametru
P22: np. gdy P22 = 40%, to parownik pracuje
(ON) przez 40% x 60 min = 24 min parownik
wylgczony (OFF) przez (100% - 40%) x 60 min
=36 min
2: Wartosci srednie
P22 (Wzgledny czas Staly wzgledny czas chtodzenia w trybie 0 100 0 % 0 Nie |Poziom 3 3129 RW Tak | 3,4&
chtodzenia pracy awaryjnej dost- 16
Staty wzgledny czas otwarcia zaworu &pu
w przewodzie zasilania cieczg podczas pracy 1,23
w trybie chtodzenia awaryjnego w przypadku
awarii czujnika termostatu
Patrz parametr P20, Chtodzenie awaryjne”
System / Wyswietlacz
GO1 |[Jezyk Wybor jezyka 0 13 0= 0 Nie |Poziom 2 3106 RW Tak | 3,4&
0: Angielski Angiel- dost- 16
5: Hiszpanski ski gpu
12: Portugalski 1,23
13: Chinski
GO02 |Format czasu Format czasu 0 1 0=24 0 Nie |[Poziom 2 3107 RW Tak 3,48&
0: 24-godzinny -godzi- dost- 16
1:12-godzinny nny epu
1,23
GO03 |Wygaszacz ekranu |Czas do wygaszenia ekranu 1 60 2 min| 0 Nie |Poziom 2 3189 RW Tak | 3,4&
Jesli nie uzyje sie zadnego przycisku przez dost- 16
nastawiony czas, to przygasnie podswietlenie &pu
ekranu. Zostanie ono przywrécone po 1,23
wcisnieciu ktéregokolwiek przycisku.
G04 |[Czasdo Czas do wylogowania uzytkownika 1 60 2 min| 0 Nie |Poziom 2 3191 RW Tak | 3,4&
wylogowania Jesli nie uzyje sie zadnego przycisku przez dost- 16
nastawiony czas, to nastapi wylogowanie do epu
poziomu dostepu 0. Pozwala on tylko na 1,23
podglad ekranéw: Statusu 1, Aktywnych
alarmow, Resetowania alarmoéw oraz Informacji
o sterowniku.
Wylogowanie do poziomu dostepu 0 mozna
tez wymusic z Ekranu Statusu 1 przytrzymujac
przycisk,Escape” przez 3 sekundy
GO5 |Kontrast Kontrast wyswietlacza 0 100 30 0 Nie |Poziom 2 3190 RW Tak | 3,4&
dost- 16
epu
1,23
System / Poziom dostepu
GO7 |Hasto poziomu 1 |Hasto dla poziomu dostepu 1 1 999 100 0 Nie |Poziom 1 3108 RW Tak | 3,4&
Wprowadzanie hasta poziomu 1. dost- 16
Poziom 1 uprawnia do podgladu wszystkich epu
parametréw i podmenu, jednak bez mozliwosci 1,23
wprowadzania zmian. Patrz kolumny,Odczyt”
oraz,Poziom dostepu dla zapisu zmian”
G08 |Hasto poziomu 2 |Hasto dla poziomu dostepu 2 1 999 200 0 Nie |Poziom 2 3109 RW Tak | 3,4&
Wprowadzanie hasta poziomu 2. dost- 16
Poziom 2 uprawnia do podgladu wszystkich epu
parametréw i podmenu oraz daje mozliwos¢ 23
zmian niektoérych nastaw. Patrz kolumny
,0Odczyt” oraz,Poziom dostepu dla zapisu zmian”
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt A
Prze-| isw. zapisu izapis Tak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
G09 |Hasto poziomu 3 |Hasto dla poziomu dostepu 3 1 999 300 0 Nie |Poziom 3 3110 RW Tak | 3,4&
Wprowadzanie hasta poziomu 3. dost- 16
Poziom 3 uprawnia do podgladu wszystkich epu3
parametréw i podmenu oraz daje mozliwos¢
wprowadzania wszelkich zmian. Patrz kolumny
,0Odczyt” oraz,Poziom dostepu dla zapisu zmian”
System / Zegar czasu rzeczywistego
G10 |Zegar Zegar czasu rzeczywistego Nie |Poziom 2 "1807 RW Tak | 3,4&
Wprowadzanie daty (rok, miesiac i dzien) dost- (to read) 16
oraz godziny (godzina i minuty) &pu 1809 (to
1,23 set)"
System / Sie¢
G11 |Adres Modbus Adres Modbus 1 125 1 0 Tak |Poziom 3 31 RW Tak | 3,4&
Jesli sterownik podtaczono do sieci transmisji dost- 16
danych, nalezy tu wprowadzi¢ jego adres. 161';“3
G12 |Szybkos¢ Szybkos¢ transmisji danych 0 384 | 384= 0 Tak |Poziom 3 3112 RW Tak | 3,4&
transmisji Urzadzenie systemowe zwykle wykorzystuje 38400 dost- 16
38400. epu
1,23
0:0
12:1200
24: 2400
48: 4800
96: 9600
144: 14400
192:19200
288: 28800
384: 38400
G13 |Format stowa Format stowa 8N1 | 8N2 8E1 0 Tak |Poziom 3 3113 RW Tak | 3,4&
Format stowa w protokole Modbus: 8N1, 8E1 dost- 16
(8 bitéw danych, bit parzystosci), 8N2 1‘?2“3
System / Reset do ustawien fabrycznych
G14 |Reset Przywrdcenie ustawien fabrycznych 0=Nie| 1=Tak| 0=Nie Tak |Poziom 3 3114 RW Tak | 3,4&
No: Nie: Nieaktywne dost- 16
Yes: Tak: Nastapi reset wszystkich parametrow epu3

do ustawien fabrycznych oraz wyczyszczenie
listy alarméw. Parametr automatycznie powréci
do wartosci,Nie” po dokonaniu resetu (trwa to
kilka sekund).

UWAGA: Ponizsze parametry pozostana
niezmienione:

GO1,Jezyk”

G10,Zegar”

G11,Adres Modbus”

G12,Szybkos¢ transmisji”

G13,Format stowa”

Kontrola statusu / Odczyt informaciji o statusie — Patrz Tabela 1. UWAGA: Niektére informacje pojawiaja sie tylko w okreslonych okolicznosciach

S01 |Kontrola Podglad aktualnego statusu podczas chtodzenia 0 3164 RO Nie 3
i odszraniania.
Patrz Tabela 1

S02 |Status chtodzenia |Status sterownika EKE 400 w trybie chtodzenia. 0 3165 RO Nie 3
OFF: Brak zapotrzebowania na chtodzenie.
ON: Zapotrzebowanie na chtodzenie.

Do wykorzystania przez Modbus

S03  |Temp. termostatu |Widoczna tylko, gdy parametr T01,Tryb °C 1 3166 RO Nie 3
termostatu” ma wartos¢ inna niz,Brak”
Temperatura wykorzystywana przez funkcje
termostatu.

S04 |Status nocny Widoczny tylko, gdy parametr T01,Tryb 0 3167 RO Nie 3
termostatu” ma wartos¢ inng niz,Brak”,

a parametr T06 ,Tryb dzier\/noc” ma wartos¢ ,Tak”
Status trybu dziefi/noc:

On: Tryb nocny

S05 |Temp.zataczenia |Widoczna tylko, gdy parametr T01,Tryb °C 1 3168 RO Nie 3
termostatu” ma wartos¢,Indywidualny ON/OFF”
lub,Wsp6iny ON/OFF”

Temperatura zataczenia termostatu w trybie
nocnym
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem n odczyt N
Prze-| s zapisu i zapls Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
S06 |Temp. wytaczenia |Widoczna tylko, gdy parametr T01,Tryb °C 1 3169 RO Nie 3
termostatu” ma wartos¢, Indywidualny ON/OFF”
lub,Wspdlny ON/OFF”
Temperatura wytaczenia termostatu w trybie
nocnym
S07 |Temp.alarmu Widoczna tylko, gdy parametr BO1,Czujnik °C 1 3163 RO Nie 3

alarmowy” ma wartos¢ inng niz,,Brak”
Temperatura pomieszczenia chtodzonego
wykorzystywana przez funkcje alarmu
S08 |Temp. produktu  |Widoczna tylko, gdy parametr BO5,Alarm temp. °C 1 3170 RO Nie 3
produktu” ma wartosc¢,Tak”

Temperatura mierzona czujnikiem produktowym

S09 |Czas odszraniania |Czas ostatniego cyklu odszraniania min| 0 3171 RO Nie 3
S10  [Temp. Widoczna tylko, gdy parametr D40 ,Koniec °C 1 3172 RO Nie 3
odszraniania odszraniania” ma warto$¢,Stop on temp”
Temperatura czujnika kofica odszraniania
S11  |Czas odszraniania |Czas biezacej fazy cyklu odszraniania min| 0 3173 RO Nie 3
S12  |Pozostaty czas Pozostaty czas biezacej fazy cyklu odszraniania z min| 0 3174 RO Nie 3
odszraniania parametru S11
S24 |Czas po Czas uptywajacy od ostatniego godz| O 3319 RO Nie 3
odszranianiu cyklu odszraniania
526 |Okres awaryjny Okres pracy w trybie awaryjnym min| 0 3321 RO Nie 3
S27 |Czas awaryjny Czas pracy w trybie awaryjnym min 0 3322 RO Nie 3

Konfiguracja wejs¢/wyjsc / Wyjscia cyfrowe (przekaznikowe) DO

DO1..DO8 Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkcji
wykorzystujacej wyjscie cyfrowe mozliwe jest
przypisanie do niej dostepnego wyjscia DO.
Nalezy przypisac¢ wyjscie do funkcji oraz
zdecydowa, czy wyjscie ma by¢ aktywne czy
nie w przypadku zadziatania danej funkgji.

Konfiguracja wejsc¢/wyjsc¢ / Wejscia cyfrowe DI

DI1..DI8 Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkcji
wykorzystujacej wejscie cyfrowe mozliwe jest
przypisanie do niej dostepnego wejscia DI.
Nalezy przypisac¢ wejscie do funkgji.

Konfiguracja wejs¢/wyjsc¢ / Wyjscia analogowe AO - Napieciowe

AO1, AO02, AO3, Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkgji

AO4 wykorzystujacej wyjscie analogowe mozliwe jest
przypisanie do niej dostepnego wyjscia AO.
Nalezy przypisa¢ wyjscie do funkcji oraz zadac
zakres wartosci sygnatu 0-1V, 0-5V badz 0-10 V.

Konfiguracja wejs¢/wyjsc¢ / Wejscia analogowe Al

Al1..AI8 Po zdefiniowaniu jakiejkolwiek funkgji (np.
pomiaru temperatury) wykorzystujacej wejscie
analogowe mozliwe jest przypisanie do niej
dostepnego wejscia Al. Nalezy przypisa¢ wejscie
do funkcji. Mozna tez zadac przesuniecie
wartosci sygnatu dla skompensowania wptywu
dhugich przewoddéw - parametrem ,Cal”

Status wejs¢/wyjsc / Wyjscia cyfrowe (przekaznikowe) DO

DO1..DO8 Status wyjs¢ DO (ON/OFF). Jesli do danego
wyjscia przypisano jakas funkcje (parametr), to
wyswietli sie jej nazwa. Nieuzywane wyjscia DO
opatrzone sg symbolem,-----,

DO1 1003.8 | RO 3
DO2 10039 | RO 3
DO3 1003.10| RO 3
DO4 1003.11 RO 3
D0os Parametr przypisany do wyjscia DO 1003121 RO 3
DO6 1003.13| RO 3
DO7 1003.14| RO 3
DO8 1003.15| RO 3

Status wejs¢/wyjsc / Wejscia cyfrowe
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- [nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dezyt | tos¢ cja
czna | ka | po | Wz dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem A odczyt Tak/Ni b
Prze-| gisu. zapisu izapis |1ak/Nie| bus
cinku| “ym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
DI1..DI8 Status wejs¢ DI (ON/OFF). Jesli do danego
wejscia przypisano jakas funkcje (parametr), to
wyswietli sie jej nazwa. Nieuzywane wejécia DI
opatrzone sg symbolem ,-----,
DI 1001.8 RO 3
DI2 1001.9 RO 3
DI3 1001.10| RO 3
Dl4 1001.11| RO 3
Parametr przypisany do wejécia DI
DI5 praypisany ) 1001.12| RO 3
DI6 1001.13| RO 3
D17 1001.14| RO 3
DI8 1001.15| RO 3
Status wejs¢/wyjsc / Wyjscia analogowe
AO1, AO2, AO3, Status wyjs¢ analogowych. Wartos¢ w przedziale
AO4 0-100 % maksimum sygnatu wyjsciowego
AO1 1037 RO 3
AO2 1038 RO 3
Parametr przypisany do wyjécia AO
AO3 preypisany Y 1039 RO 3
AO4 1040 RO 3
Status wejs¢/wyjsc / Wejscia analogowe
Al1..AI8 Status analogowych wejs$¢ sygnatéw
temperaturowych. Wartosci temperatury
(z uwzglednieniem ewentualnych korekt
na kalibracje).
Al 1005 RO 3
Al2 1006 RO 3
Al3 1007 RO 3
Al4 1008 RO 3
Parametr przypisany do wejscia Al
Al5 preypisany ) 1009 RO 3
Alé6 1010 RO 3
Al7 1011 RO 3
Al8 1012 RO 3

Status wejs¢/wyjsc / Podsumowanie

Wejscia/wyjscia
ogodtem

Przeglad wejsc i wyjs¢. Maksymalna liczba
dostepnych wejs¢/wyjs¢ i liczba aktualnie
wykorzystywanych.

UWAGA: Wykrzyknik oznacza przypisanie zbyt
wielu funkgji.

Reczn

e sterowanie wejs¢

wyjs¢ | Wyjscia cyfrowe (przekaznikowe)

DO1..DO8

Reczne wymuszenie stanu wyjscia DO.

AUTO: Wyjscie cyfrowe sterowane automatyc-
znie przez regulator EKE 400

ON: Wymuszone zatgczenie - pojawi sie alarm
4Wyjscie w trybie recznym”

OFF: Wymuszone wylaczenie

UWAGA: Nalezy pamietac o przywréceniu trybu
AUTO po zmianach (OFF/ON)

Reczn

e sterowanie wejs¢

/wyjs¢ / Wyjscia analogowe

AO1, AO2, AO3,
AO4

Reczne wymuszenie stanu wyjscia AO.

AUTO: Wyjscie analogowe sterowane
automatycznie przez regulator EKE 400

MAN: Reczne wymuszenie wartosci sygnatu
wyjsciowego w zakresie 0-100% maksimum,
za pomocg parametru,,Man” - pojawi sie alarm
4Wyjscie w trybie recznym”

UWAGA: Nalezy pamietac o przywréceniu
trybu AUTO

Priorytety alarméw
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Sym- |Nazwa Opis i opcje wyboru Min. | Maks.| Nastawa| Jed- | Miej- | Bloko- | Od- | Poziom | Adres | Tylko [ War- | Funk-
bol |parametru fabry- |nost-| sca | Wane | czyt | dostepu|Modbus| °dczyt | tosé cja
czna | ka | po |Wh= dla RO/ | trwaty | Mod-
nikiem N odczyt N
Prze-| cisu. zapisu izapis Tak/Nie| bus
cinku| “hym zmian zmian
Tak/Nie (RW)
W okreslonych sytuacjach sterownik generuje
alarmy. Kazdy z nich ma przypisany priorytet,
ktory jednak mozna zmodyfikowa¢. Wyboru
dokonuje sie spomiedzy nastepujacych
pozioméw priorytetowych:
Krytyczny: Wazne alarmy wymagajace bacznej
uwagi.
Powazny: Alarmy o srednim znaczeniu.
Normalny: Alarmy o matym znaczeniu.
Nieaktywny: Alarmy przypisane do tego
poziomu beda kasowane.
A50 |Bfad czujnika Awaria czujnika termostatu 1 - - Nor- Nie |Poziom 2 3132 RW Nie | 3,4&
temp. powietrza malny dost- 16
epu
1,23
A51 |Bfad czujnika Awaria czujnika termostatu 2 - - Nor- Nie |Poziom 2 3133 RW Nie | 3,4&
temp. powietrza 2 malny dost- 16
epu
123
A52 |Bfad czujnika Awaria czujnika termostatu 3 - - Nor- Nie |Poziom 2 3134 RW Nie | 3,4&
temp. powietrza 3 malny dost- 16
epu
1,23
A53  |Bfad czujnika Awaria alarmowego czujnika temperatury - - Nor- Nie |Poziom 2 3135 RW Nie | 3,4&
alarmowego w w pomieszczeniu chtodzonym malny dost- 16
pomieszczeniu epu
1,23
A54 |Bfad czujnika Awaria czujnika temperatury - - Nor- Nie |Poziom 2 3136 RW Nie | 3,4&
odszraniania konca odszraniania malny dost- 16
epu
123
A55 |Bfad czujnika Awaria czujnika temperatury - - Nor- Nie |Poziom 2 3137 RW Nie | 3,4&
produktowego produktu malny dost- 16
epu
1,23
A59 |Tryb czuwania Alarm wytaczenia trybu regulacji wewnetrznym - - Nor- Nie |Poziom 2 3141 RW Nie | 3,4&
lub zewnetrznym wiacznikiem gtéwnym (przez malny dost- 16
wejscie DI) &pu
1,23
A61 |Alarm wysokiej Temperatura w pomieszczeniu jest zbyt wysoka - - Kryty- Nie |Poziom 2 3143 RW Nie | 3,4&
temp. czny dost- 16
epu
1,23
A62 |Alarm niskiej Temperatura w pomieszczeniu jest zbyt niska - - Kryty- Nie |Poziom 2 3144 RW Nie | 3,4&
temp. czny dost- 16
epu
1,23
A63 |Alarm wysokiej Temperatura produktu jest zbyt wysoka - - Powaz- Nie |Poziom 2 3145 RW Nie | 3,4&
temp. produktu ny dost- 16
epu
123
A64 |Alarm niskiej Temperatura produktu jest zbyt niska - - Powaz- Nie |Poziom 2 3146 RW Nie | 3,4&
temp. produktu ny dost- 16
epu
1,23
A65 | Maks. czas Uptynat dopuszczalny czas trwania cyklu - - Nor- Nie |Poziom 2 3147 RW Nie | 3,4&
odszraniania odszraniania malny dost- 16
epu
1,23
A66 |Wyjscie w trybie  |Wartos$¢ sygnatu wyjsciowego - - Nor- Nie |Poziom 2 3148 RW Nie | 3,4&
recznymmode wymuszona recznie malny dost- 16
epu
1,23
A67 |Bfad konfiguracji | Nie wszystkie funkcje obstugujace wejscia badz - Nie 3149 RW Nie | 3,4&
wejs¢/wyjsé wyjscia zostaty do nich przypisane 16
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Rys. 1 - Sekwencja odszraniania
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Tabela 1

Numer statusu

Tekst komunikatu

Komentarz

1

Wiacznik gtéwny OFF

Regulacja zatrzymana - sterownik w trybie czuwania

2 Sterowanie reczne Stan jednego lub kilku wyj$¢ wymuszony recznie

3 Odessanie Sekwencja odszraniania: Odessanie

4 Zwioka otwarcia goracych par Sekwencja odszraniania: Zwtoka doprowadzania goracych par

5 Gorace pary do tacy ociekowej Sekwencja odszraniania: Doprowadzanie goracych par do tacy ociekowej

6 tagodne otwarcie goracych par Sekwencja odszraniania: Niepetne otwarcie doptywu goracych par

7 Odszranianie Sekwencja odszraniania: Topienie szronu

8 Zwioka zamkniecia goracych par Sekwencja odszraniania: Zwtoka zamkniecia zaworu goracych par

9 Zwtoka zamkniecia drenazu Sekwencja odszraniania: Zwtoka zamkniecia zaworu odprowadzania skroplin

10 Czas ociekania Sekwencja odszraniania: Czas ociekania wody z chfodnicy

11 Zwioka otwarcia ssania Sekwencja odszraniania: Czas wyréwnywania ci$nienia

12 Zwioka zataczenia wentylatoréw Sekwencja odszraniania: Zwtoka zataczenia wentylatoréw

14 Wymuszony postoj Wymuszone wylaczenie chtodzenia (zamkniecie zaworu w rurociggu
zasilania ciecza)

15 Wymuszone chfodzenie Wymuszony tryb chtodzenia (zwykle dla zapewnienia wystarczajacej ilosci
goracych par)

16 Regulacja awaryjna Awaria jednego lub kilku czujnikéw

19 Chtodzenie Aktywny tryb chtodzenia (termostat zataczony)

20 Chtodzenie zatrzymane Brak chtodzenia

22 Przywracanie zasilania Rozruch po zaniku zasilania
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Poruszanie si¢ w menu wejsc / wyjsé
Przytrzymanie przycisku ENTER przez 2 sekundy spowoduje przejscie zdowolnego ekranu statusu do menu gtéwnego.
Wprowadz poprawne hasto

Przejdz do konfiguracji wejs¢/wyjs¢ (10)

oUtpUTS

Na tej ilustracji wida¢, ile wejs¢
i wyjs¢ wykorzystuje dana
konfiguracja sterownika
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Podtaczenie, nizszy poziom

Sie¢ z wigksza liczbg
EKE 400

W pierwszym

i ostatnim EKE 400 w
lokalnej sieci potaczy¢
zaciskiHiR.

Danfoss
80G392.10

Podlaczenie, wyzszy poziom

Przykfady
1 przetwornik ci
1 czujnik tempe

$nienia AKS 33
ratury Pt 1000

ei Zasilanie
Potaczenie jak
najblizej zaciskow. . éi‘\"/’ r;e;(t:r/z d"(e;
0-10V/IPWM _ T
}—@H EKE 400 + - -
Mpdbg_s 0-10V/PWM _ ;0_10\/
Zasilanie H—A+ — v
L L T 2000222 20002200220
% 200 C A01A02NT L1A03A04 ++++- - - 1234-‘
LN AO 5V 12V com Al
; ® ®
= @® ® Oe
®® — )
DI O DO o__Al
@@ 1234-5678- -5678
(NN NNNNWY NN NN
NN
Uwaga
\T \’_I F'ST ﬁj @ '@) F'ST |‘§’_| Zasilanie wejé¢ analogowych (Al) musi
NSNS SSNNINN] s S SNN E SSNNSN by¢ osobne dla kazdego sterownika.
DO 12 3 4 5"[6 "8 Zaklocenia elektryczne
Przewody sygnatowe do czujnikéw, wejs¢ cyfrowych DI, transmisji danych oraz wyswietlacza
Wyjscia dla trzeba odseparowac od wysokonapieciowych (230 V) przewodéw elektrycznych:
zaworéw PWM - Wykonac¢ osobne kanaty kablowe
(AKV/AKVA) - Zachowac odlegtos¢ przynajmniej 10 cm miedzy przewodami wysokonapieciowymi
i sygnatowymi.
Przewody dla wejs¢ cyfrowych (D).
Nie zaleca sie przewodéw dtuzszych niz 10 m.
Powyzej tej granicy zaleca sie zastosowanie przekaznikéw pomocniczych zainstalowanych
w kazdym 10-metrowym odcinku przewodu.
Typowe przekazniki pomocnicze montuje sie wtedy na takim samym panelu jak EKE 400.
:lar‘:,(g:\;lvsuraq ' Przewod parownika Zawor dobrany w kreatorze Numer parametru |DO1 [ DO2 | DO3 |DO4 | DO5 | DO6
Zasianie ciecza Elektromagnetyczny (ICFE) RO2 X
Goraca para do odszraniania | Elektromagnetyczny 2- stopniowy (ICSH) D2A X X
1 Odprowadzanie konden- | Elektromagnetyczny (przed ICFD) D1B oraz D4A X
satu z odszraniania
Powr6t pary mokrej Elektromagnetyczny 2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - FO1 X
Zasianie cieczg Elektromagnetyczny (ICFE) RO2 X
Goraca para do odszraniania | Elektromagnetyczny (ICS) D2A X
2 Odprowadzanie konden- | Elektromagnetyczny (przed ICFD) D1B oraz D4A X
satu z odszraniania
Powrét pary mokrej Elektromagnetyczny 2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - FO1 X
Zasianie cieczg Elektromagnetyczny (ICFE) RO2 X
Goraca para do odszraniania | Elektromagnetyczny 2-stopniowy (ICSH) D2A X X
3 Odprowadzanie konden- | Elektromagnetyczny do szybkiego drenazu D1B oraz D4A X
satu z odszraniania - regulacja cis$nienia
Powrét pary mokrej Elektromagnetyczny 2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - FO1 X
Zasianie cieczg Elektromagnetyczny (ICFE) RO2 X
Goraca para do odszraniania | Elektromagnetyczny (ICS) D2A X
4 Odprowadzanie konden- | Elektromagnetyczny do szybkiego drenazu D1B oraz D4A X
satu z odszraniania - regulacja cis$nienia
Powrét pary mokrej Elektromagnetyczny 2-stopniowy (ICLX) D3A X
Wentylator - FO1 X
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Zasilanie.
Napiecie zasilania zalezy od modelu:
85 - 265V AC, 50/60 Hz. Maksymalny pobdr mocy: 20 VA
20-60V DCoraz 24V AC + 15%, 50/60 Hz.
Maksymalny pobdr mocy: 10 W, 17 VA.

MODBUS
Wazne jest prawidtowe zainstalowanie przewodu transmisji
danych. Patrz dokumentacja nr RC8AC.
Nalezy pamietac o wiasciwym zakoriczeniu magistrali.

DO - 8 wyjs¢ cyfrowych: DO1 - DO8
Funkcje okreslone na liscie parametréw za pomoca
panelu sterujacego.

DO1,DO02:

- Przekaznikowe normalnie otwarte,

10 A, 250V AC dla obcigzenia rezystancyjnego
3,5 A, 230V AC dla obciazenia indukcyjnego

D03, D04, DO7, DOS8:

- Przetaczne,

6 A, 250V AC dla obciazenia rezystancyjnego
4 A 250V AC dla obcigzenia indukcyjnego

DO5, DO6:

- Przekaznikowe potprzewodnikowe,
Imaks.=0,5A

I min.=50mA

Uptyw < 1,5 mA

Brak ochrony przeciwzwarciowej
UWAGA: Tylko prad przemienny (AC)

AO - 4 wyjscia analogowe: AO1, AO2, AO3, AO4
Funkcje okreslone na liscie parametréw za pomoca
panelu sterujacego.

AO1,A02:
0/10V DC, 10 mA maks. dla kazdego z wyjs¢

AO3, A04:
Optoizolowane. 0/ 10V DC, 10 mA maks. dla kazdego z wyjs¢
Zewnetrzne zasilanie 24V AC/ 24V DC

;§ siG
AKS 32R d:% GND ratiometryczne 10-90%
5v
%% SIG
AKS 32 q:% oD 1-5V
12V
SI6 0-20mA
AKS 33 qi:<: 420mA
12V

UWAGA:

Przewody zasilania 24 V podtaczy¢ do zaciskéw N oraz L
(odrebne zasilanie). Bez zwarcia doziemnego. Uzy¢
transformatora podwdjnie izolowanego. Strona wtérna

nie moze by¢ uziemiona.

Osiggnac napiecie 0-10V na zaciskach N oraz AO3 i N oraz AO4
odpowiednio.

NALEZY ZWROCIC UWAGE NA BIEGUNOWOSC ZACISKU N.AO4.

Al - 4 wejscia analogowe: Al1 - Al4
Funkcje okreslone na liscie parametréw za pomoca panelu
sterujacego.

Przetworniki cisnienia

« Ratiometryczne: 10-90% napiecia zasilania, AKS 32R
0-20 mA / 4-20 mA, AKS 33 (zasilanie = 12 V)

Czujniki temperatury

« Pt 1000 ohm, AKS 11 lub AKS 21.

+ NTC 86K Ohm @ 25°C, ze sprezarki spiralnej

digital scroll

DI - 8 wejs¢ cyfrowych:DI1 - DI8
Funkcje wytaczania lub przerywania aktywuje sie podczas
konfiguradji.

Al - 4 wejscia analogowe: Al5 - AI8
Funkcje okreslone na liscie parametréw za pomoca panelu
sterujacego.

Przetworniki cisnienia

- - Ratiometryczne: 10-90% napiecia zasilania, AKS 32R
1-5V, AKS 32

Czujniki temperatury

« Pt 1000 Ohm, AKS 11 lub AKS 21

- NTC 86K Ohm @ 25°C, ze sprezarki spiralnej

digital scroll
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Dane techniczne

Panel sterujacy

24V AC +/-15% 50/60 Hz, 17 VA

Zasilanie 24V DC(20-60V), 17 VA
230 AC (85-265V) 50/60 Hz, 20 VA
Pomiar cisnienia:
Ratiometryczne przetworniki cisnienia typu AKS 32R
. Przetworniki ci$nienia AKS 32, 1-5V
8 wejs¢

Przetworniki ci$nienia AKS 33, 0-20 (4-20) mA

analogowych

Czujniki temperatury
Pt 1000 Ohm/0°C
NTC - 86K Ohm ze sprezarki spiralnej digital scroll

Dla funkgji przekaznikowych, np. do:

8 wejsc Uruchomienia/zatrzymania regulacji
cyfrowych Monitorowania obwodéw zabezpieczajacych
Zataczania alarmow
?pz;ﬁ;ﬁi;ék:;? AC-1: 6 A (opornosciowe)
styki) (8 A) AC-15:4 A (indukcyjne)
Wyijscia (2 \gf‘zzz:ll(zlesﬂs; K AC-1: 10 A (opornosciowe)
przekaznikowe (?6JA) Y ! Y AC-15:3,5 A (indukcyjne)
do regulacji ”
wydajnosci 2 przekazniki Imaks. =0,5 A
potprzewodnikowe Imin. =50 mA
PWM dla sprezarek Uptyw < 1,5 mA
. Brak ochrony
spiralnych

przeciwzwarciowej

2 wyjscia napieciowe

0-10V DG, Ri=1kOhm
Wymagane oddzielne zasilanie 24 V

Wazne!

Zdalny panel sterujacy przystosowano tylko do montazu czotowego
(IP20) Podtaczenie tylko przewodem z wtyczka. Patrz: Zamawianie.

Koniec magistrali
Polaczy¢ H-R

Danfoss
80G51.10

Interfejs Zdalny panel sterowniczy typu MMIGRS2
MODBUS dla:
Sterownika Danfoss AK-SM 800
Transmisja Sterownikéw programowalnych innych producentéw
danych CANBUS
Komunikacja miedzy sterownikami EKE 400
i zdalnym panelem sterowniczym
-20 - 60 °C, podczas pracy
Warunki -40 - 70 °C, podczas transportu
otoczenia Wilgotno$¢ wzgledna 20 - 80 %, bez wykraplania

Bez uderzen / drgan

Stopien ochrony IP 20
Masa 0,4 kg
Montaz Szyna DIN

Przewody przylaczeniowe

maks. 2,5 mm2, wielozytowe

Dopuszczenia i
certyfikaty

Unijna Dyrektywa Niskonapieciowa LVD i Dyrek-
tywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej EMC
wymagaja nanoszenia znaku CE zgodnie z
testem LVD wg EN 60730-1 oraz EN 60730-2-9
testem EMC wg EN 61000-6-2 oraz 3 Certyfikat UL

Przetworniki ci$nienia / czujniki temperatury
Wiecej informacji w katalogu RKOYG...

32| Al306444073210pl000301
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Zamawianie
Typ Funkcja Obstuga Napiecie zasilania | Nr katalogowy
230V 080G5003
Z panelem sterujagcym
P wacy 24V 080G5004
EKE 400 Sterownik parownikowy
230V 080G5005
Bez panelu sterujacego
5 | Perpanelusteruaceg 24V 080G5006
MMIGRS2 Zdalny panel sterowniczy »ﬁ Do montazu czotowego - 080G0294
Przewdd taczacy zdalny panel _
sterowniczy i sterownik EKE 400 @@b@ L=1.5m,1szt. 080G0075
Przewdd taczacy zdalny panel _
sterowniczy i sterownik EKE 400 L=3m,1 szt 08060076
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Tylko do montazu na szynie DIN (IP 20)

Wzgledy montazowe

Przypadkowe uszkodzenia, nieprawidtlowy montaz badz warunki
otoczenia moga przyczynic¢ sie do usterki uktadu regulacji
i w konsekwencji do awarii urzadzenia.

Aby temu zapobiec, nasze urzadzenia wyposazono we wszelkie
mozliwe zabezpieczenia. Jednakze np. btedy podczas
instalacji moga sta¢ sie przyczyna probleméw. Korzystanie
z elektronicznych uktadéw sterowania nie zwalnia od stosowania
normalnych, dobrych praktyk inzynierskich.

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za zniszczenia towarow
czy elementéw urzadzen wynikte z powyzszych przyczyn.
Zastaranng kontroleinstalacjiimontaznieodzownych zabezpieczen
odpowiedzialny jest instalator.

W szczegdlnosci, sterownik musi otrzymywac sygnat o zatrzymaniu
sprezarki, a przed sama sprezarka trzeba zainstalowa¢ oddzielacz
cieczy.

Lokalny przedstawiciel firmy Danfoss z przyjemnoscia stuzy dalsza
pomoca.

Danfoss nie ponosi odpowiedzialno$ci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszeri i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wlasnoscia odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss

sg znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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